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1. Instrucciones de seguridad

‘ 0 GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES - Este manual contiene instrucciones importantes que deberan J

observarse durante la instalacion, la configuracion, la operacion y el mantenimiento.

Por favor, lea este manual detenidamente antes de instalar y utilizar el producto.

Asegurese de contar con la ultima version de este manual. La versidon mas reciente puede descargarse de la pagina de
producto.

Instale el producto en un entorno protegido del calor. Compruebe que no haya productos quimicos, piezas de plastico, cortinas
u otros textiles, etc., en las inmediaciones del equipo.

» Compruebe que el equipo se utiliza en las condiciones adecuadas de funcionamiento. No lo utilice en un ambiente himedo.

No utilice nunca el equipo en lugares donde puedan producirse explosiones de gas o polvo.

» Este aparato no esta pensado para que lo usen personas (incluidos los nifios) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
limitadas, o que no tengan experiencia ni conocimientos, a menos que estén siendo supervisadas o hayan sido instruidas.

nnnnnnn
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2. Introduccion

2.1. ;Qué es el Cerbo GX?

El Cerbo GX es un potente integrante de la familia de productos GX con considerables puertos de comunicacion y con la opcién
de afadir una pantalla tactil (GX Touch 50 o GX Touch 70) para ampliar sus funciones.

La gama de productos GX es la innovadora solucién de monitorizacién y control de Victron y funciona con nuestro sistema
operativo Venus OS. Esta en el corazén de su instalacion de energia. Los demas componentes del sistema, como inversores/
cargadores, cargadores solares y baterias, estan conectados a él. El Cerbo GX garantiza que todos trabajen en armonia.

Para monitorizar y controlar su sistema, puede acceder a él a distancia mediante nuestro portal Victron Remote Management
(VRM) desde cualquier lugar del mundo con una conexion a Internet. O acceder a él directamente con la pantalla GX Touch
opcional, un navegador web, una pantalla multifuncional [93] o nuestra aplicacion VictronConnect.

La consola remota [45] se usa como el centro de control principal de monitorizacion, control y gestién del sistema.
El Cerbo GX también permite hacer actualizaciones de firmware a distancia en VRM y modificar la configuracion a distancia.

Toda la informacion de este manual hace referencia al ultimo software. Puede comprobar si su dispositivo tiene la ultima version
en el menu de Firmware (véase el apartado de Actualizacion de firmware [67]) cuando el dispositivo GX esté conectado a
Internet. Para instalaciones sin Internet, puede encontrar la Ultima version en Victron Professional.

2.2. ;Qué hay en la caja?

VE.Can

WiFi Access Point —[ @ Orange: Disabled

Bluetooth 3} ® Comected

FER—

Cerbo GX O ciied
Cerbo GX

Press short:foggle WiFi Access Point & Bluetooth on / off
Press long: reset network seftings

[ J ‘ ° o

a-70voC

Cable de alimentacion con fusible incluido y terminales

redondos M8 para conexion a una bateria o a un @—
embarrado CC.

Terminadores VE.Can (2 unidades).

Blogues terminales para todos los conectores de cada
lado: 3 de 4 pines, 2 de 3 pines, 1 de 2 pines

En este video puede ver como desembalar el producto y un resumen de las interfaces:
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3. Instalacion

3.1. Resumen de conexiones del Cerbo GX

Supported 3rd . a . VE.Can Products: o
party Batteries: USB Products: VE.Direct Products: R T TS i VE.Bus Products:

e e GXLTE 4G Solar Chargers rS MultiPlus / Quattro
reedom Won RS485 to USB Interface BMV Battery Monitor VE.Bus Phoenix Inverter

Pylontech Lynx Smart BMS

o Zigbee to USB Interface SmartShunt G VE.Bus BMS

@ USB Bluetooth Adapter Phoenix Smart Charger P43 Y VE.Bus BMS V2

. . MPPT VE.Can = .
o USB WiFi Adapter Phoenix Inverter VE.Direct ER e e Digital Multi Control

Veinct) VEDaz Veowad A%

(g, victron energy
Networking: @”’

Ethernet 3

WiFi - . RV-Cin/out
Modbus TCP support
Node-RED

VRM-Remote Management
Remote Support

Supported Bluetooth

Products: Marine MFD App: 1/0 Ports: ¢ Bl WiFi Products:
VictronConnect integration by NMEA i Resistive Tank Sensors Remote Console
RuuviTag Temperature Sensor 2000 Temperature Sensors 4 S VictronConnect
Mopeka Pro Check LPG & Water i Digital Inputs. = EV Charging Station
USB Bluetooth Adapters

3 VE.Direct 4 entradas digitales Ranura para tarjeta
MicroSD (max. 32 GB)

1 VE.Can (sin aislamiento) y 1 BMS-Can 4 entradas nivel depdsito resistivas Puerto de entrada
de alimentacion (8 -
70 VCC)
1 VE.Bus 4 entradas de sensor de temperatura Puerto HDMI

2 relés programables (NO, COM, NC -

limite de corriente: CC hasta 30 VCC:

6 A/CChasta70VCC:1A/CA:6 A,
125 VCA

Ethernet

WiFi 2,4 GHz (802.11 b/g/n) con punto de
acceso WiFi

Bluetooth Smart

2 puertos host USB + 1 puerto USB exclusivo
para alimentacién

(M), Vitron energy
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3.2. Opciones de montaje y accesorios

Se pueden adquirir las siguientes opciones de montaje y accesorios:

» Pantallas GX Touch 50 y GX Touch 70

» Soporte de pared para el GX Touch en 5"y 7"

» Adaptador del GX Touch 50 para el hueco del CCGX

» Adaptador para montaje en carril DIN 35

» Sensor de temperatura Quattro, MultiPlus y dispositivo GX

En este video puede ver todas las opciones de montaje:

Introduction to Cerbo GX - Installation
24l Victron Energy

ff@ » victron energy —

(M), Vitron energy
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3.3. Alimentacion de Cerbo GX

El dispositivo se alimenta con el conector Power in V+. Acepta de 8 a 70 VCC. El dispositivo no se alimentara por si mismo
desde ninguna de las otras conexiones (por ejemplo, de la red). El cable de alimentacién CC suministrado incluye un fusible de
fusion lenta de 3,15 A.

Si la tension CC excede los 60 V, el Cerbo GX se clasifica como un “producto integrado”. La instalacion debe hacerse de tal
manera que el usuario no pueda tocar los terminales.

Cuando el Cerbo GX se use en una instalacién con un VE.Bus BMS, conecte el Power in V+ del Cerbo GX al terminal marcado
como “Load disconnect” (desconexion de la carga) del VE.Bus BMS. Conecte los dos cables negativos al polo negativo de una
bateria comun.

Precaucion sobre la alimentacion desde el terminal AC-out de un inversor, Multi o Quattro VE.Bus:

Si alimenta el Cerbo GX desde un adaptador de CA conectado al puerto AC-out de cualquier producto VE.Bus (inversor, Multi o
Quattro), se producira un bloqueo después de que los productos VE.Bus se apaguen por cualquier razén (algun fallo operativo o
un arranque autégeno). Los dispositivos VE.Bus no se encenderan hasta que el Cerbo GX tenga alimentacion, pero el Cerbo GX
no se encendera hasta que tenga alimentacion. Este bloqueo puede solucionarse desenchufando brevemente el cable VE.Bus
del Cerbo GX'y en ese momento los productos VE.Bus empezaran a encenderse inmediatamente.

O puede hacerse una modificacién en los cables RJ45. Consulte la pregunta frecuente n® 20 [143] para mas informacion sobre
esto.

Tenga en cuenta que tanto con la modificacion arriba indicada como sin ella, alimentar el equipo de monitorizacién con el
AC-out de un inversor/cargador (por supuesto) tiene la desventaja de que la monitorizacién se detendra cuando se produzca un
problema que apague el inversor/cargador, como por ejemplo una sobrecarga del inversor, alta temperatura o tension baja de la
bateria. Por lo tanto, se recomienda alimentar el dispositivo GX desde la bateria.

Aislamiento

Puesto que el Cerbo GX esta conectado a muchos productos diferentes, es importante que preste la atencion necesaria al
aislamiento para evitar que se formen bucles de tierra. Esto no sera un problema en el 99 % de las instalaciones.

* Los puertos VE.Bus estan aislados
» Los puertos VE.Direct estan aislados
* Los puertos VE.Can no estan aislados

» Los puertos USB no estan aislados. La conexién de una mochila WiFi o GPS no ocasionara problemas ya que no esta
conectada a otra fuente de alimentacién. Aunque habra un bucle de tierra cuando monte un concentrador USB alimentado por
separado, hemos hecho muchas pruebas en las que no se ha detectado que esto causara ningun problema.

« El puerto Ethernet esta aislado, excepto por el apantallamiento: use cables UTP sin apantallamiento para la red Ethernet.

Ampliacion de los puertos USB con un concentrador USB autoalimentado

Aunque se puede ampliar el nimero de puertos USB con un concentrador, la cantidad de alimentacién que el puerto USB

de a bordo puede proporcionar es limitada. Cuando amplie el nimero de puertos USB, le recomendamos que use siempre
concentradores USB alimentados. Y para minimizar las probabilidades de que surjan problemas, use concentradores USB de
buena calidad. Puesto que Victron también ofrece un adaptador VE.Direct a USB, puede utilizar esta opcién para aumentar
el numero de dispositivos VE.Direct que puede conectar a su sistema, consulte en este documento el nimero maximo de
dispositivos que se pueden conectar a diferentes dispositivos GX.
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3.4. GX Touch 50 y GX Touch 70

8
12.9V 62.6A

(1) Victron eneray

Las GX Touch 50 y GX Touch 70 son pantallas accesorias para nuestro Cerbo GX. Las pantallas tactiles de cinco y siete
pulgadas proporcionan un resumen instantaneo de su sistema y le permiten ajustar la configuracién rapidamente. Su disefio
extra fino resistente al agua, su configuracién apta para su montaje en la parte superior y su sencilla instalacién proporcionan
una gran flexibilidad para crear un panel de control claro y nitido.

No se necesita configuracion. Al conectar la pantalla, el dispositivo mostrara automaticamente el resumen y los controles del
menu del GX.

Puede acceder a las opciones de la pantalla en Configuracion — Menu de pantalla e idioma. Puede fijar una hora para que la
pantalla se apague o habilitar el brillo adaptativo.

La pantalla se controla con un solo dedo. Puede desplazarse hacia arriba y hacia abajo por los menus y pulsar para hacer
selecciones. El texto y los numeros se introducen mediante el teclado de la pantalla.

Opciones de montaje

Se puede montar la GX Touch de varias formas:

» con los soportes incluidos

» con el soporte de pared para el GX Touch opcional

» o con el adaptador del GX Touch 50 para el hueco del CCGX opcional (solo GX Touch 50)

» La cubierta de proteccidn proporcionada (a partir del niumero de serie HQ2242, puede pedirse por separado. Para mas
informacién consulte la ficha técnica) evita los dafios causados por la luz UV durante la exposicién prolongada a la luz solar.

=11 =
=M
|. P b

A A A

Conexion de la GX Touch 50 o la GX Touch 70

Tenga en cuenta que la GX Touch debe estar conectada al Cerbo GX antes de encenderse. Para ello, lo
mejor es desenchufar el conector de alimentacion del Cerbo GX antes de la instalacion.

La pantalla tactil se conecta al dispositivo con un solo cable, que tiene un conector HDMI y un conector USB en un extremo.

1. Monte la pantalla tactil en una posiciéon comoda
2. Conecte el conector HDMI al puerto HDMI del Cerbo GX.

3. Conecte el conector USB al puerto USB que esta justo al lado del puerto HDMI (este puerto USB solo se usa para la
alimentacion de la pantalla tactil y no tiene ninguna otra funcion)

4. Enchufe el cable de alimentacién en el puerto Power in mediante su bloque conector de 2 pines y encienda el Cerbo. Una
vez encendido el Cerbo, aparecera la consola remota en la pantalla tactil. Familiaricese con el funcionamiento de la pantalla
tactil y luego configure sus ajustes.

(M), Vitron energy
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AC Loads

230 W

808W
12.9V 62.6A

”(\VmIIIVimo" energy
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3.5. Desactivacion del control por entrada tactil

Para restringir el acceso al sistema GX, se puede deshabilitar el control por entrada tactil de la pantalla GX Touch 50 o 70
vinculada. De este modo se puede montar la GX Touch en un lugar en el que sea visible para el operador del sistema y al mismo
tiempo evitar que se use para subir su nivel de acceso.

Tenga en cuenta que esta opcidn solo deshabilita el control tactil o con ratén. En la consola remota seguira pudiendo controlar el
dispositivo mediante el teclado.

Hay dos formas de deshabilitar la funcion tactil de la pantalla:
1. Con un pulsador momentaneo conectado a una de las entradas digitales

2. Con un teclado USB externo conectado al Cerbo GX. La funcién tactil puede entonces activarse y desactivarse pulsando la
tecla de Pause/Break.

Si desea usar esta funcién, asegurese de que no se puede acceder a los puertos USB ni al teclado USB.

Desactivacion del control de entrada tactil mediante un pulsador momentaneo

Digital input 1

Burglar alarm
Smoke alarm
Fire alarm
CO2 alarm

Generator

ONONONONO)

Touch input control

®
®
()

1. Vaya a Configuracién — 10 — Entradas digitales — Entrada digital [nUmero de la entrada digital]

2. Desplacese hacia abajo en el submenu hasta que vea la opcion de Control de entrada tactil

3. Presione la barra espaciadora o pulse para habilitar el Control de entrada tactil

4. Conecte un pulsador momentaneo entre los pines superior e inferior correspondientes de la entrada digital asociada

La funcién tactil se activara (desactivara) pulsando el botén una sola vez. Ya no se pueden hacer entradas tactiles. La
pantalla se apaga transcurrido el tiempo fijado en el Tiempo de apagado de la pantalla (véase el Menu de pantalla e idioma).
Al tocar la pantalla se activa la ultima pagina visitada. La funcién tactil se desactivara (activara) al pulsar el botén de nuevo.
Observe que esto pone a tierra el pin GPIO. No aplique tensién a los pines GPIO.

Desactivacion del control de entrada tactil mediante un teclado USB externo

1. Conecte un teclado USB externo a uno de los puertos USB del Cerbo GX

2. Pulse la tecla de Pause/Break para activar y desactivar el control de entrada tactil.

En los teclados sin Pause/Break utilice una de las combinaciones de tecla sustitutas mencionadas en este articulo de
Wikipedia.
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3.6. Conexiones del relé

El Cerbo GX tiene funcionalidad del relé sin potencial Normalmente abierto (NO) y Normalmente cerrado (NC). La funcién de los
relés puede fijarse mediante el menu GX, Configuraciéon — Relé — Funcion.

El relé 1 es especialmente importante porque, ademas de la activacion manual y en funcion de la temperatura [65] (al igual que
el relé 2), también puede usarse como relé de alarma [51], arranque/parada del generador [128] o bomba del depdsito [51].

< Function (Relay 1) Q = 10:32 < Function (Relay 2) Q = 10:32
Alarm relay Manual

(o]
Generator start/stop Temperature O

w

Tank pump

Manual

O00®

Temperature

Si la funcién del relé se configura como relé de Alarma, es posible invertir la polaridad del relé mediante un menu adicional. El
ajuste por defecto es Normalmente abierto. Tenga en cuenta que si se invierte la polaridad a Normalmente cerrado el consumo
de corriente del dispositivo GX sera ligeramente mayor.

£ Relay = 19:44 < Alarm relay polarity = 19:44
Function Alarm relay Normally open (o)

Alarm relay polarity Normally open ) Normally closed

Alarm relay On

Observe los limites de tension y corriente de los relés, que son: CC hasta 30 VCC: 6 A - CC hasta 70 VCC: 1 A-CA: 6 A,
125 VCA

(1  victron energy
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4. Conexion de productos Victron

4.1. Multi/Quattro/inversores VE.Bus

Para simplificar, nos referiremos a todos los Multi, Quattro e inversores como productos VE.Bus.

La version mas antigua de dispositivos VE.Bus que puede conectarse con los Productos: es Product_Acronym 19xx111, donde
los dos primeros digitos hacen referencia al microprocesador y los ultimos tres digitos representan la version de firmware del

VE.Bus.
18xxXXXX No
19xx111 Si
20xx111 Si
26XXXXX Si
27 XXXXX Si

Tenga en cuenta que para Multi, Quattro y EasySolar no se puede usar el On/Off remoto (cabecera del PCB de control del
VE.Bus) junto con un Cerbo GX. Deberia haber un cable entre los terminales de la izquierda y del centro, como cuando se envia
desde la fabrica. En caso de que se necesite un interruptor alambrico que desactive el sistema, utilice el Safety Switch Assistant
(asistente de interruptor de seguridad).

La siguiente generacién de inversores/cargadores VE.Bus no tiene esta limitacion: cuando se usa un MultiPlus-Il, Quattro-Il o
EasySolar-Il, *puede* usarse el terminal on/off remoto junto con Cerbo GX.

Q Antes de conectar cualquier producto VE.Bus, tenga cuidado de no confundir los puertos VE.Bus del
dispositivo GX con los puertos de Ethernet o VE.Can/BMS-Can.

Productos VE.Bus tnicos

Para conectar un solo producto VE.Bus, utilice una de las tomas VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. Ambas tomas son
idénticas, puede usar cualquiera de las dos. Use un cable RJ45 UTP estandar. Puede consultar nuestra lista de precios.

Sistemas VE.Bus paralelos, divididos y trifasicos

Para conectar varios productos VE.Bus configurados como un sistema VE.Bus paralelo, dividido o trifdsico, conecte el primer o
el ultimo producto VE.Bus de la cadena a cualquier de las tomas VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. Use un cable RJ45
UTP estandar. Puede consultar nuestra lista de precios.

Sistemas VE.Bus con baterias de litio y un VE.Bus BMS

» Lo siguiente solo es de aplicacién al VE.Bus BMS v1, no debe confundirse con su sucesor, el VE.Bus BMS V2.

» Conecte el Cerbo GX a la toma llamada “MultiPlus/Quattro” o a uno de los Multi o Quattro del sistema. No lo conecte a la toma
del panel remoto del VE.Bus BMS.

» Tenga en cuenta que no se podra controlar el conmutador On/Off/Charger Only (encendido/apagado/solo cargador). Esta
opcion se desactiva automaticamente en el menu del Cerbo GX cuando se usa un VE.Bus BMS. La Unica forma de controlar
un Multi o un Quattro cuando se usa con un VE.Bus BMS es afiadir un Digital Multi Control al sistema. En sistemas con un
VE.Bus BMS se puede configurar el limite de corriente de entrada.

» Se puede combinar un MultiPlus/Quattro con un VE.Bus BMS y un Digital Multi Control. Solo hay que conectar el Digital Multi
Control a la toma RJ-45 del VE.Bus BMS marcada como Remote panel (panel remoto).

» Para permitir que el Cerbo GX se apague solo en caso de bateria baja, asegurese de que el Cerbo GX se alimenta a través
del VE.Bus BMS: conecte Power in V+ del Cerbo GX a Load disconnect (desconexién de carga) del VE.Bus BMS. Y conecte
los dos cables negativos al polo negativo de una bateria normal.

Combinacion del Cerbo GX con un Digital Multi Control

Es posible conectar un Cerbo GX y un Digital Multi Control a un sistema VE.Bus. La opcién de encender y apagar el producto
o ponerlo en modo Charger Only (Solo cargador) mediante el Cerbo GX quedara desactivada. Lo mismo ocurre con el limite de
corriente de entrada: cuando hay un Digital Multi Control en el sistema, el limite de corriente de entrada establecido en el panel
de control sera el parametro maestro, y no sera posible cambiarlo en el Cerbo GX.

uuuuuuuuu
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Conexion de varios sistemas VE.Bus a uno solo Cerbo GX

Solo se puede conectar un sistema VE.Bus a los puertos VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. La forma profesional de
controlar mas sistemas es afnadir uno mas Cerbo GX

Si necesita conectar mas de un sistema al mismo Cerbo GX, use un MK3-USB. La funcionalidad quedara limitada:
» Para generar los datos de las paginas de Resumen, solo se usa el sistema conectado a los puertos VE.Bus integrados.

» Todos los sistemas conectados apareceran en la lista de dispositivos.

» Todos los sistemas conectados se consideraran para los calculos de consumo de energia y distribucién (graficos kWh de
VRM)

Para la légica de arranque/parada del generador, solo se usa el sistema conectado a los puertos VE.Bus integrados.

.

Solo el Multi/Quattro (que puede ser un solo dispositivo o varios configurados para trifasica o fase dividida, o en paralelo)
conectado al puerto VE.Bus sera controlado mediante DVCC. Otros sistemas, conectados al dispositivo GX con un MK3-USB,
no estan controlados por DVCC y cargaran y descargaran segun su propia configuracion.

» En el caso de un sistema ESS, solo se usa el sistema conectado a los puertos VE.Bus integrados en los mecanismos ESS. El
otro solo aparece en la lista de dispositivos.

Otra opcion es usar la interfaz VE.Bus a VE.Can (ASS030520105). Ahada una por cada sistema adicional. Tenga en cuenta que
no lo recomendamos, esta interfaz esta descatalogada. Compruebe que la red VE.Can esta rematada y tiene alimentacion. Para
alimentar la red VE.Can, consulte la pregunta n° 17 de nuestro libro blanco sobre comunicacion de datos.

Caracteristicas adicionales que un dispositivo GX proporciona a los productos VE.Bus

Un dispositivo GX conectado a Internet permite la configuracion a distancia a través del portal VRM. Véase el manual de Remote
VE.Configure para mas informacion, requisitos del sistema y pasos concretos para acceder a esta funcion.

El dispositivo conectado a Internet también permite actualizar a distancia el firmware de productos VE.Bus. Para mas
informacion, véase el manual de actualizacion de firmware del VE.Bus Remote.

4.2. Monitorizacion de cargas CA

< Role Q = 08:55 Device List Q = 08:48 5 AC Meter Power [31]

Grid meter (@) AC load > e
PV inverter O Grid meter 89w >
Generator O Lynx Smart BMS 500 92% 13.30V 1.0A >
MuliPlus 1211600/70-16 Bulk >
PSC 1P43 12|50...HQ2007P5YSI Off > |
SmartSolar Charger MPPT 75/15 2W > 1A "\ foph !

Todos los tipos de contadores pueden configurarse con la funcién de contador de CA. Esto se hace en Configuracion —
Contadores de energia — [su_contador_de_energia] — Menu de la funcién, donde se elige entre red, inversor FV, generador y
contador CA. Con contador CA seleccionado, la carga aparecera en la lista de dispositivos y en los widgets avanzados de VRM.

E Tenga en cuenta que las cargas medidas no se usan en ningun célculo, solo se monitorizan.

4.3. Monitores de bateria SmartShunt, serie BMV-700; y MPPT con un puerto
VE.Direct

Las conexiones directas con un cable VE.Direct estan limitadas por el numero de puertos VE.Direct del dispositivo (véase
Resumen de conexiones [3]). Hay dos tipos de cables VE.Direct disponibles:

1. Cables VE.Direct directos, ASS030530xxx

2. Cables VE.Direct con un conector acodado en un extremo. Estan disefiados para minimizar la profundidad necesaria detras
de un panel, ASS030531xxx

Los cables VE.Direct tienen una longitud maxima de 10 metros. No es posible alargarlos. Si necesita mas longitud, use una
interfaz VE.Direct a USB con un cable alargador USB activo.
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También es posible usar la interfaz VE.Direct a VE.Can, pero tenga en cuenta que esto solo funciona para BMV-700 y BMV-702.
No funciona con BMV-712, ni con cargadores solares e inversores MPPT con un puerto VE.Direct. En el siguiente apartado
puede consultar mas informacién sobre esta interfaz VE.Can.

Conexion a su Cerbo GX de un nimero de dispositivos VE.Direct superior al nimero de puertos VE.Direct

En primer lugar, tenga en cuenta que la cantidad maxima de dispositivos VE.Direct que se pueden conectar viene determinada
por cada dispositivo GX y limitada por la potencia de la CPU. También puede verse reducida en el caso de sistemas muy
complejos, como por ejemplo cuando hay muchos inversores FV CA o inversores cargadores sincronizados, etc. De modo que
siempre es recomendable dejar algo de espacio libre en el disefio. La forma en que se conecten, ya sea VE.Direct, USB o
concentrador USB, no cambia esa cantidad maxima. Consulte el limite maximo para todos los dispositivos GX en la gama de
productos Victron GX.

Para el Cerbo GX, el limite es 15.

Existen opciones para conectar mas productos VE.Direct que puertos VE.Direct disponibles:

1. Use lainterfaz VE.Direct a USB. El Cerbo GX tiene puertos USB integrados. Use un concentrador USB cuando necesite mas
puertos USB.

2. (jSolo!) Los BMV-700 y BMV-702 pueden conectarse también con la interfaz VE.Direct a VE.Can (descatalogada). Tenga en
cuenta que los BMV-712, los MPPT vy los inversores VE.Direct no pueden conectarse con esta interfaz CAN-bus, ya que esta
no traduce los datos de dichos dispositivos en mensajes CAN-bus. Cuando use la interfaz VE.Direct a VE.Can, asegurese de
que la red VE.Can esta rematada y tiene alimentacién. Para alimentar la red VE.Can, consulte la pregunta n° 17 de nuestro
libro blanco sobre comunicacion de datos. Por Ultimo, tenga en cuenta que esta interfaz CAN-bus esta descatalogada.

Observaciones sobre los MPPT VE.Direct mas antiguos

* Los MPPT 70/15 tienen que ser del afio/semana 1308 o posterior. Los 70/15 anteriores no son compatibles con el Cerbo
GX y lamentablemente actualizar el firmware del MPPT no sera de ninguna ayuda. Para encontrar el nimero afio/semana
de su modelo, busque el nimero de serie impreso en la etiqueta que esta en la parte posterior. Por ejemplo, el nimero
HQ1309DERA4F significa 2013, semana 9.

4.3.1. Modo monitor de cargas CC

Si quiere usar un SmartShunt o BMV-712 para monitorizar circuitos CC individuales en vez de como monitor de baterias para
todo el sistema, puede cambiar el ajuste del Modo monitor de Monitor de baterias a Contador CC en VictronConnect.

Si selecciona contador CC, podra elegir entre los siguientes tipos (también en VictronConnect):

Cargador solar, cargador edlico, generador de propulsién, alternador, celda de combustible, generador hidraulico, cargador
CC-CC, cargador CA, fuente genérica, carga genérica, traccion eléctrica, frigorifico, bomba de agua, bomba de sentina, sistema
CC, inversor, calentador de agua.

Una vez conectado al Cerbo GX, el tipo, los amperios y la potencia de la carga CC apareceran en las interfaces del usuario y
también se podran ver en el portal VRM.

Cuando el Cerbo GX esta configurado como tipo “sistema CC”, hace mas que grabar y mostrar para visualizacion:

1. La potencia mostrada en la caja del sistema CC es la suma de las potencias comunicadas por todos los SmartShunt
configurados como tales. Se permite el uso de varios contadores para acomodar, por ejemplo, un catamaran, de modo que
se puedan medir los sistemas CC en el casco de babor y en el de estribor.

2. La corriente del sistema CC se compensa para cuando se fijan los limites de corriente de carga DVCC para Multi, Quattro
y cargadores solares. Por ejemplo, cuando se mide una carga de 50 A, y el limite de corriente de carga de la bateria es
de 25 A, el limite que se da al Multi y a los cargadores solares es de 75 A. Una mejora para sistemas con cargas CC
significativas como yates, autobuses y caravanas.

Notas y limitaciones:

» Esta opcion estéa disponible para SmartShunt y BMV-712. Pero no para BMV-700 o BMV-702.

» El modo contador se ajusta con VictronConnect, en el propio BMV/SmartShunt. Para mas informacion, véase el manual de
producto del BMV-712 o del SmartShunt en la pagina de producto de Monitores de baterias.

» La opciodn de salida NMEA 2000 no es compatible con estos nuevos tipos, por ejemplo cuando se usa un SmartShunt para
medir la salida de un alternador, estos datos no estan disponibles en NMEA 2000.
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4.4. Dispositivos VE.Can

Para conectar un producto con un puerto VE.Can, use un cable RJ45 UTP estandar (disponible con conectores rectos y
acodados).

No olvide poner terminadores VE.Can en los dos extremos de la red VE.Can. Se suministra una bolsa con dos terminadores con
cada producto VE.Can. También estan disponibles por separado.

Otras observaciones:

1. Para funcionar con el Cerbo GX, el MPPT 150/70 debe tener el firmware v2.00 o posterior.

2. Puede combinar un panel de control Skylla-i con un Cerbo GX.

3. Puede combinar un panel de control lon con un Cerbo GX.

4. Todos los dispositivos VE.Can alimentan la red VE.Can, de modo que en estas condiciones no sera necesario proporcionar

alimentacion por separado a la red VE.Can. Los convertidores de protocolo, por ejemplo, la interfaz VE.Bus a VE.Can y la
interfaz BMV a VE.Can, no alimentan la red VE.Can.

Los siguientes productos VE.Can también aceptan monitorizacién y configuracién a distancia mediante VRM VictronConnect-
Remote (VC-R). Consulte el manual de VictronConnect para mas informacion.

Shunt Lynx VE.Can Si -
Lynx Smart BMS Si -
. Si También tienen VE.Direct pero deben conectarse mediante
Inversor RS, Multi RS y MPPT RS VE.Can para VC-R
Blue/Smart Solar VE.Can MPPT (] Si Modelos Try MC4
Skylla-i y Skylla-1P44/-1P65 Si Necesita firmware v1.11

[ Todos los cargadores solares VE.Can menos los muy antiguos (carcasa rectangular grande con pantalla) BlueSolar
MPPT VE.Can 150/70 y 150/85

4.5. Interfaces VE.Can y BMS-Can

El Cerbo GX tiene dos interfaces CAN-bus. Son independientes en o que respecta a los datos y a los dispositivos conectados.
No estan aisladas eléctricamente. Una esta etiquetada como VE.Can y la otra como BMS-Can, con una imagen de pantalla en
la parte superior de la cara frontal de la unidad. Cada una de ellas se corresponde con el puerto VE.Can y el puerto BMS-Can
indicados en el menu de servicios de la consola remota GX.

VE.Can esta pensado para su uso con productos VE.Can de Victron (y con productos compatibles con Victron) como MPPT
VE.Can, Skylla-IP65, Lynx Shunt VE.Can y Lynx Smart BMS. Estos dispositivos VE.Can 250 kbit/s se pueden encadenar juntos a
lo largo de este bus. Deben colocarse en ambos extremos los terminadores VE.Can incluidos.

BMS-Can esta pensado para su uso con sistemas de baterias gestionadas compatibles, como Pylontech, BYD y Freedomwon,
entre muchas otras. Debe colocarse el terminador incluido (igual que el usado con VE.Can) en el extremo de Victron (en

el Cerbo GX). Puede que sea necesario colocar terminadores en la bateria gestionada, BMS o BMU - esto se explicara en

las instrucciones de la bateria gestionada compatible con Victron especificas de esa bateria. Algunas baterias se terminan
automaticamente.

No se pueden mezclar VE.Can y BMS-Can en el mismo bus. Si quiere usar los dos, necesitara un dispositivo GX con dos buses
separados, cada uno con dos puertos RJ45; 4 puertos CAN-bus en total.

Los puertos BMS-Can solo se pueden ajustar en 500 kbit/s o deshabilitado.

Puede ajustar el puerto VE.Can de 250 kbit/s a 500 kbit/s (o una de las otras velocidades CAN-bus para otras aplicaciones
CAN-bus).

Por defecto, el VE.Can esta ajustado en 250 kbit/s y el BMS-Can (si lo hay) en 500 kbit/s.

Es posible que se afirme que otros tipos de baterias y BMS son compatibles con BMS-Can o VE.Can, pero si no estan en la lista
de baterias compatibles quiere decir que Victron no las ha probado y no ha confirmado que funcionan.

Otro posible factor de confusién es que hay algunos productos BMS en el mercado que usan un perfil BMS CAN-bus a 250
kbit/s. Estos productos BMS solo pueden conectarse al puerto VE.Can y también tiene que configurarse para ajustarse a esto
(VE.Can y CAN-bus BMS (250 kbit/s)) en el menu de servicios del puerto VE.Can. Pueden usarse en la misma conexion en
cadena de cables que otros dispositivos VE.Can de Victron.
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4.6. Inversor RS, Multi RS y MPPT RS

El inversor RS, el inversor RS Solar y el Multi RS tienen interfaces VE.Direct y VE.Can. Para estos productos en particular, solo
es posible conectar un dispositivo GX a través de la interfaz VE.Can, y no es posible conectar un dispositivo GX mediante la
interfaz VE.Direct.

La interfaz VE.Direct de estos productos concretos solo se usa para la conexiéon de un adaptador VE.Direct a USB para
programacion.

Esta limitacion no se aplica al MPPT RS, que puede conectarse a un dispositivo GX mediante VE.Direct o VE.Can.

4.7. Serie BMV-600
» Conecte el BMV-600 con el cable de VE.Direct a BMV-60xS. (ASS0305322xx).

4.8. Caja de conexiones CC

» Conecte la caja de conexiones CC con el cable RJ-12 suministrado. A continuacién conecte el BMV-700 al Cerbo GX.

4.9. Adaptador de transmisor resistivo de nivel de depésito VE.Can

Véase la Consulte la pagina de producto del adaptador de transmisor resistivo de nivel de depdsito VE.Can para obtener mas
informacién sobre el adaptador.

» Para conectar un producto con un puerto VE.Can, use un cable UTP RJ45 estandar .

No olvide poner conectores VE.Canen los dos extremos de la red VE.Can. Se suministra una bolsa con dos conectores
con cada producto VE.Can. También estan disponibles por separado(ASS030700000).. (Disponible con conectores rectos y
acodados).

.

Asegurese de que el CAN-bus tiene alimentacién. Puede consultar mas informacion en el capitulo de Alimentacion del manual
del Adaptador de transmisor de nivel de depésito.
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4.10. Conexion con un GX Tank 140

El GX Tank 140 es un accesorio para nuestra gama de productos de monitorizacién del sistema GX.

Toma lecturas de hasta cuatro sensores del nivel del depdsito.

El nivel del depésito puede leerse localmente en el sistema o a distancia a través del portal VRM.

Hﬁ °

Fuel 1 SB Fresh water Waste water

l@l@@

El GX Tank 140 es compatible con transmisores de corriente (4 a 20 mA) y con transmisores de tensién (0 a 10 V). La conexién
al dispositivo GX se hace mediante USB, que también sirve para la alimentacion del depésito GX, no se necesitan cables de
alimentacion adicionales.

Para que la conexion del transmisor de nivel de depdsito sea lo mas sencilla posible, dos de las cuatro entradas proporcionan
una alimentacion de 24 V para alimentar al transmisor. El uso de los otros dos canales necesita una fuente de alimentacion
externa y hay un terminal de entrada de alimentacion y salidas con fusibles para facilitarlo.

Se puede configurar un limite inferior y uno superior para permitir el uso de transmisores que proporcionen solo parte de la
escala, por ejemplo,de 0 a5 V.

Para las aplicaciones nauticas, el dispositivo GX puede transmitir estos niveles del deposito en la red NMEA 2000 para que los
reciban otras pantallas, como una pantalla multifuncional.

La pagina de producto del GX Tank 140 tiene un enlace a toda la documentacién de este producto.
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4.11. Conexion por cable de sensores de temperatura de Victron

Consulte en el Resumen de conexiones [3] la ubicacién y el numero de entradas de sensores de temperatura.

Pueden usarse para medir y monitorizar todo tipo de entradas de temperatura. El rango de medicion de temperaturas de las
entradas de temperatura es de -40 °C a +70 °C.

Los transmisores de temperatura no estan incluidos. El sensor necesario es el ASS000001000 - Sensor de temperatura Quattro,
MultiPlus y dispositivos GX. Tenga que en cuenta que es distinto del accesorio de temperatura BMV. El sensor de temperatura
BMV no puede usarse en las entradas de temperatura.

No es necesario que se conecten a la bateria (aunque parecen una arandela de bateria).

Para fijar fisicamente las sondas de temperatura se necesita introducir una puntera o al menos 10 mm de hilos de cobre
desnudos en el conector del bloque de terminales extraible. Una vez que esté correctamente fijado, serd necesario presionar la
pestafia naranja para sacar el cable introducido. Los sensores se conectan con el cable rojo en la parte superior del conector y el
cable negro en la parte inferior.

Termin block ASS000001000 - Temperature sensor Quattro,
MultiPlus and GX Device

Los sensores se habilitan (y deshabilitan) en el ment Configuracion -> 1/0O -> Entradas analégicas de los ajustes del dispositivo
GX.

< Analog inputs Q = 09:27
Tank Level input 2

Tank Level input 1 Q
Temperature input 4

Temperature input 3

Temperature input 2

Temperature input 1

!

<O

4l Pages = Menu

Una vez habilitado, los datos del sensor de temperatura se pueden ver en la lista de dispositivos, y también conectado a VRM.

Seleccionar el sensor de temperatura en el menu de la lista de dispositivos le permite configurar el ajuste del tipo de temperatura
como Bateria, Refrigerador o Genérico. También es posible crear un nombre personalizado en el menu del dispositivo.

Battery temperature sensor (1) = 12:31

Temperature 28°C
Setup >
Device

4 Pages = Menu

Se puede ajustar la compensacién de temperatura y la escala, sin embargo, por ahora esta opcion esta restringida a los usuarios
con nivel de permiso de “superusuario”.

< Setup = 12:32
Type
Offset 0
4
Scale 1.0
4
Sensor voltage 3.01v
&l Pages = Menu

(1) victron eneray
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5. Conexidén de productos compatibles de otros fabricantes

5.1. Conexion de un inversor FV

La medicion de la salida de un inversor FV le proporcionara al usuario una vision general del equilibrio energético y de la
distribucion de energia en cada momento. Tenga en cuenta que estas mediciones solo se usan para mostrar informacion. La
instalacion no las necesita ni las usa para su funcionamiento. Ademas de monitorizar, el dispositivo GX también puede limitar
algunos tipos y marcas de inversores FV, es decir, reducir la potencia de salida. Esto se usa, y es imprescindible, para la opcion
de Inyeccion a la red limitada o nula de los ESS.

Conexiones directas

Zero feed-in Detalles

(sin

devolucion a

la red)
Fronius Si Conexion LAN, véase GX - GX - manual

Fronius

SMA No Conexion LAN, véase GX - GX - manual SMA
SolarEdge No Conexién LAN, véase GX - manual SolarEdge
ABB Si Conexion LAN, véase GX - manual ABB

Uso de un contador

En el caso de inversores FV que no sean compatibles con una interfaz digital, se puede usar un contador:

Zero feed-in Detalles
(sin
devolucién a
la red)
Sensor de No Conectado a la entrada analogica del inversor/
corriente CA cargador. Menor coste - menor precision.
Contador de energia
No Conectado mediante un cable o de modo
Contador de inalambrico al Cerbo GX con nuestro
energia convertidor Zighee a RS485. Véase la pagina
de inicio de Contadores de energia
Sensores No Véase el manual del sensor inalambrico de CA
inalambricos - Producto descatalogado
de CA

5.2. Conexion de un GPS USB

Un GPS permite hacer un seguimiento a distancia de vehiculos o barcos desde el portal VRM. También es posible configurar una
geocerca (geofence) que enviara una alarma automaticamente cuando el sistema salga de una zona determinada. Se pueden
descargar archivos gps-tracks.kml para abrirlos en Navlink y Google Earth, por ejemplo.

Victron no vende GPS-USB pero el Cerbo GX acepta médulos GPS de otros fabricantes que utilicen los comandos NMEA 0183,
que son los que usan casi todos. Puede comunicarse a tasas de baudios de 4800 y 38400. Enchufe la unidad en cualquiera de
las tomas USB. La conexién puede tardar unos minutos, pero el Cerbo GX reconocera automaticamente el GPS. La ubicacién de
la unidad se enviara automaticamente al portal VRM y se mostrara su posicion en el mapa.

Se ha probado la compatibilidad de Cerbo GX con:
+ Globalsat BU353-W SiRF STAR Ill 4800 baudios

+ Globalsat ND100 SiRF STAR Il 38400 baudios
» Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800 baudios

+ Globalsat MR350 + BR305US SiRF STAR Il 4800 baudios
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5.3. Conexion de un GPS NMEA 2000

En lugar de un GPS USB, se puede usar un GPS NMEA 2000 para hacer un seguimiento a distancia de vehiculos o barcos
desde el portal VRM.

Los transmisores GPS NMEA 2000 de otros fabricantes deben cumplir los siguientes requisitos:
» La clase de dispositivo NMEA 2000 ha de ser 60, Navegacion.

« La funcién del dispositivo NMEA 2000 ha de ser 145, Posicion de la propia nave (GNSS).

» La posicion (latitud, longitud) debe transmitirse en PGN 129025.

 La altura, que es opcional, debe transmitirse en PGN 129029.

« Elrumbo y la velocidad (opcionales) deben transmitirse en PGN 129026.

En principio, la mayoria de los GPS NMEA 2000 deben funcionar. Se ha probado la compatibilidad con:
» Garmin GPS 19X NMEA 2000

Para conectar una red NMEA 2000 al puerto VE.Can del dispositivo GX, cada uno con un conector de distinto estilo, hay dos
soluciones:

1. Elcable VE.Can a NMEA 2000. Permite activar o desactivar la red NMEA 2000 a través del equipo de Victron simplemente
insertando o quitando su fusible. Tenga en cuenta la advertencia que se indica mas adelante.

2. Eladaptador VE.Can 3802 de OSUKL. La ventaja es que sirve para conectar un unico dispositivo NMEA 2000, como
un transmisor de nivel de depésito, a una red VE.Can. También puede alimentar una red NMEA 2000 de menor tensién
directamente a partir de un sistema Victron de 48 V.

Advertencia y solucién para sistemas de 24 Vy 48 V

Aunque todos los componentes Victron aceptan hasta 70 V de entrada en sus conexiones CAN-bus, algunos equipos

NMEA 2000 no. Necesitan una conexion NMEA 2000 alimentada con 12 V, y a veces funcionan hasta 30 o 36 V. Asegurese de
revisar la ficha técnica de todos los equipos NMEA 2000 usados. Si un sistema contiene elementos NMEA 2000 que necesiten
una tension de red inferior a la tension de la bateria, puede considerar el adaptador VE.Can 3802 de OSUKL mencionado.

O también puede instalar el cable VE.Can a NMEA 2000 sin su fusible y aportar la alimentacién correspondiente a la red
NMEA 2000 con un cable adaptador de alimentacién de NMEA 2000 (que no proporciona Victron). El puerto VE.Can del
dispositivo GX no necesita alimentacion externa para funcionar.

5.4. Conexion de un generador Fischer Panda

Véase GX- generadores Fischer Panda.
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5.5. Conexion de sensores de nivel de depédsito a las entrada de depédsito GX

Las entradas del nivel del depdsito son resistivas y deben conectarse a un transmisor de nivel de depdsito que sea resistivo.
Victron no suministra transmisores del nivel del depésito. Las conexiones integradas del sensor del depdsito no son compatibles
con sensores tipo mA o 0-5 V. Este tipo necesitara accesorios adicionales o habra que sustituirlo por un sensor de tipo resistivo.

< Setup Q = 10:21
Capacity
Standard European (0 to 180 Ohm) )
Fluid type Fuel )
Volume unit Litre )
Custom shape >
Averaging time 10s )
Sensor value 119.1Q ‘
Low level alarm >
A Pages ~ = Menu

Los sensores se habilitan (y deshabilitan) en el menu I/O (Configuracién — 1/O — Entradas analégicas) de los ajustes
del dispositivo GX. Una vez habilitado, el depdsito aparecera en la lista de dispositivos con opciones para personalizar la
configuracion y adaptarla a su instalacion en particular.

£ Analog inputs Device List ¢ - 09:34

Tank Level input 1 @ SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 17W >

Tank Level input 2 [ @) Solar Charger MPPT 150/35 rev2 49w >

Tank Level input 3 & Tank 1 Fuel 66% >

Temperature input 2 Tank 3 Waste Water 50% »

GX Tank HQ2133G66V2 input 4 Tank 140 Live Well 24% >
4 Pages v = Menu &l Pages 4 = Menu

Fije las unidades de volumen (metros cubicos, litros o galones imperiales o estadounidenses) y capacidad del depodsito. También
es posible establecer formas personalizadas para depdsitos que no sean lineales, con hasta 10 variaciones, p. ej.: 50 % del
sensor equivale al 25 % del volumen y 75 % del sensor equivale al 90 % del volumen.

< Setup Q@ = 10:11

£ Add point

Standard Custom I Sensor Level
Sensor value when empty 0.0Q !
Sensor value when full 191.4Q ;
Fluid type Fresh water i
Volume unit Litre ?

Volume %o

l

Custom shape

X

4l Pages ~

Los puertos del nivel del depdsito pueden configurarse para funcionar con las normas de los transmisores de nivel de depdsito
europeas (0 - 180 ohmios) o estadounidenses (240 - 30 ohmios) o también se puede configurar un rango personalizado de
resistencia en ohmios entre 0 y 300 ohmios (se necesita firmware v2.80 o superior).

Se puede configurar el tipo de liquido del depdsito como combustible, agua potable, agua residual, vivero, aceite, aguas negras
(residuales), gasolina, diésel, GLP, GNL, aceite hidraulico y agua sin tratar y crear un nombre personalizado.
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< Fluid type Q -~ 09:18 < Device Q - 09:17
Fuel (o] Connected Yes

Fresh water O Connection Tank Level input 3

Waste water O Product Generic Tank Input

Live well O Name
Qil O Product ID Al61

Black water (sewage) O Firmware version

Se puede fijar una alarma de nivel bajo y alto para cada sensor de deposito que se activara por separado.

< Setup Q = 10:19 Q - 10:19
Volume unit Litre ) Enable alarm

Custom shape > Active level

Averaging time 10s Restore level 15%
4 4

Sensor value 51.5Q Delay 30s )

High level alarm

Los datos del nivel del depdsito se envian al portal VRM, aparecen en las pantallas de resumen de la embarcacion o de la
caravana (si estan conectadas y activadas) y pueden usarse para accionar el relé, siempre que esté configurado en “Bomba del
depdsito”. Los niveles de los depdsitos también pueden monitorizarse en otros sitios dentro del entorno GX:

« Lista de dispositivos del dispositivo GX

* Menu resumen del sensor del dispositivo GX

» Resumen grafico del dispositivo GX

» Panel de control de VRM

» Widgets del menu avanzado de VRM

» Widgets de la aplicacion VRM

Mopeka Pro H20

4% 6% 68% 61%
204L Diesel

Fue\ 1 SB Fresh waler Waste water

=
) @) B Mopeka Pro LPG

Para fijar fisicamente las sondas del tanque se necesita introducir una puntera o al menos 10 mm de hilos de cobre desnudos en
el conector del bloque de terminales extraible. Una vez que esté correctamente fijado, sera necesario utilizar la pestafia naranja
para sacar el cable introducido.

5.6. Aumento del numero de entradas de depdésito con varios dispositivos GX

5.6.1. Introduccion

Se puede ampliar el nUmero de entradas de depdsito de un dispositivo GX, como el Cerbo GX y el Venus GX conectando varios
dispositivos en una red VE.Can. Para ello, debe designarse un dispositivo GX como “principal” y los demas como “secundarios”.
A continuacion se explica codmo se hace esto en la practica.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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No hay un limite practico del nimero de dispositivos GX que puede usarse, a excepcion del nimero de direcciones de origen
disponibles en una red VE.Can, que es 252. Por ejemplo, un Cerbo GX con cuatro entradas de depdsito usa hasta un maximo de
cinco direcciones: una para si mismo y otra por cada entrada de depdsito.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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5.6.2. Requisitos

1.

Habilite solamente los ajustes MQTT (parte de la integracion de la aplicacion de la pantalla multifuncional [93]) en uno de
los dispositivos, no en varios.

Conecte unicamente el dispositivo GX principal a la red Ethernet, no conecte los demas. La aplicacion de la pantalla
multifuncional en pantallas multifuncionales marinas no esta disefiada para funcionar con varios dispositivos GX en una red
Ethernet.

Si esta usando el protocolo Modbus TCP: Habilite Modbus TCP solo en uno de los dispositivos GX.

Conecte unicamente el dispositivo GX principal a VRM, también transmitira los niveles de deposito recibidos de las unidades
secundarias.

Recomendamos conectar todos los productos VE.Bus y VE.Direct al dispositivo GX principal. La conexion a través de

un dispositivo secundario también funciona, pero con ciertas limitaciones. Por ejemplo, no funcionara la configuracién a
distancia, ni el control DVCC, ni la actualizacion de firmware a distancia. La ampliacion de los puertos VE.Direct mediante
USB proporciona funcionalidad completa, por lo que es el método que recomendamos. Puede encontrar mas informacion
sobre esto en el apartado Alimentacion de Cerbo GX [5].

5.6.3. Configuracion paso a paso

1.

En primer lugar, en todos los dispositivos GX, configure todas las entradas de depdsito en Configuracién — /O — Entradas
analogicas. Habilite solamente las entradas que estén en uso y deshabilite las demas.

< Analog inputs 9 -~ 09:16

Tank Level input 1

Tank Level input 2

ol

Tank Level input 3
Temperature input 1
Temperature input 2

GX Tank HQ2133G66V2 input 4

En Lista de dispositivos — Entrada de depdsito — Dispositivo — Nombre, asigne a cada entrada de depdsito un nombre
adecuado y unico. Por ejemplo, Agua potable 1, Aguas grises SB, Puerto diésel Port, etc.

< Device 9 -~ 09:17

Connected Yes
Connection Tank Level input 3
Product Generic Tank Input
Name
Product ID Al61

Firmware version -

4 Pages =Menu

Esta es la Unica forma de poder distinguirlos una vez que estén conectados todos juntos.

Conecte cada dispositivo GX con su puerto VE.Can y asegurese de rematar los dos extremos.

La red VE.Can no necesita alimentacion exterior: aunque los dispositivos GX no alimentan la red VE.Can, si alimentan sus
propios circuitos CAN internos.

4. A continuacion, en cada dispositivo GX vaya a Configuracién — Servicios — VE.Can y:

1. Compruebe que el perfil seleccionado es VE.Can y Lynx lon BMS (250 kbit/s) o VE.Can y CAN-bus BMS (250 kbit/s)
2. Habilite la opcion de salida NMEA 2000 en todos los dispositivos GX
3. Asigne a cada dispositivo GX su propio numero

4. Use la prueba de nimero de identificacién para comprobar que los nimeros son Unicos y que todo es correcto
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< VE.Can port 2 Q = 09:19 < VE.Can port 2 Q = 09:20
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) Unique identity number selector 1 ’
Devices > Above selector sets which block of unique identity
NMEA2000-out () numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in

the PGN 60928 NAME field. Change only when using
multiple GX Devices in one VE.Can network

Unique identity number selector 1 )
Above selector sets which block of unique identity Check Unique id numbers Press to check

numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in
the PGN 60928 NAME field. Change only when using

4 Pages = Menu 4 Pages A = Menu

Network status >

5. Por ultimo, en el dispositivo GX principal, compruebe si todos los sensores aparecen en la lista de dispositivos y funcionan

correctamente.
SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 17W >
Solar Charger MPPT 150/35 rev2 49W >
Tank 1 Fuel 66% >
Tank 3 Waste Water 50% >
Tank 140 Live Well 24% >
41 Pages ¢ =Menu

5.7. Conexion de transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 de terceros

Para que un transmisor de nivel de deposito NMEA 2000 de otro fabricante pueda verse en el dispositivo GX debe cumplir los
siguientes requisitos:

» Transmitir el PGN de NMEA 2000 para el nivel de liquido: 127505

» La clase de dispositivo NMEA 2000 debe ser o bien General (80) junto con el cédigo de funcion Transductor (190), o bien
Sensor (170). Otra opcion es que la clase de dispositivo NMEA 2000 sea Sensores (75) junto con la funcién Nivel de liquido
(150).

Por el momento no se admite una unica funcion que proporcione varios niveles de liquido.

En algunos transmisores de nivel de depdsito también se puede configurar la capacidad y el tipo de fluido con los menus del
dispositivo GX, por ejemplo el Maretron TLA100. Es posible que los transmisores de otros fabricantes también cuenten con esta
opcién, merece la pena intentarlo.

Transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 compatibles probados:

¢ Maretron TLA100

Maretron TLM100

» Transmisor de nivel de liquido Navico Fuel-0 PK, cddigo de referencia 000-11518-001. Tenga en cuenta que necesita una
pantalla Navico para configurar la capacidad, el tipo de fluido y otros parametros del transmisor. Véase el aviso sobre la
tension mas abajo.

.

Oceanic Systems (UK) Ltd (OSUKL) - Transmisor de nivel volumétrico 3271. En caso de que no funcione, se debera actualizar
el firmware. Péngase en contacto con OSUKL para ello. Véase el aviso sobre la tensién mas abajo.

» Oceanic Systems (UK) Ltd (OSUKL) - Transmisor de nivel de agua 3281. Véase el aviso sobre la tension mas abajo.

Es probable que otros también funcionen. Si conoce alguno que funcione bien, pdngase en contacto con nosotros a través de
Community -> Modifications (Comunidad -> Modificaciones).

Para conectar una red NMEA 2000 al puerto VE.Can del dispositivo GX, cada uno con un conector de distinto tipo, hay dos
soluciones:

1. Elcable VE.Can a NMEA 2000. Permite activar o desactivar la red NMEA 2000 a través del equipo de Victron simplemente
insertando o quitando su fusible. Tenga en cuenta la advertencia que se indica mas adelante.

2. El adaptador VE.Can 3802 de OSUKL. La ventaja es que sirve para conectar un unico dispositivo NMEA 2000, como
un transmisor de nivel de depésito, a una red VE.Can. También puede alimentar una red NMEA 2000 de menor tensién
directamente a partir de un sistema Victron de 48 V.

Aviso y solucion para sistemas de 24y 48 V

Aunque todos los componentes Victron aceptan hasta 70 V de entrada en sus conexiones CAN-bus, algunos equipos
NMEA 2000 no. Necesitan una conexion NMEA 2000 alimentada con 12 V, y a veces funcionan hasta 30 o 36 V. Asegurese de
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revisar la ficha técnica de todos los equipos NMEA 2000 usados. Si un sistema contiene elementos NMEA 2000 que necesiten
una tensioén de red inferior a la tension de la bateria, puede considerar el adaptador VE.Can 3802 de OSUKL mencionado.

O también puede instalar el cable VE.Can a NMEA 2000 sin su fusible y aportar la alimentacién correspondiente a la red
NMEA 2000 con un cable adaptador de alimentacion de NMEA 2000 (que no proporciona Victron). El puerto VE.Can del
dispositivo GX no necesita alimentacion externa para funcionar.

{(@ victron energy Conexién de productos compatibles de

Pagina24 Wy o otros fabricantes



Cerbo GX Manual

5.8. Sensores Mopeka Pro Check LPG y Water Bluetooth

Se ha afiadido a VenusOS compatibilidad con Mopeka Pro Check-Water y Pro Check-Sensor LPG. Estos sensores ultrasonicos
usan BLE (Bluetooth Low Energy), una tecnologia inaldmbrica que permite que los dispositivos se conecten en red dentro de un
rango de unos 10 metros, consumiendo significativamente menos energia que la tecnologia Bluetooth convencional.

Los sensores Mopeka Pro disponen de deteccion ultrasénica para los depésitos de agua y GLP en cilindros horizontales o
verticales y se montan en la parte inferior de estos depésitos con imanes. El nivel de liquido, la temperatura y la tension de la
bateria del sensor se comunican de forma inalambrica al dispositivo GX.

Solo son compatibles los sensores Mopeka Pro Check-Water y Pro Check-Sensor LPG. Otros sensores
Mopeka, aunque tengan Bluetooth, no son compatibles.

Para conectar los sensores Mopeka Pro al dispositivo GX por Bluetooth, el dispositivo GX ha de disponer de Bluetooth. Algunos
productos GX ya tienen Bluetooth integrado y en los demas puede incorporarse facilmente con un adaptador Bluetooth USB
estandar (se pueden consultar los productos GX que tienen Bluetooth integrado en el resumen de la gama de productos Victron
GX).

No obstante, un adaptador Bluetooth USB adicional, también para dispositivos GX con Bluetooth integrado permite la reubicacion
con limitaciones del radio de Bluetooth (mediante un alargador de cable USB) a las cercanias de otros dispositivos Bluetooth
compatibles a los que de otro modo no se llegaria.

Nota para las unidades de GX hasta el numero de serie HQ2207 inclusive; La conexion Bluetooth integrada se deshabilita
cuando la temperatura interna de la CPU supera los 53 °C (esto se ve influenciado por las cargas y la temperatura ambiente).
Para que el funcionamiento sea fiable es necesario usar un adaptador Bluetooth USB. Los dispositivos fabricados mas
adelante (HQ2208 y posteriores) no necesitan un adaptador Bluetooth USB adicional. Tenga en cuenta que esta limitaciéon no es
de aplicacion al Cerbo-S GX.

Los siguientes adaptadores Bluetooth USB se han probado y se sabe que funcionan:

Adaptador Bluetooth USB

Insignia (NS-PCY5BMA2)  Logilink BT0037  TP-Link UB400(UN)  Kinivo BTD-400 Q‘lz‘;t;dzromuetwm usB

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 - -

Aqui se puede consultar una lista de mas adaptadores que también se estan probando y de adaptadores que se han probado y
se sabe que no funcionan: Victron Community.

5.8.1. Instalacion

< Bluetooth sensors 2 08:28 Device List =~ 08:29

Enable C®o AC load 61W >

Continuous scanning Diesel 53% >

Bluetooth adapters > Fresh water tank (34) >

Mopeka H20 B0:26:BB a LPG tank (35) 15°C  65% >

Mopeka LPG 3B:A3:FO a MPPT 75/15 rev2 beta aw >

Kitchen MPPT 150/35 rev2 BS 22W >
4l Pages o = Menu 4l Pages ¢ = Menu

La instalacion del sensor Mopeka Pro es muy sencilla. No obstante, en primer lugar, el sensor debe instalarse segun las
instrucciones de instalacion de Mopeka y configurarse mediante la app Mopeka Tank (disponible en Google Play y en Apple App
Store) Luego se realiza la instalacion y configuracion en el dispositivo GX como se describe a continuacion.

1. Asegurese de que el Bluetooth esta habilitado en el menu de sensores Bluetooth (habilitado por defecto).
2. Vaya a Configuracion — 1/O — Menu de sensores Bluetooth.

3. Mueva la Barra de activacion a la derecha para activar los sensores Bluetooth.

4. Desplacese hacia abajo hasta encontrar su sensor Mopeka Pro.

5. Para activar el sensor, mueva la barra hacia la derecha. Ahora deberia aparecer en la Lista de dispositivos.

6. Repita los pasos 1 a 5 si tiene mas de un sensor.
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5.8.2. Configuracién

1. Vaya al menu de la Lista de dispositivos.
2. Desplacese hacia arriba o abajo y seleccione el sensor correspondiente.
3. Pulse la flecha derecha o la barra de espacio de ese sensor para abrir su Menu de configuracion.
4. Desplacese hacia abajo hasta Configuracion y pulse otra vez sobre la flecha derecha o la barra de espacio para abrir el
Menu de configuracién del sensor.
5. En el Menu de configuracion puede cambiar la capacidad del depésito, seleccionar el tipo de liquido y la unidad de volumen,
fijar valores de calibracion para los niveles de deposito vacio y lleno y leer el valor actual del sensor.
6. Tras la configuracién, vuelva al Menu de resumen del sensor.
7. Desplacese hacia abajo, seleccione Dispositivo y pulse otra vez sobre la flecha derecha o la barra de espacio para abrir el
Menu de configuracion del dispositivo.
8. En el Menu del dispositivo puede asignar un nombre personalizado al sensor y leer mas informacion sobre el mismo.
9. Repita los pasos del 1 al 8 para configurar mas sensores.
< Mopeka Pro H20 2 08:32 < Setup 2 08:29 < Fluid type 2 08:30
Status Ok | Capacity Fuel o
Level 55% Sensor value when empty 0.0cm ) Fresh water @
Remaining 0.010m? Sensor value when full 33.0cm ) Waste water O
Temperature 235C Fluid type Fresh water ) Live well O
Sensor battery 2,97V Volume unit Cubic metre ) oil @)
Setup > Sensor value 18.6cm Black water (sewage) O
< Fluid type ~ 08:30 < Volume unit 2 08:31 < Device 2 08:32
Gasoline O Cubic metre o] Connection Bluetooth LE
Diesel O Litre O Product Mopeka sensor
LPG O Imperial gallon O Name
LNG O U.S. gallon o) ‘ ’ - °®
Hydraulic oil O D
Select position Select character Add space
product 0 _ coon
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5.8.3. Monitorizacion del nivel del depésito

< All > Tank summary - Mopeka Pro H20 [ Tank Level - Mopeka Pro H20 [34]
Tank capacity
53% 55% 60%
Tank remaining fluid
Tank fluid type

Diesel Mopeka Pro Mopeka Pro Tank level
H20 LPG

Tank status
w)(@] (=] @]

Tank cristom name

Los niveles de los depdsitos pueden monitorizarse en otros sitios dentro del entorno GX:
« Lista de dispositivos del dispositivo GX

» Menu resumen del sensor del dispositivo GX

» Resumen grafico del dispositivo GX

» Panel de control de VRM

» Widgets del menu avanzado de VRM

» Widgets de la aplicacion VRM

Mopeka Pro H20O

Diesel

Mopeka Pro LPG
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5.9. Compatibilidad con el regulador del alternador Wakespeed WS500

5.9.1. Introduccién

EI' WS500 es un regulador alternador inteligente externo con comunicacion CAN-bus y NMEA 2000 especialmente adecuado
en aplicaciones nauticas y de caravanas y autocaravanas. EI WS500 es compatible con Venus OS y ofrece la posibilidad de
monitorizar el rendimiento de sus alternadores mediante un dispositivo GX.

5.9.2. Requisitos

Los requisitos necesarios para la integracion de WS500 son:
1. Firmware VenusOS v2.90 o superior instalado en su dispositivo GX
2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.0 o superior instalado en el controlador WS500

3. EI'WS500 debe conectarse al puerto VE.Can del dispositivo GX. No es posible monitorizar el WS500 si se conecta al puerto
BMS-Can de un Cerbo GX.

5.9.3. Conexiéon del WS500 a VE.Can
Tanto el WS500 como VE.Can utilizan conectores RJ45 para sus puertos CAN.

Sin embargo, tienen diferentes patillas. Esto significa que no se puede usar un cable de red normal (cable UTP recto). Se
necesita un cable cruzado. Usted mismo tendra que hacer este cable cruzado. En el siguiente diagrama se muestran las patillas
de los dos dispositivos.

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC o 2 CAN-L
3NET-C (V-) 3 CAN-GND
4NC 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
8CAN-L o 8 (CAN-V+)

Los pins importantes a tener en cuenta son el 7 y el 8 para CAN-H y CAN-L en la parte VE.Cany el 1y el 2 para CAN-H y CAN-L
en la parte WS500.

De modo que se necesita un cable para que los pines 1y 2 de un lado estén conectados a los pines 7 y 8 del otro. El pin 7 va al
pin 1y el pin 8 va al pin 2.

El conector RJ45 con pin 7 y 8 en un extremo se conecta con el puerto VE.Can del dispositivo GX. El otro extremo del cable con
pin 1y 2 se conecta con el controlador WS500. Deben colocarse terminadores en ambos extremos.

El color del cable que haga usted mismo no es importante. Wakespeed también ofrece un cable ya configurado con un conector
RJ45 azul en un extremo que debe conectarse al puerto VE.Can.

Tenga en cuenta que los terminadores negros suministrados por Wakespeed y los azules suministrados por
Victron no son intercambiables. De modo que coloque el terminador Victron en la parte de Victron de la red y
el terminador de Wakespeed en la de Wakespeed.
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5.9.4. Ejemplo de cableado

El siguiente ejemplo muestra un resumen del cableado recomendado basado en una instalacion con un Lynx Smart BMS,
distribuidores Lynx y un Cerbo GX.

La colocacion correcta del shunt del alternador (que no debe confundirse con el shunt del BMV o el SmartShunt) es importante
para la correcta conexion del cable del sensor de corriente.

Consulte los manuales del WS500 y del alternador para ver el cableado completo entre el WS500 y el alternador.

Alternator

A4

Temperature sense

Lynx Smart BMS and Lynx Distributors

Alternator
Shunt

W — |

[

Cerbo GX

Alternator ATC

Lithium
o
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5.9.5. Interfaz de usuario del dispositivo GX para WS500

Una vez que el WS500 se ha conectado al dispositivo GX, la lista de dispositivos incluye una entrada para el regulador.
El menu del WS500 proporciona entonces la siguiente informacion:

» Salida: tension, corriente y potencia segun la informacion recibida del regulador del alternador
* Temperatura: el sensor de temperatura del WS500 mide la temperatura del alternador

» Estado: estado del proceso de carga del WS500

» Apagado cuando no esta cargando
+ Carga inicial, absorcion o flotaciéon cuando el WS500 esta usando su propio algoritmo de carga
+ Control externo cuando esta controlado por un BMS como un Lynx Smart BMS

« Estado de la red:

* Independiente, si el regulador esta funcionando por su cuenta
» Maestro de grupo cuando esta proporcionando metas de carga a otro dispositivo WS500
» Esclavo cuando acepta instrucciones de carga de otro dispositivo, como un WS500 o un BMS.

« Error: indica que el WS500 se encuentra en un estado de error. Se pueden consultar todos los cédigos y mensajes de error en
la guia de Configuraciéon y Comunicaciones de Wakespeed. Véanse también los errores n.° 91 y n.° 92 en el apéndice

« Field Drive: indica el porcentaje de field drive que el WS500 envia al alternador en la conexién de campo.

Velocidad: velocidad a la que gira el alternador en RPM. Este es el dato que comunica el estator y si no es correcto, se puede
ajustar configurando la opcién Alt Poles en la linea de configuracion SCT de Wakespeed.

Velocidad del motor: se indica en RPM. Este dato se obtiene

* mediante célculo a partir de la velocidad del alternador y la Eng/Alt drive ratio configurada por la linea de configuracion SCT
* NMEA 2000, si el WS500 esta recibiendo las RPM del motor de PGN127488
» J1939, si el WS500 esta recibiendo las RPM del motor de PGN61444

También es posible crear un nombre personalizado para el WS500 en el menu del dispositivo. Esto hace que el WS500 actualice
la linea de configuracién $SCN del regulador.

< WS500-VictronLl D 17:22 < WS500-VictronLl 2 17:46 < Device 7 18:09
Output 13.60V 32.1A 436W Network status Standalone Connected Yes
Temperature 28°C Error #0 No error Connection VE.Can
State Bulk Field drive 100% Product Wakespeed WS500 Alternator Regulator
Network status Standalone Speed - Name WS500-VictronLI )
Error #0 No error Engine speed - Product ID 0xB080
Field drive 100% Firmware version AREG2.5.0-BETA
4l Pages v = Menu 4l Pages ~ = Menu 4l Pages v = Menu

5.9.6. Datos del WS500 en el portal VRM

Los datos del WS500 que pueden mostrarse en nuestro portal VRM son: corriente, tensién y temperatura.

Alternator - 24v Lithium Alt [1

Actualmente hay tres widgets disponibles en VRM

B 24v Alternator

Reset zoom
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5.9.7. Resolucién de problemas y preguntas frecuentes
Para informacién adicional sobre asistencia técnica y resolucidon de problemas, péngase en contacto con el servicio técnico de
Wakespeed directamente.

Codigos de error n.° 91 y n.° 92

Venus OS informara de todos los errores que pueda generar el WS500 segun lo descrito en la guia de Configuracién y
Comunicaciones de Wakespeed. En sistemas con BMS integrado, los siguientes errores son criticos mientras los eventos estan
activos y requieren especial atencion.

* #91: Lost connection with BMS

EI WS500 ha perdido la comunicacion con el BMS y pasara al modo configurado de “Volver al inicio”. En cuanto se haya
restablecido la comunicacion con el BMS, volvera a seguir los objetivos de carga indicados por el BMS.

* #92: ATC disabled through feature IN
ElI BMS ha indicado un evento de desconexion de la carga mediante la opcion del cable y en consecuencia el WS500 ha vuelto
al estado Apagado.

Los datos de corriente y potencia no aparecen en el menu del dispositivo WS500
Esto no supone ninguno problema y sencillamente se debe a cémo esta instalado el sistema y como esta previsto que sea.

+ No hay un del alternador!'l instalado

» El shunt del alternador esta instalado pero no esta bien configurado. Revise el ajuste de ShuntAtBat y el de Ignorar sensor con
las herramientas de configuracion de Wakespeed.

11 El shunt del alternador puede instalarse en serie con el alternador para permitir la lectura de la corriente y la potencia de salida
del alternador. El cableado del sensor se conecta directamente al WS500. Esta es una funcién opcional para visualizacion. Si

el shunt no esta instalado, el dispositivo GX mostrara otros datos del alternador, como el porcentaje de tensién de campo y la
tension de salida, etc. pero no apareceran ni la corriente ni la potencia de salida.

Preguntas frecuentes
P1: ; Se usa la corriente de salida del alternador (si se mide) para algo mas aparte de para visualizacion?

R1: Por el momento, solo se muestra el dato. Quiza mas adelante habra integracion DVCC, de modo que el dispositivo GX
controle la cantidad de corriente que quiere que genere el WS500 y reparta la corriente de carga deseada entre el WS500 y los
MPPT, por ejemplo.

P2: ; Para qué se usa la corriente de salida de la bateria? ; Puede leerse por CAN-bus mediante un Lynx Smart BMS, otros
monitores de baterias o un dispositivo GX?

R2: Si, se puede leer el dato de corriente mediante CAN-bus y Lynx Smart BMS.

En ese caso, el shunt del WS500 puede configurarse para el alternador y asi comunicar el dato de cantidad de corriente que el
alternador esta produciendo. EI WS500 usa la corriente del Lynx Smart BMS para garantizar que solo llega a la bateria lo que la
bateria necesita. De modo que si la bateria pide 100 A y el WS500 comunica 200 A al alternador, se usaran 100 A para apoyar a
las cargas. Supone una importante mejora en el calculo de la carga CC.

P3: ;Hay alguna recomendacion de cableado para los sistemas que incluyan un Lynx Smart BMS?

R3: Si. Hemos creado numerosos ejemplos de sistema que muestran el cableado completo y contienen informacién adicional
importante. Por ejemplo, un sistema de un catamaran con dos WS500 o un sistema equipado con un alternador adicional
controlado por un WS500. Estos ejemplos le pueden servir de base para su propio sistema.

Los ejemplos de sistemas se pueden descargar de la pagina de producto del Lynx Smart BMS.
P4: ; Cual es el cableado recomendado para sistemas que no contienen un Lynx Smart BMS?

R4: Wakespeed facilita una guia de inicio rapido que muestra cémo configurar el regulador mediante interruptores DIP y un
resumen de todas las conexiones de cableado en el juego de cables que viene con la unidad.

El manual de producto del WS500 contiene diagramas de cableado adicionales que muestran en detalle cdmo se conecta el
juego de cables.

Tenga en cuenta que el shunt debe conectarse a la bateria y que el WS500 debe configurarse con el shunt en la bateria.
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5.10. Sensores de temperatura inalambricos Bluetooth Ruuvi

El sensor Ruuvi dispone de temperatura, humedad y presién atmosférica, que se transmiten de forma inalambrica al dispositivo
GX por Bluetooth.

Para conectar los sensores Ruuvi al dispositivo GX por Bluetooth, el dispositivo GX ha de disponer de Bluetooth. Algunos
productos GX ya tienen Bluetooth integrado y en los demas puede incorporarse facilmente con un adaptador Bluetooth USB
estandar (se pueden consultar los productos GX que tienen Bluetooth integrado en el resumen de la gama de productos Victron
GX).

No obstante, un adaptador Bluetooth USB adicional, también para dispositivos GX con Bluetooth integrado permite la reubicacién
con limitaciones del radio de Bluetooth (mediante un alargador de cable USB) a las cercanias de otros dispositivos Bluetooth
compatibles a los que de otro modo no se llegaria.

Nota para las unidades de Cerbo GX hasta el nimero de serie HQ2207 inclusive: La conexion Bluetooth integrada se
deshabilita cuando la temperatura interna de la CPU supera los 53 °C (esto se ve influenciado por las cargas y la temperatura
ambiente). Para que el funcionamiento sea fiable es necesario usar un adaptador Bluetooth USB. Los dispositivos
fabricados mas adelante (HQ2208 y posteriores) no necesitan un adaptador Bluetooth USB adicional. Tenga en cuenta que
esta limitacion no es de aplicacion al Cerbo-S GX.

Los siguientes adaptadores Bluetooth USB externos se han probado y se sabe que funcionan:

Adaptador Bluetooth USB

Insignia (NS-PCY5BMA2)  Logilink BT0037  TP-Link UB400(UN)  Kinivo BTD-400 ﬁ’iz‘;t;dzroB'“emth use

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 - -

En esta conversacion de la comunidad se puede consultar una lista de mas adaptadores que también se estan probando y de
adaptadores que se han probado y se sabe que no funcionan.

Proceso de instalacion

Asegurese de que el Bluetooth esta habilitado en el menu Bluetooth (habilitado por defecto).

Vaya a Configuracién — 1/0O — Menu de sensores Bluetooth y pulse Habilitar para activar los sensores Bluetooth de temperatura.

Los sensores Ruuvi vienen con una pestafia de plastico que se puede extraer. Asi se evita que se descarguen cuando no se
estén usando. Retire la pestafia de plastico y la unidad empezara a trasmitir informacién sobre temperatura.

El sensor debe aparecer en el mend, “Ruuvi ####” - con una identificacion hexadecimal de 4 digitos de dispositivo, habilite el
sensor Ruuvi concreto.

< Bluetooth sensors - 08:40
Enable

Continuous scanning
Bluetooth adapters

Ruuvi 2BE2

BBV

Ruuvi 56F7

El submenu de adaptadores Bluetooth muestra una lista de los adaptadores Bluetooth disponibles. La opcién “Deteccién
continua” del menu esta continuamente buscando nuevos sensores de Bluetooth. Tenga en cuenta que esta opcion afecta al
funcionamiento del WiFi del dispositivo GX. Habilite esta opcion solamente si necesita buscar nuevos sensores Bluetooth. De lo
contrario, déjela deshabilitada.
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Bluetooth adapters = 2 < Bluetooth sensors = 09:14

Enable ‘)

hcil 00:E0:42:AC:04:03 Continuous scanning

!

Continuous scanning may interfere with Wi-Fi operation
Bluetooth adapters

>
Ruuvi 2BE2 a
-

Ruuvi 56F7

Si tiene varios sensores, puede ser conveniente escribir las identificaciones de los dispositivos en la misma caja del sensor para
no perderlos.

Ahora el sensor deberia poder verse en el menu principal - por defecto aparece como “Sensor de temperatura genérico (##)”

Device List 2= 05:51
Generic temperature sensor (29) 73% P2
Generic temperature sensor (28) 27°C 71% >
Notifications >
Settings >

Dentro del menu del sensor de temperatura se puede ajustar el tipo y también darle un nombre.

Los sensores Ruuvi tienen una duracién estimada de mas de 12 meses con una Unica pila boton de litio CR2477 de 3 V
sustituible. En el menu del sensor correspondiente apareceran la tension interna y el estado de la bateria. Estado “OK” = tensién
de la bateria < 2,50 V. Estado “Bateria del sensor baja” = tensién de la bateria 2 2,50 V.

< Bedroom 2 09:36
Status
Temperature 22°C
Humidity 50%
Pressure 1018.4hPa
Sensor battery 2.40V
Setup >
4l Pages v = Menu

Se puede actualizar el firmware del Ruuvi con la propia aplicacion moévil de Ruuvi, aunque no es necesario hacerlo si no esta
teniendo problemas.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
Qyreraner

Pagina 33 e otros fabricantes



Cerbo GX Manual

5.11. Conexidén de sensores de radiacion solar, temperatura y velocidad del
viento IMT

Ingenieurbiro Mencke & Tegtmeyer GmbH (IMT) ofrece una gama de sensores de radiacion solar digitales y de silicona
pertenecientes a la serie Si-RS485 que son compatibles con los dispositivos Victron GX.

Compatibilidad

Los sensores opcionales/adicionales de temperatura del médulo externo, temperatura ambiente y velocidad del viento también
son compatibles.

Los sensores externos opcionales/adicionales se conectan al sensor de radiacion solar con los enchufes preinstalados o estan
previamente conectados al sensor de radiacion solar (médulo externo y temperatura ambiente solamente). Cuando los sensores
externos se conectan mediante un sensor de radiacion solar adecuado, todos los datos relativos a las mediciones se transmiten
al dispositivo GX de Victron con el cable de interfaz tnico.

Cada modelo de sensor de radiacién solar de la serie Si-RS485 tiene una capacidad diferente en lo que respecta a sensores
externos (o viene con un sensor externo previamente conectado), por lo que es importante que considere sus necesidades
futuras antes de comprar.

Se puede conectar un sensor de temperatura del modulo IMT Tm-RS485-MB independiente (visible como “temperatura de
la celda”) o un sensor de temperatura ambiente IMT Ta-ext-RS485-MB (visible como “temperatura externa”) directamente al
dispositivo Victron GX, con un sensor de radiacion solar o sin un sensor de radiacion solar.

Funcionamiento

Los sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 funcionan con una interfaz eléctrica RS485 y un protocolo de
comunicacion Modbus RTU.

El dispositivo GX de Victron debe tener la version 2.40 o posterior.
El sensor IMT debe tener la versién de firmware 1.52 como minimo - para mas informacién, péngase en contacto con IMT.

La conexion fisica al dispositivo GX de Victron se hace a través del puerto USB y necesita un cable de interfaz RS485 a USB de
Victron.

También se necesita una fuente de alimentacién externa CC adecuada (de 12 a 28 VCC), ya que el sensor NO recibe
alimentacion a través del USB.
Conexiones con cables

El esquema de la siguiente guia de instalacion representa la configuracion del cableado en una instalaciéon normal.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Block
*se

RS485 to USB Interface
Victron ASS030572018 / ASS030572050

DC-DC Converter

Victron Orion
24/12,24/24, 48/24 or 48/12

L =L

[ |

L\uuuuuuuuuuuuuuuuunuuur

Battery Bank

Conexiones con cables

Marrén Naranja RS485 Data A +
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Naranja Amarillo RS485 Data B -

Rojo - Pos alimentacion - de 12 a 28 VCC

Negro Neg/Gnd alimentacion - 0 VCC

Negro (grueso) - Tierra / Apantallamiento del cable / PE

- Rojo Pos alimentacion - 5 VCC (no se usa)

- Negro Neg/Gnd alimentacién - 0 VCC (no se usa)
Marrén Terminador 1 - 120R (no se usa)
Verde Terminador 2 - 120R (no se usa)

Notas sobre la instalacion

La maxima tension de la alimentacion CC permitida para la gama de sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485
es de 28,0 VCC. Segun esto, para bancadas o sistemas de baterias de 24 VV y 48 V debe usarse en la instalacién un convertidor
CC-CC de Victron (24/12, 24/24, 48/12 o 48/24) o un adaptador CA-CC de Victron adecuados.

En bancadas o sistemas de baterias de 12 V, el sensor de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 puede alimentarse
directamente desde la bancada de baterias y seguira funcionando hasta la tensién minima de 10,5 V (segun la medicion del
sensor, teniendo en cuenta la caida de tension en el cable).

Puede consultar notas y especificaciones detalladas sobre cableado/instalacion en la “Guia de referencia rapida” del sensor de
radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 y en la “Ficha técnica” del cable de interfaz RS485 a USB de Victron.

Para garantizar la integridad de la sefial y el buen funcionamiento, compruebe lo siguiente:

» Los cables alargadores usados cumplen las especificaciones relativas a la superficie minima de la seccién recogidas en la
tabla correspondiente (depende de la tension de alimentacion CC y de la longitud del cable).

» Los cables alargadores tienen un apantallamiento y un nucleo de par trenzado adecuados.

» El cable original de interfaz RS485 a USB de Victron conectado esta reducido a una longitud maxima de 20 cm en
instalaciones en las que la longitud de cable total es superior a 10 m o en las que hay problemas de interferencia especificos
de la instalacién o de la ubicacién. En esos casos deben usarse cables apropiados/de alta calidad para toda la extension de
cables y no solo para los alargadores.

» Los cables estan colocados separados o lejos de los cables principales de alimentacién CC o CA.

» Todos los cables estan correctamente rematados (incluidos lo que no se usen) y bien aislados de los elementos
meteoroldgicos y de la entrada de agua.

La carcasa del sensor no se ha abierto ni manipulado durante la instalacién, ya que esto podria comprometer la integridad del
sellado (y anular la garantia).

El sensor de radiacién solar de IMT de la serie Si-RS485TC cuenta con aislamiento galvanico interno (hasta 1000 V) entre la
alimentacion y los circuitos Modbus RS485, de modo que la interfaz sin aislamiento RS485 a USB de Victron es adecuada para
casi todas las instalaciones.

No obstante, si se prefiere una interfaz aislada RS485 a USB, el unico dispositivo compatible es USB485-STIXL de Hjelmslund
Electronics (el dispositivo GX no reconocera ningun otro tipo).
Varios sensores

Se pueden conectar varios sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 a un mismo dispositivo GX de Victron, pero
se necesita una interfaz RS485 a USB de Victron exclusiva para cada unidad.

No se pueden combinar varias unidades en una sola interfaz (porque esto no es compatible con el software Venus OS asociado).

Configuracion

No suele ser necesario hacer ninguna configuracién especial/adicional, la configuracion predeterminada de fabrica es apta para
la comunicacién con un dispositivo GX de Victron.

Sin embargo, si el sensor de radiacion de IMT de la serie Si-RS485 se ha usado antes en otro sistema o se ha cambiado la
configuracion por cualquier motivo, hay que restablecer la configuracién predeterminada antes de volverlo a usar.

Para revisar la configuracion, descargue la “Herramienta de software de configuracion Si-Modbus” de IMT. Siga las instrucciones
de la “Documentacion del configurador Si Modbus” de IMT y compruebe o actualice, si procede, los siguientes ajustes:

« Direccion Modbus: 1
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+ Tasa de baudios: 9600
» Formato de datos: 8N1 (10 Bit)
Si necesita mas asistencia para la configuraciéon de sensores de radiacion de IMT de la serie Si-RS485, pdngase en contacto con

IMT Solar directamente.

Interfaz del usuario - Dispositivo GX

Al conectar el dispositivo GX de Victron y encender el sensor de radiacion de IMT de la serie Si-RS485, éste sera detectado

automaticamente en pocos minutos y aparecera en el menu “Lista de dispositivos”.

Device List 11:59

BMV-712 Smart 94% 27.01V 6.3A >
SmartSolar Charger MPPT 250/100 rev2 296W >
MultiPlus 24/3000/70-16 Inverting >
MNotifications >
Settings >

Dentro del menu “Sensor de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485”, se mostraran automaticamente todos los parametros
disponibles (segun los sensores conectados), que se actualizaran en tiempo real.

£ IMT Si-RS5485 Series Solar Irradiance Sensor 12:06
Irradiance
Cell temperature 40.5°C
External temperature 24.5°C
Wind speed 2.9m/s
Settings >

En el submenu de “Ajustes” se pueden habilitar y deshabilitar manualmente los sensores externos opcionales/adicionales
conectados al sensor de radiacion de IMT de la serie Si-RS485.

< Settings 12:00 < Wind speed sensor

Wind speed sensor Enabled

External temperature sensor Enabled | Disabled O
Auto-detect O
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5.11.1. Visualizacion de datos - VRM

Para revisar los datos historicos registrados en el portal VRM, despliegue la lista del complemento “Sensor meteorologico” y
seleccione el complemento “Sensor meteoroldgico”.

Select the info you would like to see:

. Gateway 9 widgets [©)]

i VE.Bus System 12 widgets (O]
. Battery Monitor [256 8 widgets @®
- Solar Charger [258] 7 widgets (O]

Meteorological Sensor [1] 1 widget [S]

+/ Meteorological sensor

Los datos de los tipos de sensores disponibles apareceran automaticamente en el grafico. También se pueden habilitar y
deshabilitar sensores o parametros concretos pulsando en el nombre o la leyenda del sensor.

B Metecrological sensor [1]

~= Solar Irradiance (W/m"2) ~= External temperature (C)

Sensor cell temperature Wind speed External temperature

5.12. Conexion de un médulo ComAp CM-Ethernet

5.12.1. Introduccién

Generator AC Loads

Critical Loads
13640W 13640W
L1: 4600W L1: 4600W
~L2: 4640W L2: 4640W
T 158: 4400W L3: 4400W

80.

590w
49.2V 12.0A

El médulo de comunicacion ComAp CM-Ethernet permite monitorizar y controlar a distancia controladores de generadores
ComAp como el InteliLite 4. Mediante la integracién con un dispositivo GX, se pueden leer datos de CA, asi como datos de
presion del aceite, temperatura del refrigerante y otras lecturas y datos relativos al estado, incluidas las sefiales de arranque/
parada del dispositivo GX.

El dispositivo GX y el portal VRM muestran datos como los valores de tension, potencia y energia del generador.
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Device List 09:37 < Comap genset controller 09:38 < Engine 09:44
Comap genset controller 14.00kW P2 Mode Speed
Notifications > Status Running Load 61%
Settings > Error Code #0 No error Coolant temperature 73°C
AC Phase L1 232V 22A 5.00kW Operating time 14d 14h
AC Phase L2 233V 23A 5.00kW Starter battery voltage 13.4v

AC Phase L3 232V 19A 4.00kW

¢Como funciona?

El médulo CM-Ethernet contiene datos del panel InteliLite 4 que el dispositivo GX puede leer a través de Modbus. Se usa el
mapeado Modbus predeterminado del médulo CM-Ethernet.

En el apéndice encontrara un resumen de todos los registros Modbus usados y sus mapeados: [en] Modbus holding registers for
the ComAp CM-Ethernet module [158].

5.12.2. Instalacién y configuracion

La instalacion y configuracion se hace en unos pocos pasos. Solo necesita habilitar el servidor Modbus en su médulo
CM-Ethernet. Esto puede hacerse desde el panel de control o con el software para el controlador, InteliConfig, que puede
descargarse del sitio web de ComAp.

NO hace falta configurar nada mas en el médulo ComAp CM-Ethernet, siempre que no se haya modificado el mapeado estandar
del médulo CM-Ethernet. Tenga en cuenta que el mapeado de registro del dispositivo GX es estatico, no puede configurarse.

Configuraciéon de ComAp CM-Ethernet

El siguiente procedimiento describe los pasos a seguir con InteliConfig:
1. Abra la aplicacion InteliConfig.

2. Seleccione la pestafa Setpoint (valor de referencia).

3. En el siguiente menu, seleccione el médulo CM-Ethernet.

4. Habilite el servidor Modbus.

Control

g E @ @& &

Cose  Swe Controller Configration  Logout t0i story_pLC
Comnection = Configration  Impor

EMPE G @ @ B &

Engish | Controller Controller Controler InteiConf

Setpoints (4G 195]
Sepoit Groups

SepoitName sepointvave informasn

sCssie, NS 1P Adcress 1 8888

Setpoints

Communication ettings
DS P Address 2 e
Engine settngs
19 Firewall Disabied
Malntenance Timers

Generator setings AirGate ettings

History Values

protections AirGate Connection Enabied

Load Management AirGate Adress gobalairate ink

PLC Montor

User uttons. AirGate port saa00

User Setpoints
" ComAp Cllent setings

Scheduler

Comap Client Inaciviy Timeout s

Plugin Modules
Direct Connection Enabied

Direct Connection Port 2
Altrnate Confguration |

SNVP Setings

NP Agent Dissbled
SNVP Trap Format V2 toform
SNMP Traps P Address 1
SNMP Traps P address 2

SNMP RO Community String public

search " View " perations | Altemativ setpoints Hide panel

7 Running

8 Hom

Connection: | Intermet

Appiicaton: Standard AMF25

Configuracion del dispositivo GX

Una vez que el dispositivo GX y el moédulo CM-Ethernet estén conectados a la misma red, aparecera automaticamente en la lista
de dispositivos

Si no lo hace, revise los ajustes de Modbus en el dispositivo GX, Configuracién — Dispositivos Modbus TCP, y asegurese de que
la deteccion automatica esta habilitada o busquelo; deberia detectarse automaticamente. Para que esto funcione de forma fiable,
la deteccion automatica debe mantenerse encendida. La red se escanea cada diez minutos. Si cambia la direccion de IP, volvera
a encontrarse el dispositivo.

Conexion de productos compatibles de
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< Modbus TCP devices < Modbus TCP devices
Automatic scanning Device 1 192.168.178.123
Scan for devices Press to scan

Devices >
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6. Conectividad a Internet

Conecte el Cerbo GX a Internet para aprovechar todas las ventajas del portal VRM. El Cerbo GX envia informacion de todos los
productos conectados al portal VRM, desde donde podra controlar el uso de energia y ver el estado de los productos conectados
en cada momento, también podra configurar alarmas de correo electronico y descargar datos en formato CSV y Excel.

Para consultar esta informacién desde su teléfono inteligente o tableta, descargue la aplicacion VRM iOS o Android.

Ademas del seguimiento a distancia, una conexién a Internet activa permite al Cerbo GX hacer comprobaciones regulares de las
nuevas versiones de firmware disponibles (dependiendo de la configuracién), que se descargaran e instalaran automaticamente.

Hay varias formas de conectar un Cerbo GX a Internet:

» Colocando un cable de red entre un router y el puerto Ethernet LAN del Cerbo GX

» Conectandolo a un router de forma inaldmbrica mediante WiFi

* Mediante una red movil (celular), con el GX LTE 4G - un médem celular USB o con un router 3G o0 4G.
» Anclaje a red o tethering USB mediante un teléfono movil

Este video explica como conectar LAN, WiFi y un GX GSM (también sirve para el GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

6.1. Puerto Ethernet LAN

Cuando conecte un cable ethernet entre un router y un Cerbo GX, la pagina de Configuracion — Ethernet de su Cerbo GX
confirmara la conexion.

Q Antes de conectar el cable ethernet, tenga cuidado de no confundir el puerto Ethernet del dispositivo
GX con los puertos VE.Bus o VE.Can/BMS-Can.

< Ethernet = A 23:39
State
MAC address 90:59:AF:6A:16:EB
IP configuration Automatic ,
IP address 192.168.003.167
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.003.001
& Pages v = Menu

(1) victron eneray
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6.2. WiFi

El Cerbo GX dispone de WiFi integrada. Con WiFi se puede conectar a redes seguras WEP, WPA y WPA2. También se puede
conectar una mochila WiFi USB externa compatible (para aumentar el alcance inalambrico fuera de un armario, por ejemplo).

Hay varias mochilas WiFi USB compatibles. Dos de ellas ademas estan disponibles en el stock de Victron Energy:

» Cadigo de referencia BPP900100200 - médulo WiFi simple CCGX (Nano USB), pequefio, bajo coste.

» Cddigo de referencia BPP900200300 - Asus USB-N14, tiene un precio un poco mayor pero mejor cobertura que el Nano USB.
Compatible a partir de la versién de software 2.23.

» Cadigo de referencia BPP900200400 - modulo WiFi de largo alcance (Netgear AC1200) - mayor coste y mejor cobertura que
el Nano USB. Wireless AC, Wireless G y Wireless N; 2,4 Ghz y 5 Ghz.

Los médulos WiFi que ya no estan disponibles pero siguen siendo compatibles son:

» Caodigo de referencia BPP900200100 - Startech USB300WN2X2D

» Cadigo de referencia BPP900100100 - Zyxel NWD2105

» Cadigo de referencia BPP900200200 - Gembird WNP-UA-002, tiene un precio un poco mayor pero mejor cobertura.

» Cadigo de referencia BPP900200400 - Netgear A6210-100PES.

Aunque otras mochilas WiFi pueden funcionar, no las hemos probado y no ofrecemos asistencia para ellas.

El menu WiFi muestra las redes disponibles. Cuando se selecciona una red, se puede introducir la contrasefia (si es que no es
ya conocida) para conectarse. No es compatible con la configuracion mediante WPS (WiFi Protected Setup).

Cuando el Cerbo GX encuentra varias redes WiFi con contrasefia conocida, se seleccionara la red mas fuerte de forma
automatica. Cuando la sefial de la red a la que se haya conectado sea demasiado débil, cambiara automaticamente a una red
mas fuerte, siempre que conozca la contrasefia de esa red.

La conexién por WiFi es menos fiable que la de un cable de Ethernet. Siempre que sea posible es preferible
conectarse mediante Ethernet. La intensidad de la sefial ha de ser siempre del 50% por lo menos.

< internet 2~ 16:11
State Connected
Name internet

Forget network?

Signal strength

MAC address 00:0F:00:4F:05:96

IP configuration Automatic )
4l Pages v = Menu

6.3. GXLTE 4G

El GX LTE 4G es un médem celular para nuestra gama GX de productos de monitorizacion y proporciona una conexién mévil a
Internet para el sistema y una conexién al Portal VRM. Funciona con redes 2G, 3G y 4G.

Consulte el manual de GX LTE 4G.

6.4. Red movil (celular) con router 3G o 4G

El GX LTE 4G proporciona solamente una conexion a Internet para el dispositivo GX. No hay opcién de
compartir Internet con ordenadores portatiles, smartphones u otros dispositivos.

Para instalaciones en las que haya otros dispositivos que necesiten Internet, como ocurre a menudo en barcos o caravanas, o
cuando sea necesaria una solucion fiable en casos de apagoén o de respaldo, considere como alternativa la instalacién de un
router movil que disponga de estas funciones.

Un router movil puede compartir datos con distintos dispositivos, como son smartphones, tabletas, ordenadores portatiles y
demas dispositivos, a través de un puerto Ethernet o de la WiFi, y puede conmutar a una configuracion WiFi establecida de
antemano en caso que falle la conexién Ethernet, o viceversa.

Para conectar el Cerbo GX a una red movil (celular), como una red 3G o 4G, use un router celular. Conecte el Cerbo GX a ese
router con un cable LAN o mediante la red WiFi del router.
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Asegurese de usar un router disefiado para instalaciones sin supervision. No utilice routers de bajo coste destinados a viajes de
negocios o de placer. Rentabilizara rapidamente un router profesional mas caro y no habra perdido tiempo en desplazamientos
simplemente para resetearlo. Algunos ejemplos de estos routers profesionales son el H685 4G LTE de Proroute y la gama de
routers Industrial 4G de Pepwave.

Mas informacion en esta entrada del blog.

Tenga en cuenta que el Cerbo GX no acepta mochilas 3G/4G USB, aparte de los accesorios GX GSM y GX LTE 4G, que se
pueden obtener en Victron.

6.5. Anclaje a red o tethering USB con un teléfono movil

Esta es una opcion util cuando funciona, pero no cuente con ello porque no ha resultado ser muy fiable. Busque en Internet
instrucciones sobre anclaje a red para su teléfono y su sistema operativo. Sabemos que funciona con:

» Samsung Galaxy S4
pero no con:

* iPhone 5s con iOS 8.1.1

6.6. Configuracion manual de IP

Casi ninguna instalacion necesitara que se introduzca manualmente la configuracién de IP, puesto que la mayor parte de los
sistemas aceptan la configuraciéon automatica de IP (DHCP), que es también la configuracién predeterminada del Cerbo GX. Si
tiene que configurar la direccion manualmente, seleccione la siguiente plantilla:

< Ethernet Q = 16:49
MAC address 84:7E:40:66:0E:6F
IP configuration Manual .,

IP address 092.168.002.002
) O O
fa—

Select position Select character Apply changes
Netmask 255.255.255.000
(9] A ¢@

Podra encontrar informacion completa sobre los requisitos de IP y los nimeros de los puertos utilizados en Preguntas frecuentes
de VRM - puertos y conexiones utilizadas por el [141] Cerbo GX.

6.7. Varias conexiones (conmutacioén por error)

Es posible conectar el Cerbo GX a varias redes a la vez, Ethernet, WiFi y LTE (mediante un GX LTE 4G). En este caso, el
dispositivo GX utiliza Ethernet o WiFi cuando estén disponibles y vuelve a LTE si se pierde la conexion Ethernet y no hay acceso
a la WiFi.

El dispositivo GX utiliza cada conexion con el siguiente orden de prioridad:

1. Ethernet, independientemente de que haya conexion WiFi o LTE.
2. WiFi cuando no hay conexion Ethernet e independientemente de que haya conexion LTE.

3. LTE cuando no hay conexion Ethernet ni WiFi.

Tenga en cuenta que el dispositivo GX no comprueba si alguno de los dispositivos de red mencionados tiene
una conexion a Internet activa. Este mecanismo solo considera la conexién de red activa.

6.8. Minimizar el trafico de Internet

En situaciones en las que el trafico de Internet es caro, por ejemplo con un enlace satelital o cuando hay cargos por itinerancia
GSM o mdéviles, querra minimizar el trafico. Para ello:

» Desactive las actualizaciones automaticas de firmware [67]
* No habilite la asistencia remota [142]

» Reduzca el intervalo de registro (Configuracién — Portal VRM online — Intervalo de registro) a una frecuencia muy baja.
Tenga en cuenta que los cambios de estado (carga — inversion o carga inicial — flotacién) y las alarmas haran que se envien
mas mensajes.
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Lo mejor para averiguar cuantos datos necesita contratar es dejar que el sistema funcione durante un par de dias y observar los
contadores RX y TX de Internet de su router 3G 0 4G. O aun mejor, algunas companias informan de los datos empleados en su
sitio web.

La cantidad de datos que se usan también depende en gran medida del sistema:
Cuantos mas productos se conecten al Cerbo GX, mas datos se generaran.

» Un cambio de estado (de inversor a cargador, por ejemplo) supondra una transmisiéon de datos, de modo que un sistema con
cambios de estado muy frecuentes también generara mas datos. Esto es asi sobre todo en ciertos sistemas Hub-1 y Hub-2.

Le recomendamos que configure su plan de datos de modo que evite los costosos cargos por “exceso”. Ponga un tope a su uso
de datos o utilice un plan de prepago.

Un cliente, abrumado por costes globales de entre veinte céntimos y varios euros por Mb de datos, se inventé una ingeniosa
solucién: Con una red privada virtual, RPV (o VPN, por sus siglas en inglés) modificé la IP para canalizar TODO el trafico
entrante y saliente del dispositivo GX a través de esta RPV. El uso de un cortafuegos en el servidor RPV le permite controlar el
trafico en funcién de la hora, el tipo de conexion, el lugar y los destinos. Aunque queda fuera del alcance de este manual, esta es
una opcion que funciona, y con la ayuda de un experto en Linux y redes, puede funcionar también en su caso.
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6.9. Mas informacion sobre la configuraciéon de una conexién a Internet y una
RPV

» Creacion de una cuenta RPV
» Alarmas y seguimiento del portal VRM

» Portal VRM - Preguntas frecuentes

nnnnnnn
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7. Acceso al dispositivo GX

Se puede acceder a un dispositivo GX con un smartphone, una tableta o un ordenador. Este acceso se llama consola remota. La
consola remota es el elemento central para hacer o modificar ajustes en el dispositivo GX.

En dispositivos GX con una pantalla, es posible que esta opcién de consola remota esté deshabilitada por defecto y sera
necesario habilitarla. Los dispositivos GX sin pantalla tienen la consola remota habilitada por defecto.

Hay varias formas de acceder:

Tipo de acceso Color Control GX Venus GX Cerbo GX / Ekrano GX
Cerbo-S GX

VictronConnect por - -

Bluetoothl4]

Punto de acceso WiFi - Si Si Si
integrado

Red local LAN/WiFi Si Si Si Si
Portal VRM Bl Si Si Si Si

I Ni el CCGX ni el VGX tienen Bluetooth integrado. Esta opcion puede afiadirse faciimente conectando una mochila
Bluetooth USB.

[21 El CCGX no tiene WiFi integrado. Esta opcién puede afadirse facilmente conectando una mochila WiFi USB.
Bl Es necesario que el dispositivo GX esté conectado a Internet.

14l La funcion Bluetooth del dispositivo GX se limita a las asistencia con la conexion inicial y a la configuracién de la red. No
se puede usar Bluetooth para conectarse a la consola remota ni a otros productos de Victron (por ejemplo, controladores

de carga SmartSolar). Para mas informacién sobre como conectar otros productos de Victron, véase Conexion de productos
Victron [10].

(1) victron eneray
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7.1. Usando VictronConnect via Bluetooth

Si esta empezando a familiarizarse con VictronConnect, querra consultar el manual de VictronConnect.

1.

Descargue la ultima version de la aplicacion VictronConnect en su dispositivo compatible con Bluetooth (teléfono u
ordenador) y asegurese de que el Bluetooth esta activo.

Compruebe que el Cerbo GX esta encendido y que el LED de Bluetooth esta parpadeando.

Abra la aplicacién VictronConnect a una distancia inferior a 10 metros del Cerbo GX y espere a que detecte los dispositivos
préximos.

Una vez detectado, pulse sobre el Cerbo GX.

La primera vez que se conecte, se le pedira un codigo PIN de Bluetooth.

Para los dispositivos GX con un numero de serie inferior a HQ2242, el coédigo PIN predeterminado es 000000. Los
dispositivos GX con un numero de serie igual o mayor que HQ2242 tienen un cédigo PIN de seis cifras aleatorio impreso en
la etiqueta (en la parte posterior del dispositivo GX).

A continuacion, en el caso de los dispositivos GX que usan el codigo PIN predeterminado, se le pedira que cambie este
caédigo PIN por un cédigo unico mas seguro. Cree su codigo Unico y guardelo en un sitio seguro para contrasefas por si lo
olvida.

02:067

«Search

Unsecured access!

= Device list

You are connected using the default
Bluetooth Pairing Request Bluetooth PIN code. We recommend
X HQ19508 . you change the PIN to prevent

unauthorised connections. You can
Cerbo GX HQ19508HSEQ — . change the PIN code in the product
(B - e T o page at any tme.

Venus device

LoCAL

Don't worry, it is always possible to
reset to the default PIN code.

[ Do not wam me again for this product

NOTNOW  CHANGE PIN CODE

Desde la pantalla del dispositivo principal puede cambiar la configuracién de la red y de Ethernet, habilitar y deshabilitar el punto
de acceso WiFi, ver el sistema en VRM o abrir la consola remota (se necesita una conexién WiFi a una red local o el punto de
acceso de su dispositivo GX).

Para configurar la red, pulse sobre el icono del engranaje.

Cerbo GX HQ2149GATIV Network settings Connection settings

- MW_Sailng_Home > state Comnected

Network settings MAC Address SCCS6I0ACAZS

Disconnect from network 1P Configuration Automatic ~
Choose a network
1P Address 192168178107
Cerbo GX HQ2149GAT! Vodafone Hotspot
Netmask 2552552550
Vodafone Homespot

ZvxeLde 3 Gateway
Nameserver 1921681781

‘SCAN FOR NETWORKS
cess Point Nameserver 1600:Teed:611ffe01-7c2c

ustom nam Enable Access Point o
Cerbo GX HQ2149GATIV

¥3.00~15
Access Point Passphrase thsTgdwu

19216817864 MOTE CON: Ethermet

m Ethernet setings.

Linkiocal address

169254928

El Bluetooth solo puede usarse para configurar la conexion inicial y la red, y no puede conectarse a otros
productos de Victron como los controladores de carga SmartSolar. Si necesita conectar otros productos de
Victron, consulte el apartado Conexion de productos Victron.
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7.2. Acceso a través del punto de acceso a WiFi integrado

Para usar este método es necesario instalar la aplicacién VictronConnect en su teléfono, tableta u ordenador.

Pasos para conectarse automaticamente mediante el cédigo QR:

1.

2.

Localice la pegatina con el cédigo QR en el lateral del Cerbo GX

Escanee el codigo QR con la cdmara de su teléfono o con una aplicacion para escanear codigos QR.
Si es compatible con su teléfono, le pedira que se conecte al punto de acceso WiFi.

Una vez conectado, abra VictronConnect

Seleccione el dispositivo GX de la lista

Abra la consola remota

Pasos para realizar una conexién manual:

1. Sitdese lo mas cerca posible del Cerbo GX, a no mas de unos pocos metros.

2. Vaya a la configuracion del WiFi de su teléfono, tableta u ordenador.

3. Tras la busqueda, el Cerbo GX aparecera en la lista como Venus-HQ1940DEFR4-3b6. HQ es el nimero de serie impreso en
el lateral de la caja.

4. Conecte el WiFi con la “clave WiFi” que encontrara impresa en el lateral de la caja y también en una tarjeta guardada dentro
de la bolsa de plastico. Consérvela en un sitio seguro.

5. Abra VictronConnect, empezara a buscar la red WiFi automaticamente.

6. Una vez localizada, seleccione el dispositivo GX en la lista.

7. Abra la consola remota.

Notas:

» Si no puede usar VictronConnect, puede usar un navegador de Internet para ir a la direccion IP http://172.24.24.1 o http://

venus.local

» Para mayor seguridad, se puede deshabilitar el punto de acceso a WiFi. Véase Configuracion — WiFi— Crear un punto de

acceso en la consola remota.

Video explicativo

Video con instrucciones paso a paso para conectar un dispositivo GX con la aplicacién VictronConnect:
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7.3. Acceso a la consola remota a través de la red LAN/WiFi local

Este apartado explica cémo conectarse a la consola remota cuando el Cerbo GX esta conectado a la red informatica local con un
cable Ethernet o configurandolo para que se conecte a la red WiFi local.

Este método no necesita una conexion a Internet. Una red informatica local sera suficiente.

Una vez conectado, conecte el dispositivo GX abriendo la aplicacion VictronConnect en un teléfono, tableta u ordenador. No
olvide que tendra que estar conectado a la misma red informatica que el Cerbo GX.

Este video muestra como se hace.

VictronConnect with a

GX device

7.3.1. Otros métodos para encontrar la direccién de IP de la consola remota

En caso de que no pueda usar VictronConnect, hay otras opciones para encontrar el Cerbo GX, por ejemplo, su direccion de IP.

Enlace direccion local - Venus.local

Cuando esta habilitado el ajuste de Consola remota en LAN, se puede establecer una conexioén directa (mediante un cable

de red sin un router o servidor DHCP). Puede acceder al dispositivo GX escribiendo venus.local o http://venus.local en un
navegador de Internet, o en VictronConnect si esta conectado a la misma red. Habilite esta funcién solamente con redes de
confianza o conexiones directas. Compruebe que ha deshabilitado la comprobacién de contrasefia o establezca una contrasefia
en primer lugar.

venus.local

Critical Loads

76.
5w

133V -04A

Direccion de IP en VRM

En el portal VRM, encontrara la direccién de IP en la pagina de Lista de dispositivos de la instalaciéon. Tenga en cuenta que para
esto es necesario que el Cerbo GX esté conectado a Internet.

F @ 0 & vmictonaneryoon B o+ ©

ff@wﬂ Tron Enery Device list for My House ESS

first seen: 2021-02-19 174531

B cotevey Last seen a few seconds ago

Product Cerbo Gx

Dashboard

Advanced
Firenware version V3.00-15
@ Device list

Remote Console

Notes

Photos

Share.
up or restar -01-16 21:21 (6 days, 18 hours, 5 min. )
e porrestart 2023-01-16 21:21 (6 diays, 18 hours, 5 minutes ago)

Eoentloge nsole on VRM Enabled and up

Reporting

2y communication

Log out

Red (en Microsoft Windows)

(1) victron eneray
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En una red local, por ejemplo, en casa, también puede encontrar el Cerbo GX en el resumen de “Red” de Windows (Este sistema
utiliza la tecnologia de comunicacion Universal plug-and-play):

M Network - o x
N sort v 8= View -
€ 5 v A W> Network > v GO SsearchNetwork
~ Computer (1
> Quick access poterth
- Mac
> @oneDive —
> Media Devices (1)
> W This P

> Network Infrastructure (1)

> DVD Drive (D) esd2i  Other Devices (6)

) =

Pulse dos veces sobre el icono para abrir la Consola remota en LAN.

0 [3 Remote Console on LAN x |+ = o X
G A Notsecure | 192.168.178.64 A s = @

Q
Critical Loads hotkeys +
a9
.
:

.

9w

3

Abra la ventana “Propiedades” pulsando sobre el icono con el botén derecho para ver la direccién de IP.

W Cerbo G N Prope-ties x

Network Device

L Cerbo GX

Device Details

Manufacturer: Victron Energy
hito://wwiwsvictroneneray.com

Model: ccex
hitp:/fwwi.victroneneray. com/ive/ccgxistart

Model number: coon.

Device web page: http://192.168.178.64:36251)

Troubleshooting Information
Serial number: HQ2149GATIV
MAC address: | ]
Uique identifier:  uvid:comietronenergy.ccgx.

1P address: 102.168.178.64

oK Cancel Apply

7.4. Acceso a través de VRM

Device List 9 = 15:19
[ TPERSTERIN oo | v dsconnected |
ord
Ly St oS 500
Moo 12160070-16
pscipa3 1250, Ha2007P5YSI

Solar Charger MPPT 75/15 My House ESS

Remote Console

Este método requiere una conexioén a Internet operativa, tanto en su teléfono, tableta u ordenador como para el Cerbo GX. Para
una nueva instalacion, esto significa que tiene que conectarse con un cable Ethernet.

Instrucciones paso a paso:

1. Primero, conecte el Cerbo GX a Internet enchufandolo a una red Ethernet operativa, que tenga un servidor DHCP, como la
mayoria de las redes, y que esté conectada a Internet.

El Cerbo GX se conectara inmediatamente a VRM.

2. Ahora, vaya al portal VRM, https://www.victronenergy.com.es/panel-systems-remote-monitoring/vrm, y siga las instrucciones
para afadir el dispositivo.

3. Una vez que aparezca en VRM, pulse el enlace “Consola remota” del menu de la izquierda.

Ve Powe

{(@’}}vigtron energy
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El resultado sera parecido al de la imagen anterior.

Puede encontrar mas informacién técnica en el apartado de resolucién de problemas correspondiente: Consola remota de VRM -
Resolucién de problemas.

7.5. El menu Consola remota

< Remote Console Q = 16:35

Enable password check .,

Enable on VRM a

Remote Console on VRM - status Online

Security warning: only enable the console on LAN when
the GX device is connected to a trusted network.

Enable on LAN

!

Al Pages A = Menu
El menu Consola remota (Configuracion — Consola remota) contiene opciones para controlar el acceso a la Consola remota
mediante LAN/WiFi y VRM y muestra el estado online de la Consola remota en VRM.
Las opciones en detalle:

1. Desactivar la comprobacion de contraseia:

Si se deshabilita esta opcion, no se hara comprobacién de contrasefia al acceder a la Consola remota.

2. Activar la comprobacion de contrasena:
Para habilitar la comprobacién de contrasefa, en primer lugar habra que asignar una contrasefia. Utilice esta contrasefa
cuando acceda a la Consola remota. Consérvela en un sitio seguro.

3. Habilitar en VRM:
Si se habilita, la Consola remota puede usarse a través del portal VRM desde cualquier lugar del mundo. La comprobacion
de contrasefa (recomendada) también se aplica si esta activada.

4. Consola remota en VRM - estado:
Muestra en el estado online de la Consola remota en VRM.

5. Habilitar en LAN:

Si se habilita, la Consola remota puede usarse a través de la red LAN/WiFi local. Preste atencion a la advertencia de
seguridad.

Tenga en cuenta que tendra que reiniciar manualmente (Configuracion — General — Reinicio)
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8. Configuracion

8.1. Estructura del menu y parametros configurables

Tras completar la instalacion y establecer la conexion a Internet (si procede), siga el menu de arriba a abajo para configurar el

Cerbo GX:

Elemento Valor por defecto
General

Nivel de acceso Usuario e instalador

Soporte remoto No

¢ Reiniciar?

Alarma sonora Si

Modo demo Deshabilitado

Firmware - Leer la descripcion completa [67]
Version de firmware XXX

Fecha/hora creacion XXX

Descripcion

Seleccione “Usuario” para evitar cambios accidentales y
no deseados en la configuracion. El instalador tiene mas
privilegios y una vez que se cambia la configuracion
predeterminada hace falta una contrasefia. El distribuidor
puede facilitarsela.

No / Si - Habilite esta opcién para permitir que los ingenieros
de Victron accedan a su sistema si hay algun problema.

Reinicia su dispositivo GX.

Cuando haya una alarma en el Cerbo GX o en un producto
conectado, el Cerbo GX pitard, a no ser que este ajuste esté
en “Off".

Muestra las caracteristicas del producto y de la instalacion

a un cliente o en una exposicién. Este modo de simulacion
permite entender mejor el funcionamiento sin cambiar ningin
parametro (todavia). Tenga en cuenta que se afiadiran
dispositivos simulados a su instalaciéon VRM. Hay disponibles
demos para ESS, embarcaciones y caravanas.

Muestra la version de firmware instalada actualmente

Muestra el nimero de compilacion version.

Tenga en cuenta que para casi todas las aplicaciones del sistema, nuestro consejo es tener las
actualizaciones automaticas deshabilitadas, que es ademas la configuracion de fabrica.

En su lugar, actualice el sistema en un momento que le resulte conveniente, cuando haya personas en el
lugar listas para volver al sistema anterior y/o resolver problemas si se produjesen.

Actualizaciones desde
Internet: Actualizacién
automatica

Solo comprobacion

Actualizaciones desde Ultima versién

Internet: Actualizaciones

Actualizaciones desde Normal
Internet: Tipo de imagen

Actualizaciones desde
Internet: Comprobar
actualizaciones

Pulsa para comprobar

Instalar firmware desde SD/USB

Firmware almacenado

Fechay hora

Fecha/hora UTC Automatico desde

Internet

Si esta opcion esta habilitada, el dispositivo GX comprobara
con el servidor si hay alguna versién nueva disponible. Se
puede deshabilitar o elegir actualizacion automatica.

Use la configuracién predeterminada a menos que quiera
participar en las versiones de prueba. Los sistemas de
usuarios finales deben configurarse en “Ultima version”.

Elija entre imagen Normal y Grande. La imagen grande afiade
Node-RED vy la funcién Signal K-Server a la imagen.

Pulse la barra espaciadora para comprobar si hay alguna
actualizacion de firmware disponible.

Use este menu para instalar una nueva version desde una
tarjeta microSD o una memoria USB. Introduzca la tarjeta o la
memoria con el archivo .swu del nuevo firmware.

Con esta opcion puede volver a la version de firmware
instalada previamente.
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Elemento

Fecha/hora local

Huso horario

Valor por defecto Descripcion
Automatico desde Si esta conectado a Internet, la hora se sincronizara de forma
Internet automatica, independientemente de este ajuste. Cuando no

haya conexion a Internet, cambie este ajuste para introducir la
hora de forma manual.

Seleccione el huso horario correcto.

Consola remota - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [45]

Deshabilitar la
comprobacion de
contrasefa

Habilitar la comprobacién
de contraseia

Habilitar en VRM

Consola remota en VRM -
estado

Habilitar en LAN

Configuracion del sistema

Nombre del sistema

Entrada CA 1

Entrada CA 2

Control de fallo de red

Monitor de bateria

Tiene sistema CC

Mediciones de la bateria

No se necesita autenticacion de contrasefia para el acceso a la Consola remota.

Elija una contrasefia para permitir el acceso a la Consola remota.

No No / Si - Al habilitarlo en VRM, se podra conectar al Cerbo
GX desde cualquier sitio a través del portal VRM. Véase
también Resolucién de problemas de la de la Consola remota
en VRM [92]

- Muestra el estado de conexion de la opcién de Consola
remota de VRM: conectada, desconectada, deshabilitada.

No No / Si - Al habilitarlo se podra conectar directamente al
Cerbo GX escribiendo su direccién de IP o Venus.local en un
navegador de Internet, o en VictronConnect si esta conectado
a la misma red. Habilite esta funcion solamente en redes
de confianza. Deshabilite la comprobacién de contrasefia o
establezca una contrasefia en primer lugar.

Automatico Seleccione el nombre del sistema - predeterminado o definido
por el usuario

Generador Seleccione No disponible, Generador, Red o Toma del puerto.
Nota: es necesario hacer ajustes adicionales para configurar
por completo estas opciones.

Red eléctrica Las mismas opciones que antes.

Deshabilitado Vigila la pérdida de la entrada de CA y activa una alarma si
la detecta. La alarma desaparece cuando la entrada de CA se
vuelve a conectar.

Automatico Seleccionar la fuente de estado de carga (SoC). Esta funcion
es Util cuando hay mas de un BMV. Opciones: Automatico,
Sin monitor de baterias y fuentes de monitor de baterias
disponibles. Para mas informacion, véase Estado de carga de
la bateria [60].

Deshabilitado Habilite esto para barcos, vehiculos e instalaciones con
cargadores y cargas CC, ademas de cargadores MPPT
o Multi. Esto no se podra aplicar en la mayoria de las
instalaciones sin conexion a la red, y cualquier discrepancia
entre la corriente CC medida por el Multi y por el BMV se
atribuira a un “sistema CC”. Puede tratarse de energia de
entrada desde un alternador o de energia de salida a una
bomba, por ejemplo.

Un valor positivo indica consumo. Un valor negativo indica
carga, por ejemplo desde un alternador.

Tenga en cuenta que el valor mostrado siempre sera
aproximado y se ve afectado por la variacion en la tasa de
muestreo de distintos elementos del sistema.

Sin configurar Utilice este menu para definir qué mediciones de la bateria ver
en el Portal VRM y en la aplicacion MFD HTML5.
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Elemento

Estado del sistema

Valor por defecto

On/Off

Descripcion

Los siguientes parametros son solamente indicaciones de
diagnéstico. Véase el apartado EI menu de estado del
sistema [62] para mas informacion.

Sincronizacion del estado de carga del VE.Bus con la bateria

Use la corriente del cargador solar para mejorar el estado de
carga del VE.Bus

Control de tension del cargador solar
Control de corriente del cargador solar
Control BMS

DVCC - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [76]

DvVCC

Limitar corriente de carga

Limite de la tension
de carga de la bateria
gestionada

SVS - Sensor de tension
compartido

STS - Sensor de
temperatura compartido

Sensor de temperatura

SCS - Sensor de corriente
compartido

BMS controlando
Estado SCS
Pantalla e idioma

Brillo adaptativo

Brillo

Tiempo de apagado de la
pantalla

Mostrar pagina de barco y
autocaravana

Idioma

Unidades

Deshabilitado

Deshabilitado

Deshabilitado

Deshabilitado

Deshabilitado

Automatico

No

Automatico

Si

Deshabilitado

Inglés

°C

Al habilitar el DVCC, un dispositivo GX pasa de ser un
monitor pasivo a ser un controlador activo. La configuracién
por defecto es No, a menos que se conecte una bateria
gestionada BMS-Can compatible, entonces se configura el
ajuste y se bloquea con las especificaciones del fabricante.

Usuario - ajuste de corriente de carga maxima para todo el
sistema configurable en amperios.

Utilice esta opcion unicamente para baterias Pylontech 15s en
el equilibrado inicial. Su uso con fines diferentes puede tener
efectos no deseados.

El dispositivo GX selecciona automaticamente la mejor
medicion de tension disponible y la comparte con los otros
dispositivos conectados.

El dispositivo GX enviara la temperatura de la bateria medida
al sistema inversor/cargador y a todos los cargadores solares
conectados.

Seleccione el sensor de temperatura a usar para la mediciéon
del sensor de temperatura compartido

Envia la corriente de la bateria, medida por un monitor de
bateria conectado al dispositivo GX, a todos los cargadores
solares conectados.

Seleccione el BMS que controla la bateria.

Indica si el SCS esta habilitado o por qué no lo esta

Use el sensor de luz ambiental para ajustar el brillo de la
pantalla (solo esta disponible si hay una GX Touch conectada)

Configure el brillo entre 0 y 100%.

Fijar el tiempo hasta el apagado en 10 s/30 s - 1 m/10 m/30 m,
o nunca

Si habilita esto, se mostrara la pagina de resumen mévil
disefiada para aplicaciones marinas y de vehiculos a
distancia. Este resumen proporciona acceso directo al limite
de corriente CA, a los ajustes de On/Off/Charger-only (on/off/
solo cargador) y al control de la bomba. También puede
mostrar hasta cuatro niveles de depésito.

Puede elegir entre inglés, holandés, chino, aleman, espafiol,
francés, italiano, sueco, turco, checo, danés, polaco, ruso y
arabe.

Las opciones disponibles son grados centigrados y grados
Fahrenheit. Tenga en cuenta que este ajuste no afecta a las
unidades de temperatura en el portal VRM.

Portal online VRM - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [85]

Registro habilitado
ID de portal VRM

Habilitado

Habilite o deshabilite el registro

Use este numero para registrar el dispositivo GX en el portal
VRM
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Elemento

Intervalo de registro

Uso de una conexion
segura (HTTPS)

Ultimo contacto

Error de conexién

Comunicacion bidireccional
VRM

Reiniciar el dispositivo si no
hay contacto

Retardo de reinicio por falta
de contacto (hh:mm)
Ubicacion del
almacenamiento

Espacio libre en el disco

microSD/USB

Registros almacenados

Fecha del registro mas
antiguo

Valor por defecto

15 minutos

Si

Ningun error

Deshabilitado

Deshabilitado

01:00

Almacenamiento interno

Descripcion

Fijar entre 1 minuto y 1 dia. Elija periodos de tiempo mas
largos en sistemas con una conexién poco fiable. Tenga

en cuenta que este ajuste no afecta a la comunicacién de
problemas y cambios de estado (carga inicial — absorcion)
al portal VRM. En cualquiera de estos casos se produce una
transmisién inmediata de todos los parametros.

Encripta la comunicacion entre el dispositivo GX y el servidor
VRM

Tiempo transcurrido desde el ultimo contacto con el servidor
VRM

Aparece si hay un error en las comunicaciones VRM. Aqui
puede ver mas informacién sobre la resolucion de errores de
VRM.

Habilite para VRM: VEConfigure a distancia y VRM:
Actualizacion de firmware a distancia.

El dispositivo GX se reiniciara solo para intentar corregir un
posible problema de red si la conexion a Internet se pierde
durante el periodo de retardo establecido

El tiempo que la unidad debe estar desconectada para
reiniciarse.

Indica si se dispone de un dispositivo de almacenamiento
externo (memoria USB o tarjeta microSD) o si se esta usando
el almacenamiento interno.

Cantidad de bytes disponibles en el dispositivo de
almacenamiento

Seleccione para expulsar con seguridad una tarjeta microSD
o una memoria USB (si es que hay una conectada) antes de
retirarla fisicamente. Si no lo hace, se podrian perder datos.

Cantidad de registros almacenados localmente cuando no hay
conexion a Internet. El dispositivo GX almacenara todos los
registros que pueda localmente y los cargara cuando vuelva a
haber conexion a Internet.

Si Internet/VRM no estan disponibles, mostrara el registro mas
antiguo almacenado en el dispositivo GX.

ESS - Un sistema de almacenamiento de energia (ESS) es un tipo de sistema de energia especifico que integra una
conexion a la red eléctrica con un inversor/cargador Victron, un dispositivo GX y un sistema de bateria. Leer una descripcion

completa de las caracteristicas

Modo

Contador de red

Salida CA del inversor en
uso

Autoconsumo de la bateria

Regulacion multifasica

Estado de carga minimo (a
menos que falle la red)

Limite de estado de carga
activo

Recorte de picos (peak
shaving)

Optimizado (con
BatteryLife)

Habilitado

Todas las cargas del
sistema

10 %

10 %

Solo por encima del
estado de carga minimo

Optimizado (con BatteryLife) y Optimizado (sin BatteryLife),
Mantener las baterias cargadas, Control externo

Se debe dejar la configuracion por defecto si no hay un
contador de red externo de Victron instalado.

Al ajustarlo en “No” se oculta el grafico de la salida de CA del
panel de resumen.

Este ajuste permite que el ESS use solamente energia de la
bateria para las cargas esenciales. Las opciones son “Todas
las cargas del sistema” o “Solo las cargas criticas”. “Salida CA
del inversor en uso” debe estar habilitada para que aparezca
esta opcion.

Ese ajuste de compensacion de fase se usa en sistemas con
una conexion trifasica a la red eléctrica.

Limite de estado de carga minimo configurable. El ESS
alimentara las cargas a partir de la red cuando el estado de
carga caiga hasta el ajuste configurado, excepto si hay un fallo
en lared y el sistema esta en modo Inversor.

Con este ajuste puede ver el nivel de estado de carga actual
de BatteryLife.

Solo por encima del estado de carga minimo, Siempre
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Elemento Valor por defecto Descripcion

Estado de BatteryLife Autoconsumo Autoconsumo, Descarga deshabilitada, Carga lenta, Sostener,
Recargar

Limitar energia del inversor Deshabilitado Limita la energia extraida por el Multi, es decir, limita la
energia que se invierte de CC a CA.

Valor de referencia de la 50 W Con un valor de referencia de la red eléctrica mayor, se puede

red eléctrica proporcionar al sistema cierto “margen” para no inyectar
demasiada energia a la red en caso de cambios subitos en
las cargas.

Inyeccion a la red - Establezca y limite la inyeccién a la red: FV acoplada a CA -

inyectar exceso, FV acoplada a CC - inyectar exceso, Limitar
la inyeccion del sistema

Niveles de carga Inactivo Le permite programar hasta cinco periodos durante los que el
programados sistema tomara energia de la red para cargar la bateria.

Contadores - Leer una descripcion completa de las caracteristicas

Funcién Contador de red Contador de red, Inversor FV, Generador, Contador CA
eléctrica
Tipo de fase Monofase Multifase o monofase

Inversores FV - Leer una descripcion de todas las caracteristicas

Inversores: - Muestra los inversores FV CA conectados

Inv: Posicion Entrada CA 1 Entrada CA 1, entrada CA 2 y salida CA

Inv: Fase L1

Inv: Mostrar Si

Buscar inversores FV - Buscar inversores FV disponibles

Direcciones de IP - Muestra la direccion IP de los inversores FV detectados
detectadas

Afadir una direccion de IP - Si un inversor tiene una direccién de IP asignada
manualmente manualmente, puede afadirla directamente aqui.
Escaneado automatico Habilitado Este ajuste seguira buscando inversores FV. Esto puede ser

util si se usa una direccion de IP asignada por DHCP que
pueda cambiar.

Sensores inalambricos de CA

Seleccione la posicion de cada sensor de CA (inversor FV en AC-input 1, 2 o en AC-output). Mas informacion acerca de los
sensores CA inalambricos.

Dispositivos Modbus TCP

Escaneado automatico Habilitado Busca automaticamente dispositivos Modbus TCP

Detectar dispositivos - Iniciar manualmente una busqueda de dispositivos Modbus
TCP

Dispositivos - Muestra una lista de los dispositivos Modbus TCP encontrados

con sus direcciones IP
Ethernet - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [40]
Estado Desconectado Su estado puede ser desconectado, conectando o conectado
Direccion MAC -

Configuracion IP Automatico Opciones: Asignacion de direccién IP automatica (DHCP) o
manual

Direcciéon IP -
Mascara de red -
Pasarela -
Servidor DNS -
Direccion IP de enlace local -
WiFi - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [41]

Crear punto de acceso Habilitado Deshabilita el punto de acceso WiFi interno

(M), Vitron energy
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Elemento Valor por defecto Descripcion

Redes WiFi - Muestra una lista de las redes WiFi disponibles y/o lared a la
que esta conectado el dispositivo GX

Nombre - SSID de la red WiFi

Estado Conectado

Ignorar red - Pulse para “ignorar” la red si desea conectarse a una red

diferente o resolver un problema
Intensidad de la sefal %
Direccion MAC -

Configuracion IP Automatico Opciones: Asignacion de direccion IP automatica (DHCP) o
manual

Direccién IP -
Mascara de red -
Pasarela -
Servidor DNS -

Moédem GSM - Leer una descripcion completa de las caracteristicas

Bluetooth
Habilitado Si
Cadigo PIN 000000 (o un

cédigo PIN unico
proporcionado con el
dispositivo o establecido
manualmente)

GPS - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [17]

Informacion GPS - Estado, latitud, longitud, velocidad, trayectoria, altitud, niumero
de satélites

Dispositivo - Muestra informacién acerca del dispositivo para hacer un
diagnostico

Formato DDD.DDDDD® Elija entre grados decimales, grados y minutos decimales o
grados, minutos y segundos

Unidad de velocidad km/h Seleccione entre km/h, metros por segundo, millas por hora o
nudos.

Arranque/parada del generador - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [128]
Estado Parado Muestra el estado del generador.
Posibles mensajes de estado:

Parado, Calentamiento, Arrancado manualmente,
Funcionamiento condicionado, Enfriamiento, Parando

Error Ningun error Indica si hay algun error (p. €j.: el generador deberia estar
funcionando pero no se detecta entrada de CA)

Tiempo de funcionamiento hh:mm El tiempo durante el que ha estado funcionando el generador
desde el arranque.

Tiempo total de hh:mm Tiempo total durante el que ha estado funcionando el

funcionamiento generador desde que se reinicio.

Tiempo restante hasta hh Horas restantes hasta la proxima revision de mantenimiento.

mantenimiento

Tiempo hasta la siguiente hh:mm Si se ha programado una puesta en marcha periddica, este

prueba de funcionamiento contador mostrara el tiempo que falta para que tenga lugar en
dias y horas.

Funcionalidad de arranque Deshabilitado Habilita o deshabilita las funciones de Arranque automatico.

automatico Esto se puede configurar con mas detalle en el menu

Generador — Configuracion — Condiciones

Arranque manual - Arrancar generador, Funcionamiento durante hh:mm

(M), Vitron energy
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Elemento Valor por defecto Descripcion
Tiempo diario de - El submenu muestra la historia del tiempo que ha estado
funcionamiento funcionando el generador (minutos) cada dia durante los 30

dias anteriores.
Arranque/parada del generador — Configuracion

Arranque/parada del generador — Configuracion — Condiciones

Si se pierde la Detener generador Detener, Arrancar, Mantener el generador funcionando
comunicacion

Detener el generador Deshabilitado Esta opcion es ideal para sistemas auxiliares en los que un
cuando haya entrada de Quattro tiene electricidad de la red conectada a una entrada
CA disponible CA y un generador conectado a la otra entrada CA. Con esta

opcidn activada, el generador se detendra en cuanto haya
energia de la red disponible otra vez.

Estado de la carga de la No Usar el valor de estado de la carga de la bateria para arrancar/
bateria detener - No / Si

Arrancar cuando el estado de carga sea inferior a - %

Valor de arranque en periodos de silencio - % (para ignorar
los periodos de silencio programados cuando sea totalmente
imprescindible)

Detener cuando el estado de carga sea superior a - %

Valor de parada en periodos de silencio - % (permite un
periodo de funcionamiento mas corto en los periodos de
silencio, una vez que se haya recuperado el sistema)

Corriente de la bateria No Usar un valor para arrancar/detener - No / Si
Tension de la bateria Arrancar cuando el valor sea superior a - Amperios / Voltios /
Salida CA Vatios

Valor de arranque en periodos de silencio - Amperios / Voltios /
Vatios (para ignorar los periodos de silencio programados
cuando sea totalmente imprescindible)

Arrancar cuando se alcance la condicion durante - segundos
(para permitir que haya picos momentaneos sin que se active
el arranque)

Detener cuando el valor sea inferior a - Amperios / Voltios /
Vatios

Valor de parada en periodos de silencio - Amperios / Voltios /
Vatios (permite un periodo de funcionamiento mas corto en
los periodos de silencio, una vez que se haya recuperado el
sistema)

Detener cuando se alcance la condicién durante - segundos
(para permitir que haya caidas momentaneas sin detener el

generador)
Alta temperatura del No Arrancar con el aviso de valor - No / Si
inversor Arrancar cuando el aviso esté activo durante - segundos (para
Sobrecarga del inversor permitir que haya picos momentaneos sin que se active el

arranque)

Cuando desaparezca el aviso, detener transcurridos -
segundos (para permitir que haya caidas momentaneas sin
detener el generador)

Arranque/parada del generador — Configuracion — Condiciones — Puesta en marcha periédica
Puesta en marcha No Habilitar - No / Si

periodica Intervalo de puesta en marcha

Ignorar puesta en marcha si ha estado funcionando durante
Fecha de inicio del intervalo de puesta en marcha

Hora de arranque

Duracion de la puesta en marcha (hh:mm)

Mantener en funcionamiento hasta que la bateria esté
totalmente cargada
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Elemento Valor por defecto Descripcion

Arranque/parada del generador — Configuracion

Tiempo minimo de 0 El nimero minimo de minutos durante los que funcionara el

funcionamiento generador en cualquier momento en el que haya arrancado,
incluso tras las condiciones de parada.

Periodo de calentamiento 0 Permite establecer un periodo configurable para que el

. - generador se caliente o se enfrie mediante un control de relé

Periodo de enfriamiento 0 . . P .
mientras que el relé de entrada CA esté abierto y el inversor/
cargador no esté conectado a él.

Detectar generador en la No No / Si - Se activara una alarma cuando no se detecte energia

entrada CA

Alarma cuando el
generador no esté en modo
arranque automatico

Periodos de silencio

Tiempo de funcionamiento
y mantenimiento

Reiniciar los contadores de
tiempo de funcionamiento
diario

Tiempo total de
funcionamiento del
generador (horas)

Intervalo de mantenimiento
del generador (horas)

Reiniciar el temporizador
de mantenimiento

Deshabilitado

Submenu

procedente del generador en la entrada CA del inversor.
Asegurese de que se configura la entrada CA correcta en
generador en la pagina de configuracion del sistema.

Si esta opcion esta habilitada, saltara una alarma cuando
la funcion de arranque automatico permanezca deshabilitada
durante mas de 10 minutos.

Los periodos de silencio impediran que el generador
arranque aunque se den las condiciones normales para su
funcionamiento. Se pueden especificar valores para ignorar
los ajustes para los periodos de silencio (un umbral de bateria
muy baja para evitar que el sistema se apague, por ejemplo)

Este es el menu de asistencia técnica en el que se pueden
reiniciar el contador de tiempo de funcionamiento diario y el de
mantenimiento y se pueden definir las horas del intervalo de
mantenimiento.

Se pueden reiniciar los contadores de tiempo de
funcionamiento, por ejemplo, si se usan para tareas de
mantenimiento o reparacion, o si el generador se sustituye o
se somete a una reparacién importante.

Tiempo total durante el que ha estado funcionando el
generador desde que se reinicid el contador.

Introduzca aqui el intervalo de mantenimiento en horas.

Pulse para reiniciar el contador de mantenimiento una vez que
se haya completado la revision.

Bomba del depésito - Configure el arranque y la parada automaticos de la bomba en funcion de la informacion del nivel del
depdsito (transmisor). Arranque/parada automaticos de la bomba con Color Control GX

Estado de la bomba

Modo

Sensor de depdsito

Nivel de arranque

Nivel de parada

Automatico

Automatico

50 %

80 %

Muestra si la bomba esta funcionando o no

Las opciones son automatico, encendida y apagada. Esta
es la anulacién manual de la activacion de los niveles

de arranque y parada cuando hay un sensor de depdsito
conectado.

Seleccione el sensor de depdsito que se usa para la activacion
de la bomba del depésito. Si no hay ninguin sensor de depdsito
conectado o no se detecta ninguno, aparecera “Sin sensor de
depdsito”.

El punto de activacion del nivel del depdsito para que arranque
la bomba del depésito (se cierra el relé).

El punto de activacion del nivel del depdsito para que se
detenga la bomba del depdsito (se abre el relé).

Relé
Funcion Relé de alarma Seleccione la funcion del relé. Las opciones son “Relé
de alarma”, “Arranque/parada del generador”, “Bomba del
depésito”, “Temperatura” y “Manual’.
1) , victron energy
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Elemento

Polaridad

Servicios

Modbus TCP

MQTT en LAN (SSL)

MQTT en LAN (Plaintext)

Puerto VE.Can

Puerto BMS-Can
CAN-bus

1o

Entradas analégicas

Entradas digitales

Sensores de Bluetooth

Valor por defecto

Normalmente abierto

Off

Off

VE.Can

Off

Deshabilitado

Descripcion

Seleccione la polaridad del relé en la parte posterior del Cerbo
GX. 'Normalmente abierto' o 'Normalmente cerrado'. Tenga en
cuenta que la configuracién en Normalmente cerrado aumenta
elCerbo GX consumo de energia. Esta opcion soélo esta
disponible si esta configurado como relé de alarma.

Este ajuste habilita el servicio Modbus TCP. Puede

encontrar mas informacion acerca de Modbus TCP en

este documento y en el libro blanco de comunicaciones
https://www.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-
Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf

Habilita MQTT en LAN - Puede encontrar mas informacién
sobre MQTT en Victron Community.

Este ajuste ha de estar habilitado cuando se conecta una
pantalla multifuncional marina

Perfil CAN-bus (Deshabilitado, VE.Can y Lynx lon BMS 250
kbit/s, VE.Can y CAN-bus BMS 250 kbit/s, CAN-bus BMS 500
kbit/s, Oceanvolt 250 kbit/s, RV-C 250 kbit/s). Otras opciones:
Dispositivos, salida NMEA 2000, Selector de numero de
identidad unico, Comprobar nimeros de identidad unicos,
Estado de la red

CAN-bus BMS (500 Kbit/s) o deshabilitado y Estado de la red

Perfil de CAN-bus, Enviar datos a VE.Can, Numero de
dispositivo unico para VE.Can, Comprobar nimeros Gnicos

Transmisores del nivel del depdsito disponibles on/off,
Sensores de temperatura disponibles on/off

Entradas digitales disponibles off, Alarma de puerta, Bomba de
sentina, Alarma de sentina, Alarma de robo, Alarma de humo,
Alarma de incendios, Alarma de CO2, Generador

Habilitar para buscar sensores Bluetooth compatibles (Ruuvi
y Mopeka Pro). Otras opciones: Habilitar o deshabilitar

los sensores Bluetooth detectados y ver qué adaptadores
Bluetooth hay conectados en ese momento
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8.2. Estado de carga (SoC) de la bateria

8.2.1. ; Qué dispositivo debo usar para calcular el estado de carga de la bateria?

Hay tres tipos de productos que calculan el estado de carga. El Cerbo GX no calcula el estado de carga por si mismo, sino que
lo obtiene de los dispositivos conectados. Los tres productos que calculan el estado de carga son:

1. Monitores de bateria como los BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS o Lynx lon BMS
2. Inversores/cargadores Multi y Quattro

3. Baterias con monitor integrado y una conexion (BMS-Can en la mayoria de los casos) al Cerbo GX.

¢Qué se debe usar en cada caso?

Si tiene una bateria con monitor integrado, como una bateria BYD o Freedomwon, la respuesta es facil: use eso. De lo contrario,
las opciones dependeran del tipo de sistema:

1. Si el inversor/cargador MultiPlus o Quattro es la Unica fuente de carga a las baterias y el Unico consumidor, entonces puede
funcionar como un monitor de bateria basico porque contabiliza lo que entra y lo que sale. No hace falta un monitor de
bateria de uso exclusivo, como el BMV.

2. Si el sistema esta formado por un inversor/cargador, varios MPPT y un dispositivo GX, sigue sin ser necesario afiadir un
monitor de bateria de uso exclusivo.

3. En cualquier otro tipo de sistema, como un barco o un vehiculo con luces CC u otras cargas, sera necesario contar con un
monitor de bateria de uso exclusivo.

8.2.2. Las diferentes soluciones explicadas en profundidad
1. Bateria y Multi o Quattro (un sistema auxiliar tipico)

No se necesita monitor de bateria: el Multi o Quattro es el Unico producto conectado a la bateria y tiene control absoluto
sobre todas las corrientes de carga y descarga. De modo que puede calcular el estado de carga correcto por si mismo.

Configuracion:
1. Habilite y configure el monitor de bateria en VEConfigure.
2. En el Cerbo GX, en Configuraciéon — Configuracion del sistema, compruebe el monitor de bateria seleccionado. Deberia
ser el Multi o el Quattro.
2. Bateria con Multi o Quattro y cargadores solares MPPT o un EasySolar con un dispositivo GX integrado

No se necesita monitor de baterias siempre y cuando todos los cargadores solares MPPT sean productos de Victron y estén
conectados al Cerbo GX. El Cerbo GX leera de forma continua la corriente de carga real de todos los cargadores solares y
enviara el total al Multi (o Quattro), que usara esa informacion para sus calculos del estado de carga.

Configuracion:
1. Habilite y configure el monitor de bateria en VEConfigure.

2. En el Cerbo GX, en Configuraciéon — Configuracion del sistema, compruebe el monitor de bateria seleccionado. Deberia
ser el Multi o el Quattro.

3. En el mismo menu, compruebe que la opcidn “Usar la corriente del cargador solar para mejorar el estado de carga (SoC)
del VE.Bus” esta habilitada. Tenga en cuenta que esto no es un ajuste, sino un indicador de un proceso automatico.

Tenga en cuenta que esta opcion requiere versiones de firmware recientes en los Multi o Quattro (al menos 402) y en el
Cerbo GX (al menos v2.06).
3. Bateria con un monitor integrado

Cuando el sistema incluye una bateria con monitor y calculo del estado de carga integrados, como muchas de las baterias
recogidas aqui , no hace falta un monitor de bateria de uso exclusivo.

Configuracion:
1. Conecte el cable de comunicaciones de la bateria al Cerbo GX siguiendo las instrucciones.

2. En el Cerbo GX, en Configuraciéon — Configuracion del sistema, compruebe que el monitor de bateria seleccionado es la
bateria.

Tenga en cuenta que el ajuste del monitor de bateria de VEConfigure es irrelevante. En sistemas
como este, cambiar este ajuste no tendra ningun efecto sobre la carga ni sobre ningun otro
parametro.
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4. Otros tipos de sistemas

Cuando haya mas cargadores, o cargas, ademas del Multi o de los cargadores solares MPPT, conectados a la bateria se
necesitard un monitor de bateria de uso exclusivo Por ejemplo:

+ Cargas domésticas en sistemas marinos o de vehiculos.

« Cargadores solares PWM

» Cargadores CA como Skylla-is, cargadores Phoenix, cargadores que no sean de Victron, etc.
+ Alternadores

« Cargadores CC-CC

» Turbinas edlicas

+ Turbinas hidraulicas

Si se usa una bateria con monitor integrado, como se explica en el punto (3), este sera el monitor de uso exclusivo de la
bateria. Véase el punto (3). De lo contrario instale un BMV, SmartShunt o Lynx Shunt VE.Can.

Configuracion:

1. Configure el monitor de la bateria conforme a sus instrucciones.
2. En el Cerbo GX, en Configuracién — Configuracién del sistema, compruebe el monitor de bateria seleccionado.
3. Deberia ser el BMV o el monitor de bateria del derivador Lynx.

4. Finalizado.

Tenga en cuenta que el ajuste del monitor de bateria de VEConfigure es irrelevante. En sistemas
como este, cambiar este ajuste no tendra ninguin efecto sobre la carga ni sobre ningun otro
parametro.

8.2.3. Notas sobre el estado de carga

» Tenga en cuenta que el objetivo de todo esto es mostrar un estado de carga preciso al usuario y que no es algo necesario
para que el sistema sea eficiente. El porcentaje de estado de carga no se usa para la carga de la bateria. Sin embargo, es

necesario cuando se necesita que un generador arranque y se detenga automaticamente en funcién del estado de carga de la

bateria.

Mas informacion:
Preguntas frecuentes de VRM - diferencia entre el estado de carga de BMV y de VE.Bus

Consulte la Seccion de parametros configurables sobre Seleccidon de monitor de bateria y Tiene sistema CC.

8.2.4. Seleccion de la fuente de estado de carga (SoC)

~
=]
r-]
N
=]

Automatic

I@

BMV-702 on USB
MultiPlus 48/5000/70-50 on VE.Bus O
No battery monitor O

BMV-702 on VE.Direct

®
®

(Configuraciéon— Configuracion del sistema — Monitor de la bateria)

En la imagen anterior puede ver varias opciones de valores de estado de carga que se muestran en la pantalla principal de
Resumen. Seleccione la fuente que quiere ver en la pantalla principal de Resumen de su Cerbo GX.

En esa misma imagen hemos elegido el Ajuste automatico. Cuando se selecciona “Automatico”, la pantalla de Configuracion del

sistema se mostrara aparecera como en la siguiente imagen.
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< System setup 09:22
AC input 1 Grid .,
AC input 2 Generator .,
Battery monitor Automatic L
Has DC system OFF

La funcion “Automatico” sigue la siguiente légica:

-

Cuando esté disponible, usara un monitor de bateria de uso exclusivo, como el BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS o Lynx
Shunt VE.Can, o una bateria con monitor integrado.

2. Cuando haya mas de uno de estos conectados, usara uno cualquiera al azar, aunque se puede seleccionar uno determinado
de forma manual.
3. Cuando no haya un monitor de bateria de uso exclusivo, usara el estado de carga VE.Bus.

¢Cuando se debe usar la opcion “Sin monitor de bateria”?
Usela en sistemas en los que:

1. haya un Multi o un Quattro instalado
2. no haya un BMV ni ningun otro monitor de bateria instalado
3. el sistema tenga otras cargas CC, u otros cargadores, conectados a la misma bateria, que no estan conectados al Cerbo GX.

Una breve explicacion: el estado de carga VE.Bus determinado por el Multi o el Quattro es incorrecto en la situacion descrita
porque no tiene en cuenta las corrientes de descarga y de carga de las otras cargas CC ni de los cargadores sin monitorizacion.

8.2.5. Informacioén detallada sobre el estado de carga VE.Bus

» Cuando el inversor/cargador esté en carga inicial, el estado de carga no subira por encima del valor establecido en
VEConfigure para el parametro “Estado de carga al finalizar la carga inicial“ de la pestafia General, por defecto 85 %. En
un sistema con cargadores solares, asegurese de que la tensidon de absorcion configurada en el MPPT es ligeramente superior
al mismo parametro establecido en el inversor/cargador. Este Ultimo necesita reconocer que la tension de la bateria ha llegado
al nivel de absorcién. Si no lo hace, el estado de carga estara estancado en el porcentaje mencionado de final de carga inicial,
del 85 % por defecto.

8.2.6. El menu de estado del sistema

<

Synchronize VE.Bus SOC with battery

Use solar charger current to improve VE.Bus SOC On
Solar charger voltage control On
Solar charger current control On
BMS control On

El menu de Estado del sistema (Configuracién — Configuracion del sistema — Estado del sistema) contiene indicaciones de
diagndstico que pueden ser Utiles para diagnosticar problemas del sistema. Tenga en cuenta que aqui no puede configurarse
nada. La indicacion on/off depende de como esté configurado el sistema y de qué dispositivos contenga.

Su significado detallado es:

1. Sincronizacién del estado de carga VE.Bus con la bateria:
» Si esta encendido (on) indica que el monitor de baterias activado en el Multi/Quattro esta sincronizando su estado de carga
con uno de una fuente mejor (un BMV o un BMS del sistema). El sistema hace esto automaticamente.
2. Use la corriente del cargador solar para mejorar el estado de carga del VE.Bus:

« En un sistema VE.Bus, sin ningun otro monitor de baterias (sin BMS, sin SmartShunt, sin bateria gestionada) pero con
cargadores solares, se tiene en cuenta la corriente de carga solar y ayuda a mejorar el calculo del estado de carga del
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monitor de baterias interno del Multi/Quattro. El sistema hace esto automaticamente e indica que esta activo mostrando
On.

3. Control de la tensién del cargador solar:

+ Si esta encendido, indica que los cargadores solares no estan siguiendo su propio algoritmo de carga interno. Estan
obteniendo un valor de referencia de tensién de algun otro sitio. O bien

* una bateria gestionada o bien,
* lo obtienen del Multi/Quattro en un sistema ESS.

4. Control de la corriente del cargador solar:

+ Esto indica que el sistema limita la corriente de los cargadores solares. En la mayoria de los casos, el dispositivo limitante
es una bateria gestionada o una corriente de carga maxima definida por el usuario en el mend DVCC.

5. Control BMS:

+ Indica que el BMS esta controlando el valor de referencia de tensidn de carga (y no esta usando el valor fijado para
absorcion y flotacion del Multi/Quattro o del cargador solar).

8.3. Personalizacién del logotipo de la pagina de barcos y caravanas
Se puede usar un logotipo personalizado en la pagina de Barcos y caravanas.

Escriba la siguiente direccion en el navegador de Internet de un dispositivo conectado a la misma red usando esta direccion
como plantilla: http://venus.local/logo.php o http:/[ip-aqui]/logo.php (introduzca la direccion de IP de su dispositivo en los
corchetes).

La direccion de IP puede encontrarse en Configuracion — Ethernet o WiFi. Una vez que la pagina se ha descargado, elija una
imagen de su dispositivo. Reinicie su dispositivo GX.

8.4. LED y pulsador

8.4.1. LED
En el lateral del Cerbo GX hay dos LED. Durante el arranque, pasa por los siguientes estados:
Arranque

El comportamiento de los LED durante el proceso de arranque depende de si el punto de acceso WiFi y el Bluetooth estaban
activados previamente o no.

» Etapa 1: Los dos LED estan apagados durante aproximadamente 4 segundos.
» Etapa 2: EI LED del punto de acceso WiFi empieza a parpadear en rojo durante aproximadamente 40 segundos.

» Etapa 3: EI LED del punto de acceso WiFi empieza a parpadear en verde durante aproximadamente 10 segundos (o
permanece apagado si el punto de acceso WiFi estaba deshabilitado antes del arranque).

» Etapa 4: El LED de Bluetooth empieza a parpadear en azul (o permanece apagado si el Bluetooth estaba deshabilitado antes
del arranque).

Durante el funcionamiento

« EILED del punto de acceso WiFi parpadea en rojo: punto de acceso WiFi integrado deshabilitado

» EILED del punto de acceso WiFi parpadea en verde: punto de acceso WiFi integrado habilitado (por defecto)
« LED Bluetooth apagado: Bluetooth deshabilitado

* LED Bluetooth parpadea en azul Bluetooth habilitado

« LED Bluetooth azul fijo Se ha establecido la conexién Bluetooth a la aplicacion VictronConnect

8.4.2. Pequeio botéon empotrado situado encima del bloque terminal de entrada de alimentacion

Pulsacién breve: Encendido/apagado del punto de acceso WiFi y del Bluetooth

Un sola pulsacién breve enciende y apaga el punto de acceso WiFi interno. El LED indica su estado: cuando el LED de punto

de acceso WiFi parpadea en rojo y el LED de Bluetooth esta apagado, el punto de acceso WiFi integrado y el Bluetooth estan
deshabilitados. Cuando el LED de punto de acceso WiFi parpadea en verde y el LED de Bluetooth parpadea en azul, el punto de
acceso WiFi integrado y el Bluetooth estan habilitados.

Pulsacién larga: restablece la configuracion de fabrica de la red
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Mantenga pulsado el botén pequefio durante al menos cuatro segundos. El LED permanecera encendido durante dos segundos
para indicar que se ha reconocido la pulsacion larga, a continuacién deje de presionar el boton en cuanto el LED del punto de
acceso WiFi empiece a parpadear rapidamente en verde.

Todos los ajustes volveran a los valores de fabrica:

« Ethernet vuelve a estar en DHCP
* Punto de acceso WiFi habilitado
» Contrasefa de la consola remota deshabilitada

» Consola remota habilitada en LAN y VRM

Tenga en cuenta que tras restaurar los valores de fabrica sera necesario apagar y encender el Cerbo

E (retirando el conector de alimentacion (Power in) durante un par de segundos) para volver a habilitar el
Bluetooth y el punto de acceso WiFiy poder acceder al dispositivo GX tal y como se describe en el apartado
Acceso al dispositivo GX [45].
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8.5. Configuracion del relé de temperatura

Se pueden configurar los relés 1y 2 integrados (si procede) para que se activen y se desactiven en funcion de la temperatura.

Véase la seccion de Conexion de sensores de temperatura para consultar informacion sobre compatibilidad e instrucciones de
conexion. Compruebe que los sensores de temperatura estan bien conectados y que transmiten la temperatura en la lista de
dispositivos.

Device List Q = 13:27
xAC load 55W >
xFreezer -21°C  61% >
xFridge 25CH NI0% >

xLiving 45% b3
Notifications >
Settings >

4 Pages A = Menu

El relé de temperatura se controla desde el Menu de ajustes — Relé — Funcién (Relé 1/2) — Temperatura. Una vez habilitado
aparecera el menu de Reglas de control de la temperatura en el menu del Relé y dentro de los sensores de temperatura
detectados.

< Relay Q = 13:22
Function (Relay 1) Generator start/stop )
Function (Relay 2)
Temperature control rules >

Al Pages = Menu

Se puede usar cada sensor de temperatura para controlar el relé. Seleccione el sensor de temperatura que quiere usar para
controlar el relé. Los sensores de temperatura que no se usen mostraran el mensaje “No actions” (Sin acciones). Desde este
menu se puede habilitar o deshabilitar el control del relé de temperatura de cada sensor de temperatura.

4 Temperature control rules Q = 13:28

xFridge No actions >

xLiving C1:19°C, 18°C pJ

xFreezer No actions >
4l Pages = Menu

En los productos GX con dos relés disponibles (Cerbo GX, Cerbo-S GX y Ekrano GX), es posible tener un solo sensor de
temperatura que controle los dos relés. También se puede tener un solo relé controlado por varios sensores de temperatura
diferentes. Por ejemplo, un Cerbo GX con dos calentadores para baterias de litio y que solo usa los dos al mismo tiempo cuando
es necesario.

1. En Relé — Reglas de control de temperatura — Menu del sensor de temperatura

2. Habilitar la activacién del relé por la temperatura

3. Asigne el control de relé al Relé 1

4. Fije el valor de activacion en 5 grados

5. Fije el valor de desactivacion en 10 grados
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< xLiving Q = 13:40
Condition 1 Inactive
Relay Relay 1 )
Activation value SHE y
Deactivation value
Condition 2 Inactive
Relay None (Disable) )
1l Pages ¢ = Menu

Si esto no es suficiente para mantener la temperatura de la bateria por encima de 5 grados, puede que también quiera conectar
un segundo contactor de calentador en el relé 2.

1. Descienda en el menu hasta la Condicién 2

2. Asigne el control de relé al Relé 2

3. Fije el valor de activacién en 4 grados

4. Fije el valor de desactivacion en 6 grados
< Q = 13:42
Activation value e )
Deactivation value 10°C )
Condition 2 Inactive
Relay Relay 2 )
Activation value 4°C .,
Deactivation value 6°C

Al Pages A = Menu

Esto significa que el relé 1 estara activo si la temperatura de la bateria cae por debajo de 5 grados. Si la temperatura sigue
bajando por debajo de 5 grados hasta 4 grados, se activara el segundo calentador a través del relé 2. Si esto es suficiente para
volver a subir la temperatura a 6 grados, el relé 2 se desactivara y el relé 1 permanecera activo hasta que la temperatura de la
bateria vuelva a 10 grados.

Tenga en cuenta que los contactos fisicos de conexion estan disponibles para el relé 1y el relé 2 en las configuraciones de
Normalmente abierto y Normalmente cerrado.

A Tenga en cuenta las especificaciones sobre limites de potencia de los relés. Puede que sea necesario
conectar los aparatos mediante un contactor adicional si los requisitos de potencia superan la especificacion
del limite de potencia del relé.

Lue po

(1  victron energy
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9. Actualizaciones de firmware

9.1. Registro de cambios

El registro de cambios (changelog) se puede encontrar en Victron Professional en Firmware — Directorio Venus OS. Para
acceder a Victron Professional es necesario inscribirse (es gratuito).

9.2. A través de Internet o con una tarjeta microSD o una memoria USB
Hay dos formas de actualizar el firmware:

1. A través de Internet, manualmente o dejando que compruebe si hay nuevas actualizaciones cada dia.

2. Desde una tarjeta microSD o una memoria USB.

9.2.1. Descarga directa desde Internet

En dispositivos GX sin pantalla (por ejemplo, Venus GX o Cerbo GX sin GX Touch), use la Consola Remota para acceder a los
siguientes menus.

1. Para hacer la actualizacion desde Internet, vaya a: Configuracion — Firmware — Actualizaciones desde Internet.
2. Pulse “Comprobar si hay actualizaciones”.

3. Sihay una versién de firmware mas reciente aparecera en “Actualizacion disponible”. Pulse para actualizar a la nueva
versién de firmware.

4. Una vez que se haya actualizado el dispositivo GX a la nueva version de firmware, asegurese de comprobar los ajustes de
su instalacion.

actualizaciones automaticas deshabilitadas, que es ademas la configuracion de fabrica. En su lugar, actualice
el sistema en un momento que le resulte conveniente, cuando haya personas en el lugar listas para volver al
sistema anterior y/o resolver problemas si se produjesen.

< Firmware 15:41 < Online updates 15:42

S Tenga en cuenta que para casi todas las aplicaciones del sistema, nuestro consejo es tener las

Firmware version v2.53 Auto update Check only .
Build date/time 20200405130525 Update to Latest release )
Install firmware from SD/USB > Update available Press to update to v2.87 )
Stored backup firmware > Update build date/time 20220531124511

(1) victron eneray
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9.2.2. Tarjeta microSD o memoria USB

La actualizacién con una tarjeta microSD o una memoria USB se llama “Actualizacion sin Internet”. Use esta opcion para
actualizar un dispositivo que no esté conectado a Internet.

1.

4.

Paso 1. Descargar

* Cerbo GX - venus-swu-einstein.swu

Tenga en cuenta que los mismos archivos, y el registro de cambios, estan disponibles en Victron Professional, También hay
una conexion para vincular su Dropbox a nuestra carpeta compartida, de modo que siempre tenga los ultimos archivos de
firmware disponibles en su ordenador.

Instalacién en una tarjeta microSD o una memoria USB

* Guarde el archivo en la carpeta raiz de la tarjeta microSD o memoria USB.

Inserte el dispositivo

< Settings 08:57
General >
Firmware >
Date & Time >
: o : >
Attached storage contains a firmware image,
S not using for data logging. >
Display & language >

4l Pages = Menu

Aparecera una advertencia diciendo que “El almacenamiento vinculado contiene una imagen de firmware, no se usa para
guardar registros”. Puede ignorarla sin problema.

Inicie la actualizacion.

Firmware found Press to install v2.85 )
Firmware build date/time 20220418130036
microSD / USB Press to eject

» Vaya a Configuracién — Firmware — Instalar firmware desde SD/USB.
* Pulse “Comprobar si hay firmware en SD/USB”.

+ Si el firmware de la tarjeta microSD o memoria USB es mas reciente que el que tiene el dispositivo, aparecera “Firmware
encontrado”. Pulse para iniciar el proceso de actualizacién.

9.3. Volver a una version de firmware anterior

Hay dos formas de volver a una version de firmware anterior:

1.

2.

Con la opcién de Firmware almacenado o

descargando un archivo de firmware especifico, guardandolo en una tarjeta microSD o memoria USB e instalandolo desde
ese dispositivo.
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9.3.1. Opcién de Firmware almacenado

< Install firmware from SD/USB = 15:00
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.53 )
Firmware build date/time 20200405130525
microSD / USB Press to eject

Esta opcion le permite cambiar entre la versién de firmware actual y la anterior. No requiere Internet o tarjeta SD.

1. Vaya a Ajustes — Firmware — Firmware almacenado.

2. La siguiente pantalla muestra la version de firmware actualmente en funcionamiento y la version de firmware con la que se
puede arrancar.

3. Pulse sobre “Pulsar para arrancar” para arrancar en la version de firmware almacenada.

4. Ahora se arranca la version de firmware anterior y la version de firmware anterior se almacena en su lugar.
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9.3.2. Instalar una version de firmware concreta desde SD/USB

< Install firmware from SD/USB 72 15:00
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.53 )
Firmware build date/time 20200405130525
microSD / USB Press to eject

Puede haber razones por las que sea necesario descargar e instalar manualmente una version de firmware concreta (por
ejemplo, una versién de firmware mas antigua que no esté guardada como “Firmware almacenado” en el dispositivo GX). En
este apartado se explica como hacerlo.

1. Se pueden descargar antiguas versiones de firmware de Venus OS aqui: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/
release/images/

2. Para Cerbo GX use la carpeta einstein.

3. Descargue el archivo .swu de la version correspondiente.

4. Guarde el archivo .swu en la carpeta raiz de una tarjeta microSD o memoria USB.
5. Introduzca la tarjeta microSD o memoria USB en su dispositivo GX.

6. Aparecera una advertencia diciendo que “El almacenamiento vinculado contiene una imagen de firmware, no se usa para
guardar registros”. Puede ignorarla sin problema.

7. \Vaya a Configuracion — Firmware — Instalar firmware desde SD/USB.

8. Debe mostrar la version de firmware concreta como “Firmware encontrado”. Pulse sobre ella para instalarla.

Tenga en cuenta que aunque el backporting no suele ser un problema, es posible que algunos ajustes
vuelvan a sus valores predeterminados. Asegurese de comprobarlo.

9.4. Venus OS Large image

Ademas del firmware normal Venus OS, también se puede instalar Venus OS Large, una version ampliada de Venus OS que
incorpora Node-RED y Signal K Server.

Entre otras cosas, Node-RED ofrece un panel de control totalmente personalizable que puede verse en un navegador web, tanto
localmente como a distancia, a través de los servidores de VRM.

Signal K Server esta disefiado para yates y datos de multiplexores de NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K y otras entradas de
sensores. Los datos de todos los dispositivos conectados al dispositivo GX estan automaticamente disponibles en Signal K para
su posterior tratamiento.

Tenga en cuenta que ni hay ni habra asistencia técnica oficial para las funciones ampliadas incluidas Venus OS Large image.

Tras instalar la version de firmware normal, hay una opcion de “Tipo de imagen” en el menu de “Actualizaciones online”, que
también permite seleccionar “Large” para el tipo Venus OS Large image y actualizar el firmware como se describe en este
apartado.

Se puede encontrar una descripcion detallada de todas las funciones y cdmo instalarlas en nuestro documento Venus OS Large
image: Signal Ky Node-RED.
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10. Seguimiento del inversor/cargador VE.Bus

10.1. Ajuste del limite de corriente de entrada

£ MultiPlus 12/1600/70-16 Q = 08:33
Switch On
4
State Bulk
Input current limit
DC Voltage 13.10v
DC Current 0.0A
State of charge 69.5%

En este apartado se explican las implicaciones de habilitar y deshabilitar el control por el usuario del ajuste del limite de corriente
de entrada, como se puede ver en el menu anterior (Lista de dispositivos — [su inversor/cargador].

El limite establecido por el usuario en el Cerbo GX se aplicara a todas las entradas en las que Invalidado por el panel remoto,
configurado con VEConfigure, esté habilitado:

Internal transfer switch
v Accept wide input frequency range [45-65 Hz] v Ground relay
AL low disconnect (180 YW AC high connect  |265 i
AC low connect (187 W AC high disconnect 270 i

v UPS function

[~ Dynamic current limiter

ACT input current limit |50.0 A | I Owverruled by remate
[pricrity]
AC2 input current limit |30.0 A | v Owveruled by remate

Usamos como ejemplo un barco con dos entradas de CA y un Quattro en el que:

1. bhay un generador capaz de generar 50 A conectado en la entrada 1

2. La alimentacion del puerto se conecta a la entrada 2 (la energia disponible depende del valor nominal del suministro de
energia del puerto).

Configure el sistema exactamente igual que en la captura de pantalla de VEConfigure anterior. La entrada 1 tiene prioridad sobre
la entrada 2, por lo que el sistema se conectara automaticamente al generador siempre que esté funcionando. Se aplicara el
limite de corriente de entrada de 50 A fijado. Y cuando el generador no esté disponible, y la red eléctrica esté disponible en la
entrada 2, el Quattro usara el limite de corriente de entrada configurado en el Cerbo GX.

Dos ejemplos mas: (En ambos casos, si deshabilita el ajuste “Invalidado por el panel remoto”, establecer un limite de corriente
en el Cerbo GX no tendra ningun efecto. Y si habilita “Invalidado por el panel remoto” para las dos entradas, se aplicara el limite
de corriente fijado en el Cerbo GX en las dos.)

Valores minimos del limite de corriente de entrada

Cuando PowerAssist esta habilitado en VEConfigure, hay un limite minimo de corriente de entrada. El limite es diferente en cada
modelo. Tras fijar la corriente de entrada en un valor inferior al limite, volvera a subir automaticamente hasta el limite

Tenga en cuenta que se puede fijar el limite de corriente de entrada en 0. Cuando se fije en 0, el sistema estara en passthrough
(cargador deshabilitado).
Sistemas paralelos y trifasicos

El limite de corriente de entrada de CA establecido es el limite total por fase.
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10.2. Advertencia sobre la rotacion de fase

El suministro de CA, ya sea de un generador o de la red eléctrica, a un sistema inversor/cargador trifasico necesita estar en
la rotacion correcta, también llamada secuencia. De lo contrario, los inversores/cargadores no aceptaran el suministro de CA 'y
permaneceran en modo Inversor.

En ese caso aparecera la advertencia de Rotacién de fase. Para resolver este problema, cambie los cables de la entrada de CA:
cambie cualquiera de las fases, cambiando de este modo la rotaciéon de L3 — L2 — L1 a L1 — L2 — L3. O vuelva a programar
los Multi y modifique la fase asignada para que coincida con el cableado.

En el dispositivo GX, la advertencia aparecera como una notificacion en la interfaz grafica del usuario:

£ Notifications A 11:11

c MultiGrid 48/3000/35-50

Warning 2019-05-23 11:11
Wrong phase rotation detected

~

4l Pages = Menu

También se podra ver en los menus:

< Alarm status A 11:13
Overload L1: Ok L2:0k L3:0k
DC ripple L1: Ok L2: 0k L3:0Ok
Voltage Sensor Ok
Temperature Sensor Ok
Phase rotation
VE.Bus Error 11 report >
4l Pages A = Menu

En el portal VRM, se vera en el widget Alarmas y avisos VE.Bus de la pagina avanzada y también aparecera en el registro de
alarmas de VRM. Ademas, se enviara un correo electronico a través del sistema de seguimiento de alarmas de VRM.

VE.Bus Warnings and Alarms
1 " -

10.3. Alarma de conexién BMS perdida

Notifications /\ 08:01
Quattro 24/3000/70-2x50

Alarm 2023-06-02 08:01
Low battery voltage

Quattro 24/3000/70-2x50

Alarm 2023-06-02 08:01
BMS connection lost i

A

@)

Esta alarma se dispara si el inversor/cargador recibe datos CVL/CCL o DCL de una bateria gestionada y se apagara si la bateria
se desconecta o se pierde la comunicacion con la bateria. La alarma también salta si el inversor/cargador pierde la conexion con
un VE.Bus BMS.
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Tenga en cuenta que el sistema también mostrara una alarma por tensién baja de la bateria. Sin embargo, esta alarma no se
debe a tension baja en la bateria, sino a la falta de informacion de la bateria por la pérdida de la comunicacion.

Para resolver el problema, restablezca la conexion con el BMS o reinicie (o apague y vuelva a encender) el inversor/cargador. Se
puede reiniciar desde el Menu avanzado [73] del dispositivo VE.Bus.

10.4. Seguimiento de fallo de la red

£ System setup 20:41
System name Automatic )
AC input 1 Grid y
AC input 2 Generator )
Monitor for grid failure

Battery monitor MultiPlus-1l 48/3000/35-32 on VE.Bus y
Has DC system

M Pages v = Menu
Si esta opcidn esta habilitada, aparece una alarma cuando el sistema ha estado desconectado de la entrada de CA configurada
para ser Red o Puerto durante mas de 5 segundos.

» La alarma aparece como una notificacion en la interfaz grafica del usuario y como una alarma en el portal VRM, y también
estara disponible en Modbus TCP/MQTT.

» Se recomienda su uso en sistemas de reserva. Y también en embarcaciones y vehiculos que se alimenten de la toma del
puerto.

Tenga en cuenta que este ajuste controla si el sistema esta conectado a la red o al puerto. El seguimiento del generador ya esta
disponible como parte de la funcion de 'Arranque/parada del generador’ y no como parte de esta opcion.

No use esta opcidn en sistemas que usen el ajuste de “Ignorar la entrada de CA” en nuestros inversores/
cargadores: cuando el sistema ignora la entrada de CA, es decir, funciona en modo isla, segun lo previsto,
incluso si la red eléctrica esta disponible, informara de un fallo en la misma.

10.5. Menu avanzado

< Advanced Q = 11:23
Equalization
Redetect VE.Bus system Press to redetect )
Restart VE.Bus system Press to restart
AC input 1 ignored No
ESS Relay test Completed

4l Pages = Menu

Se puede acceder al Menu avanzado desde Lista de dispositivos — [Multi o Quattro] — Avanzado y contiene opciones para
ecualizacion, redeteccion y reinicio del sistema VE.Bus y muestra el estado de prueba del relé ESS.

Ecualizacion: Inicia la ecualizacion. Consulte la documentacion del Multi o del Quattro para mas informacion.

.

Volver a detectar el sistema VE.Bus: Limpia el caché del Cerbo GX que tanga datos del sistema VE.Bus almacenados
para que el arranque tarde lo menos posible. Use esta opcién cuando, por ejemplo, un VE.Bus BMS que solia formar parte
del sistema ya no se usa o se ha sustituido por un Lynx Smart BMS. Al usar Volver a detectar el sistema VE.Bus, el inversor/
cargador no se apaga durante un par de segundos como sucede cuando se usa Reiniciar el sistema VE.Bus.

Reiniciar el sistema VE.Bus: Reinicia el inversor/cargador (igual que si se apagase y se volviese a encender desde el
interruptor giratorio principal de la parte frontal) si no se ha reiniciado automaticamente ( después de tres intentos), por
ejemplo, tras una sobrecarga (muy) elevada o tres sobrecargas seguidas. Se borran los errores persistentes como, por
ejemplo, un error de sobrecarga repetido e irrecuperable.

Entrada CA 1 ignorada: Estado del indicador de la Entrada de CA 1

Prueba del relé ESS: Muestra el estado de la prueba del relé ESS. Solo es relevante en los sistemas ESS. Véase la pregunta
n° 9 de las preguntas frecuentes del manual de ESS para mas informacion.
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10.6. Seguimiento del estado de alarma

< Alarm status 9 = 10:17

VE.Bus Error

Low battery voltage Ok
Temperature Ok
Overload Ok
DC ripple ok
Voltage Sensor ok
Temperature Sensor ok
Phase rotation Ok

4 Pages A = Menu

Se puede acceder a la pagina de Seguimiento del estado de alarma desde Lista de dispositivos — [Multi o Quattro] — Estado
de alarma Muestra informacion de diagnéstico de parametros especificos para ayudar a resolver problemas y proporciona
informacién adicional sobre el error 8/11 del VE.Bus.

10.7. Menu de configuracion de la alarma VE.Bus

< Alarm setup Q = 10:50

Low battery voltage

High temperature Alarm only )
Inverter Overload Alarm only )
High DC ripple Alarm only )
High DC voltage Alarm only )
High DC current Alarm only )
Temperature sense error Alarm only )
Voltage sense error Alarm only )

4l Pages A = Menu

Cuando se usa un sistema VE.Bus, se puede configurar el nivel de gravedad de los problemas del sistema VE.Bus que deberia
mostrar una notificacion en el Cerbo GX (y hacerlo pitar):

Para modificar las notificaciones de Alarmas y avisos VE.Bus, haga lo siguiente:

1. Enla Consola remota, vaya a Lista de dispositivos — [su producto VE.Bus] — Configuraciéon de alarmas

2. Elija entre los siguientes ajustes de notificacion para cada alarma:

» Deshabilitada: El Cerbo GX nunca pitara ni mostrara notificaciones. No recomendado.

» Solo alarma (por defecto): El Cerbo GX solo pitara y mostrara una notificacion cuando el sistema VE.Bus se haya
apagado por una alarma. Los avisos se ignoran.

« Alarmas y avisos: El Cerbo GX pitara y mostrara una notificacién para todas las alarmas y avisos seleccionados.
3. Desplacese hasta el final de la lista y habilite o deshabilite las notificaciones de error VE.Bus.

Cuando haya terminado, no olvide cambiar el nivel de acceso a usuario, si procede.

10.8. Menu del dispositivo

< Device Q
Connected Yes
Connection VE.Bus
Product MultiPlus 12/1600/70-16
Name )
Product ID 2663
Firmware version 500
VRM instance 276
VE.Bus version 2663500
MK2 device MK3
MK2 version 1170215
Multi Control version

VE.Bus BMS version -

4l Pages ~ =Menu

El menu del Dispositivo (Lista de dispositivos — [Multi o Quattro] — Dispositivo) contiene parametros relativos al dispositivo
como creaciéon de un nombre personalizado, version de firmware, nimeros de serie (en el submenu) y otros elementos que
pueden usarse para hacer diagnésticos.
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10.9. Prioridad a la energia solar y edlica

Sustain
r{muvlmw energy

91w DC Power
Comr—)

13.2V 6.8A qw

La funcion de dar prioridad a la energia solar y edlica garantiza que se usen energia solar y edlica para cargar la bateria. Al
mismo tiempo, la energia de la red solo se usa para evitar que la bateria sufra una descarga demasiado profunda.

Cuando esta activada, el sistema permanece en este modo, llamado Sostenimiento, durante siete dias; si no hay energia solar o
edlica suficiente, se hara un ciclo de carga completo para cargar las baterias al 100 %. De este modo, las baterias se mantienen
en condiciones 6ptimas v listas para su uso posterior.

Transcurridos estos siete dias, el sistema no volvera al modo Sostenimiento. En su lugar, mantendra las baterias completamente
cargadas y dara prioridad a la energia solar frente a la de la red siempre que sea posible durante el dia para alimentar cargas
CC como bombas y sistemas de alarma.

Para mas detalles e informacién sobre la configuracion, véase el manual de Prioridad a la energia solar y edlica.
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11. Control de corriente y tension distribuido (DVCC)

11.1. Introduccién y caracteristicas

Al habilitar el DVCC, un dispositivo GX pasa de ser un monitor pasivo a ser un controlador activo. Las caracteristicas y efectos
de la habilitacién del DVCC dependen del tipo de bateria que se use. El efecto también depende de los componentes Victron
instalados y de su configuracion. Dos ejemplos:

Baterias CAN-bus gestionadas: En sistemas que tengan conectada una bateria CAN-bus BMS gestionada, el dispositivo GX
recibe un limite de tension de carga (CVL, por sus siglas en inglés), un limite de corriente de carga (CCL) y un limite de corriente
de descarga (DCL) de dicha bateria y se los transmite a los inversores/cargadores y a los cargadores solares conectados.
Entonces, estos deshabilitan sus algoritmos de carga internos y simplemente hacen lo que les indica la bateria.

Baterias de plomo-acido: En sistemas con baterias de plomo-acido, el DVCC ofrece caracteristicas como un limite de corriente
de carga configurable para todo el sistema donde el dispositivo GX limita activamente el inversor/cargador en caso de que los
cargadores solares estén ya cargando a plena potencia, ademas del Sensor de temperatura compartido (STS) y del Sensor de
corriente compartido (SCS).

Esta tabla muestra los ajustes recomendados para distintos tipos de baterias:

Plomo-acido VE.Bus BMS V1 VE.Bus BMS V2" Baterias gestionadas
Litio Litio de terceros

compatibles?

Configuracion automatica

Corriente de carga del

. Si Si Si 2
sistema
¢Deberia habilitar el si 3), 4) 3), 4) 2)
SVS§?
¢ Deberia habilitar el . 2)
STS? Si No No
¢ Deberia habilitar el si 3) 4) 3) 4) 2)
SCS? ’ ’
Método de control de la N/A N/A N/A 2)
carga
Cable ATC/ATD (permitir
la carga/permitir la N/A Si 5) 2)
descarga)

1) DVCC debe estar habilitado para que el dispositivo GX controle los cargadores solares, el inversor RS o el Multi RS en un
sistema con un VE.Bus BMS V2.

2) Use el manual de Compatibilidad de baterias para ver qué parametros hay que ajustar y cuales se ajustan
automaticamente.

3) En un sistema ESS el dispositivo VE.Bus ya esta sincronizado con los cargadores solares, por lo que recomendamos
dejar el SVS y el SCS apagados.

4) Para todos los demas sistemas: Si se instala un BMV o SmartShunt, se aconseja habilitar el SVS y el SCS. En todos los
demas casos, deje el SVS y el SCS deshabilitados.

5) Los cargadores solares, inversores/cargadores, Multi RS e inversores RS no requieren cableado. Todas las demas cargas
y cargadores deben conectarse por cable y controlarse mediante ATC/ATD (permitir la carga/permitir la descarga).

Para habilitar o deshabilitar el DVCC, vaya a Configuracion— DVCC en el dispositivo GX:
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£ Settings 2~ 12:01
General
Firmware
Date & Time

Remote Console

vV VvV VvV VvV Vv

System setup

DvCC

Al Pages
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11.2. Requisitos de DVCC
1. Compatibilidad de la bateria

» Para baterias conectadas CAN-bus consulte la pagina correspondiente de su manual de Compatibilidad de baterias para
ver si la habilitaciéon de DVCC se ha probado en su tipo de bateria y si es compatible. Si no se menciona DVCC en las
notas relativas a su bateria, no lo habilite.

» Con baterias de gel, AGM, OPzS vy otras baterias de plomo-acido, se puede usar el DVCC sin ningun problema. Lo mismo
sucede con las baterias de litio Smart de Victron Energy con el VE.Bus BMS, el Lynx lon + Shunt BMS o el Lynx lon BMS.
ElI DVCC se habilita a la fuerza para el Lynx Smart BMS.
2. Versiones de firmware

No use el DVCC cuando no se cumplan los requisitos. En todos los casos, recomendamos instalar la dltima version de
firmware durante la puesta en marcha. Una vez que funcione bien, no hay necesidad de actualizar el firmware de forma
proactiva sin motivo. Pero si surgen dificultades, lo primero que se debe hacer es actualizar el firmware.

Versiones de firmware minimas necesarias:

Producto Victron Version minima de firmware

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424

Multi RS, Inversor RS, MPPT RS v1.08
Dispositivo GX v2.12
VE.Direct MPPT v1.46
VE.Can MPPT con VE.Direct v1.04
Cargadores solares MPPT VE.Can antiguos (con la pantalla) No puede usarse
Lynx lon + Shunt v2.04

Lynx lon BMS v1.09

Lynx Smart BMS v1.02

A partir de la version v2.40 de firmware de Venus, aparecera el mensaje de advertencia “Error n.° 48 - DVCC con firmware
incompatible” si uno de los dispositivos tiene un firmware incompatible cuando se usa el DVCC. Para mas informacién sobre
el error n° 48, véase el apartado de Codigos de error.

En el caso de los sistemas ESS, el Asistente ESS debe ser de la versiéon 164 o posterior (lanzada en noviembre de 2017).
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11.3. Efectos del DVCC en el algoritmo de carga

En modo auténomo, nuestros inversores/cargadores y cargadores solares MPPT usan su propio algoritmo de carga interno.
Esto significa que ellos mismos determinan cuanto tiempo permanecer en absorcién, cuando pasar a flotacion y cuando volver
a carga inicial o ir a almacenamiento. Y en estas diferentes fases usan los parametros configurados en VictronConnect y
VEConfigure.

En sistemas ESS y sistemas con baterias gestionadas (véase el manual de Compatibilidad de baterias), el algoritmo de carga
interno esta deshabilitado y el cargador funciona con un objetivo de tensién de carga controlado externamente. En esta table se
explican las distintas posibilidades:

Tipo de sistema Tipo de bateria bvcc Inversor/cargador Cargador solar
Encendido Bateria Bateria
Bateria inteligente
Apagado No haga esto; es mejor que habilite el DVCC
Asistente ESS")
Encendido Interno Inversor/cargador
Bateria normal
Apagado Interno Inversor/cargador
Encendido Bateria Bateria
Bateria inteligente
Apagado No haga esto; es mejor que habilite el DVCC
Standard
Encendido Interno Interno
Bateria normal
Apagado Interno Interno

1) El Asistente ESS solo se instala en un determinado tipo de sistema energético que integra una conexién a la red con un
inversor/cargador Victron, un dispositivo GX y un sistema de bateria, que no debe confundirse con un sistema aislado como
el que se usa en barcos o autocaravanas.

Detalles

* Interno
+ El algoritmo de carga interno (carga inicial— absorciéon — flotacién — re-carga inicial) y las tensiones de carga configuradas
estan activas.

+ Estado de carga indicado por el inversor/cargador: carga inicial, absorcién, flotacion y asi sucesivamente.

» Estado de carga indicado para el cargador solar MPPT: carga inicial, absorcién, flotacién y asi sucesivamente (versiéon de
firmware v1.42 o posterior. Las versiones anteriores tienen un fallo que hace que el cargador solar MPPT diga “Control
externo” cuando solo se esta limitando la corriente; su algoritmo de carga interno sigue activo.)

 Inversor/cargador (solo se aplica a MPPT)

+ El algoritmo de carga interno del MPPT esta deshabilitado, y en su lugar esta controlado por un valor predeterminado de

tensién de carga procedente del inversor/cargador.

+ Estado de carga indicado para el cargador solar MPPT: Control externo

+ Bateria

+ El algoritmo de carga interno esta deshabilitado y, en su lugar, el dispositivo esta controlado por la bateria.
+ Estado de carga indicado por inversor/cargador: Control externo

» Estado de carga indicado para el cargador solar MPPT: Control externo (los LED siguen mostrando carga inicial y absorcion,
nunca flotacion).

11.3.1. EI DVCC tiene efecto cuando hay mas de un Multi/Quattro conectado

Solo el Multi/Quattro (que puede ser un solo dispositivo o varios configurados para trifasica o fase dividida, o en paralelo)
conectado al puerto VE.Bus sera controlado mediante DVCC. Otros sistemas, conectados al dispositivo GX con un MK3-USB, no
estan controlados por DVCC y cargaran y descargaran segun su propia configuracion.

Esto se aplica a todos los tipos de sistemas con DVCC habilitado. Por ejemplo, un sistema que no cuente con una bateria
gestionada (CAN-bus) y use solo el limite de corriente de carga DVCC: ese limite de corriente de carga solo se aplica al Multi o
al Quattro conectado al puerto VE.Bus.
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11.4. Caracteristicas DVCC para todos los sistemas

Estas caracteristicas se aplican a todos los tipos de sistemas cuando DVCC esta habilitado: con o sin Asistente ESS y con
baterias de plomo-acido u otras baterias normales, y cuando hay instalado un CAN-bus BMS inteligente conectado a la bateria:

11.4.1. Limitar corriente de carga

< pvcc 2 12:27
pvec
Limit charge current L @)
Maximum charge current

ado co conco Carrcad Ann M)

El limite de corriente de carga es un ajuste de corriente de carga maxima configurable por el usuario. Funciona en todo el
sistema. Se da prioridad automaticamente a los cargadores solares MPPT frente a la red eléctrica/generador.

Se puede acceder a este ajuste en el menu Configuracién — DVCC del dispositivo GX.
Particularidades:

1. Sise conecta un CAN-bus BMS y el BMS solicita una corriente de carga maxima diferente a la del ajuste configurable por el
usuario, se usara la menor de las dos.

n

Este mecanismo solo funciona con inversores/cargadores de Victron como el inversor RS, el Multi RS y los cargadores
solares como MPPT RS. Otros cargadores, como los de Skylla-i no estan controlados y ademas su corriente de carga no se
tiene en cuenta. Lo mismo ocurre con los dispositivos que no estan conectados al dispositivo GX, como un alternador. En
otras palabras: solo se controlara la corriente de carga total de los inversores/cargadores y de todos los cargadores solares
MPPT, nada mas. Cualquier otra fuente sera una corriente de carga adicional, no incluida. Incluso si se instala un BMV u otro
monitor de bateria.

w

Es posible que no se cuenten las cargas CC a no ser que se instale un SmartShunt o BMV-712 y se configure correctamente
como contador CC. Por ejemplo, sin el monitor de cargas CC, con una corriente de carga maxima configurada de 50 A 'y
cargas CC que consumen 20 A, la bateria se cargara con 30 A y no con los 50 A permitidos. Con el SmartShunt configurado
como contador CC, la maxima corriente de carga configurada es de 50 A y el shunt del sistema CC informa de un consumo
de 25 A. Entonces los cargadores se fijan para cargar con 50 + 25 =75 A.

Si tiene uno o mas shunts configurados en “sistema CC” (cuando haya mas de uno, se sumaran todos), el limite de corriente
de carga DVCC compensara para las cargas y para los cargadores. Afiadira corriente de carga adicional si hay una carga y
la quitara si hay otro cargador en el sistema CC. No se compensa para las “cargas” y las “fuentes” CC en ninguna direccion.

»

La corriente extraida del sistema por el inversor/cargador se compensa. Por ejemplo, si se extraen 10 A para alimentar
cargas de CAy el limite esta en 50 A, el sistema permitird a los cargadores solares MPPT cargar con un maximo de 60 A.

o

En todas las situaciones, el limite de carga maxima configurado en el propio dispositivo, es decir, el limite de corriente de
carga establecido con VictronConnect o VEConfigure para los cargadores solares MPPT o para los inversores/cargadores
seguira vigente. Un ejemplo para ilustrar esto: en caso de que haya solo un inversor/cargador en el sistema y en
VEConfigure o VictronConnect la corriente de carga se haya fijado en 50 A, y en el dispositivo GX se haya fijado un limite de
100 A, el limite operativo sera el de 50 A.

o

Los limites de corriente de carga DVCC no se aplican a los MPPT CC cuando el ESS esta habilitado con Permitir al MPPT
CC exportar. Esto se hace para obtener la maxima salida de los paneles solares para exportar.

11.4.2. Limite de la tension de carga de la bateria gestionada

< DpvcC Q = 14:14
CAUTION: Read the manual before adjusting

ovec

Limit charge current

Limit managed battery charge voltage @

Maximum charge voltage 55.0V )
SVS - Shared voltage sense
4l Pages o = Menu
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Algunas baterias (como BYD y Pylontech) que vienen de fabrica tardaran algun tiempo en asentarse y es posible que tenga que
usarlas con una tensién mas baja durante las dos primeras semanas aproximadamente para ayudar a que se equilibren.

Para esto es para lo que esta disefiada la opcion Limite de la tension de carga de la bateria gestionada. Habilitar esta opcion
hace posible bajar la tensién de carga maxima hasta que las celdas se hayan equilibrado.

No la use para ningun otro fin ya que puede tener efectos secundarios indeseados, por ejemplo, es posible que el equilibrado
falle o que no arranque de ninguna manera si la tension de carga esta fijada en un valor demasiado bajo, haciendo que las
celdas de la bateria se desequilibren gravemente con el tiempo. Ademas, no es posible fijar el valor por encima del limite de
tensién de carga (CVL) enviado por la bateria.

11.4.3. Sensor de tensién compartido (SVS)

< DVvCC Q = 15:13
o

Limit charge current

Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense Forced off

SCS - Shared current sense

Al Pages A = Menu

Funciona con dispositivos VE.Bus y cargadores solares VE.Direct y VE.Can MPPT, asi como con inversores RS y Multi RS.

El sistema selecciona automaticamente la mejor medida de tensién disponible. Usara la tension del BMS o del monitor de bateria
BMV, si es posible, de lo contrario, usara la tensién de la bateria trasmitida por el sistema VE.Bus.

La tension mostrada en la interfaz grafica del usuario refleja la misma medicién de tension.

El sensor de tensién compartido (SVS) esta habilitado por defecto cuando el DVCC esta habilitado. Se puede deshabilitar con un
interruptor en el menu Configuracion— DVCC.

EI SVS (y DVCC) se habilita a la fuerza para el Lynx Smart BMS y no puede modificarse.

Tenga en cuenta que para algunas baterias se fuerza la desactivacion del SVS. Le rogamos que consulte la pagina de
compatibilidad de su bateria.

11.4.4. Sensor de temperatura compartido (STS)

DvCC Q = 15:15

pvce

Limit charge current

|

Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense
STS - Shared temperature sense

SCS - Shared current sense

4l Pages A = Menu
Seleccione el sensor de temperatura a usar y el dispositivo GX enviara la temperatura de la bateria medida al sistema inversor/
cargador y a todos los cargadores solares conectados.
Las fuentes de temperatura de la bateria entre las que elegir son:

* Monitor de baterias BMV-702

Monitor de baterias BMV-712

SmartShunt

Monitores de bateria derivador Lynx VE.Can

Entradas de temperatura de un Cerbo GX (y lo mismo para otros dispositivos GX con una entrada de temperatura)

Inversor/cargador Multi/Quattro

Cargadores solares (si cuentan con un sensor de temperatura)

Tenga en cuenta que para el Lynx Smart BMS y algunas baterias se fuerza la desactivacion del STS. Le rogamos que consulte la
pagina de compatibilidad de su bateria.
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11.4.5. Sensor de corriente compartido (SCS)

< DVCC Q = 15:16
Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense
STS - Shared temperature sense Forced off

SCS - Shared current sense

!

SCS status Disabled (External control)
Controlling BMS Automatic selection )
4l Pages ¢ = Menu

Esta funcion envia la corriente de la bateria, medida por un monitor de bateria conectado al dispositivo GX, a todos los
cargadores solares conectados.

Los cargadores solares pueden configurarse para usar la corriente de la bateria para su mecanismo de corriente de cola, que
finaliza la absorciéon cuando la corriente es inferior al limite establecido. Puede encontrar mas informacién sobre esto en la

documentacion de los cargadores solares.

Esta funcion solo se aplica a sistemas que no son ESS y/o no tienen una bateria gestionada, puesto que en esos dos casos el
MPPT ya esta controlado externamente.

Necesita una version de firmware de cargador solar MPPT v1.47 o posterior.

11.4.6. BMS controlando

< DVvCC Q = 14:16 < Controlling BMS
SVS - Shared voltage sense Automatic selection

STS - Shared temperature sense Forced off No BMS control O
SCS - Shared current sense ‘) Lynx Smart BMS 500 O
SCS status Disabled (External control)

Controlling BMS Automatic selection )

Auto selected: Lynx Smart BMS 500

En sistemas con varios BMS conectados, esto permite elegir el BMS que se usara para DVCC. Esto también permite usar
un BMV o SmartShunt para hacer un seguimiento del estado de carga seleccionando un BMV como monitor de baterias
(Configuraciéon — Configuracién del sistema) mientras el BMS se sigue usando para DVCC.

Se puede acceder a este ajuste en el menu Configuracion — DVCC del dispositivo GX.

(M), . victron energy Control de corriente y tension
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11.5. Caracteristicas DVCC cuando se usa una bateria CAN-bus BMS

< Parameters Q = 12:32
Charge Voltage Limit (CVL)

Charge Current Limit (CCL) 330.0A
Discharge Current Limit (DCL) 600.0A

Este apartado se aplica a todos los sistemas en los que hay instalada una bateria inteligente BMS y esta conectada mediante
CAN-bus. Tenga en cuenta que esto no incluye el VE.Bus BMS de Victron.

Este BMS inteligente envia los siguientes parametros al dispositivo GX:

1. Limite de tensién de carga (CVL): la maxima tension de carga que la bateria acepta en ese momento.
2. Limite de corriente de carga (CCL): la maxima corriente de carga solicitada por la bateria.

3. Limite de corriente de descarga (DCL): la maxima corriente de descarga solicitada por la bateria.

Algunos tipos de baterias transmiten valores dinamicos de los tres parametros. Por ejemplo, determinan la maxima tension de
carga en funcioén de la tensién de las celdas, el estado de carga o la temperatura, entre otros. Otros modelos y marcas usan un
valor fijo.

Con estas baterias no es necesario conectar cables para permitir la carga y la descarga a las entradas AUX de un Multi o un
Quattro.

Cuando invierten, es decir, en modo isla, los Multi y los Quattro se apagaran cuando la corriente de descarga maxima sea cero.
Y volveran a empezar automaticamente en cuanto vuelva el suministro de la red de CA o cuando el BMS aumente de nuevo la
corriente de descarga maxima.

Consulte en el apartado anterior, Limite de |la corriente de carga, la configuracion del usuario para obtener mas informacion sobre
cémo se usa la maxima corriente de carga y cémo se da prioridad a la energia solar, entre otras cosas.

Todo lo anterior significa que no es necesario configurar tensiones o perfiles de carga en VEConfigure o VictronConnect. Por otro
lado, esto no tendria ningun efecto. Los Multi, Quattro, Multi e inversores RS y cargadores solares MPPT cargaran con la tension
que reciban a través del CAN-bus de la bateria. Lo mismo sucede con los sistemas con un Lynx Smart BMS conectado a un
dispositivo GX.
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11.6. DVCC para sistemas con Asistente ESS

Critical Loads Idle 7TW

68.9 %

Voltage 1312V
Current: -0.60 A
Time to go 240.00 h

ESS #6:
User configured a charge limit of
zero

» El modo “Mantener las baterias cargadas” del ESS solo funcionara adecuadamente con un DVCC habilitado.

» Se aplica una compensacion solar fija de 0,4 V (valor para un sistema de 48 , dividalo entre 4 para 12 V) cuando el modo del
ESS esta en Optimizado y el ajuste de Devolver a la red el exceso de energia del cargador solar esta habilitado o cuando el
modo del ESS esta en Mantener las baterias cargadas.

» Para un sistema con el modo del ESS Optimizado y Optimizado (con BatteryLife): El sistema recargara la bateria
automaticamente (desde la red) cuando el estado de carga caiga un 5 % o mas por debajo del valor de “Estado de carga
minimo” del menu del ESS. La recarga se detiene cuando alcanza el Estado de carga minimo.

Visualizacién del estado del ESS en el resumen grafico del dispositivo GX y en VRM: Ademas del estado de cargador (Control
externo o Carga inicial/Absorcion/Flotacion), se pueden ver los siguientes estados:

Estado del ESS Significado

n° 1 Estado de carga baja: descarga deshabilitada

n°2 BatteryLife activo

n°3 Carga deshabilitada por BMS

n° 4 Descarga deshabilitada por BMS

n°5 Carga lenta en curso (parte de BatteryLife, véase mas arriba)
n° 6 El usuario ha configurado un limite de carga de cero
n°7 El usuario ha configurado un limite de descarga de cero

» Nota: Cuando se habilita “FV acoplada a CC - inyectar exceso” con el ESS, el sistema DVCC no aplica el limite de corriente
de carga DVCC de FV a la bateria. Este comportamiento es necesario para permitir la exportacion. Los limites de tensién de
carga seguiran vigentes.

También se seguiran aplicando los limites de corriente de carga fijados al nivel de ajustes del dispositivo del cargador solar
individual.

Cuando el BMS esté desconectado en un sistema ESS, los cargadores solares se detendran y mostraran el error n.° 67 — Sin
BMS (véanse los codigos de error del cargador solar MPPT para mas informacion).
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12. Portal VRM

12.1. Introduccién al portal VRM

Historcatdata

Si esta conectado a Internet, se puede usar un dispositivo GX junto con el portal Victron Remote Management (VRM), lo que
proporciona:

» Facil acceso remoto a todas las estadisticas y al estado de los sistemas a través de Internet

» Consola remota en VRM [91]: acceda a su sistema y configurelo como si lo tuviera delante

Actualizacion de firmware a distancia: actualice el firmware de los cargadores solares conectados y otros productos de Victron

Remote VEConfigure: Descargue y cargue archivos de Remote VEConfigure desde y hacia el Multi/Quattro conectado a su
dispositivo GX

» Controles a distancia: Controle dispositivos como estaciones de carga de vehiculos eléctricos, inversores/cargadores, relés
GX, generadores y sistemas ESS a distancia mediante VRM

» Uso de la aplicacion VRM para iOS y Android y de widgets de la aplicacion VRM en la pantalla de inicio de su dispositivo movil

Consulte en el apartado de Conectividad a Internet [40] cdmo conectar el dispositivo a Internet.

Para un resumen completo de todas las caracteristicas y funciones del portal VRM, véase la documentacion del portal VRM.

12.2. Registro en VRM
Puede encontrar instrucciones detalladas en el documento de Introduccion al portal VRM.

Tenga en cuenta que cualquier sistema tendra que haber podido enviar informacién al portal VRM en primer lugar. Si no se ha
podido establecer una conexién, no sera posible registrar el sistema en su cuenta de usuario de VRM. En ese caso, consulte el
apartado de Registro de datos de resolucion de problemas [87] y Consola remota en VRM - Resolucién de problemas [92].

12.3. Registro de datos en VRM

< VRM online portal 21:29
Logging enabled Enabled
VRM Portal ID _
Log interval 1min
Use secure connection (HTTPS) '
Last contact 59s
Connection error No error
Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 18.35M bytes
microsD / USB No storage found
Stored records 0 records

Oldest record age

4l Pages A = Menu

Los registros de datos se transmiten al portal VRM a través de Internet, siempre que haya acceso a la misma. Se puede acceder
a todos los ajustes relacionados a través del menu del portal VRM (Lista de dispositivos — Configuracién — Portal VRM online).

La transmision del registro de datos esta disefiada para funcionar incluso si la conexion a Internet no es buena. Las lineas con
hasta un 70 % de pérdida de paquetes permanente son suficientes para que los datos salgan, aunque se retrasen en algunos
casos.

Adicién de un dispositivo de almacenamiento externo

Cuando no pueda trasmitir los registros, el dispositivo GX los guardara en un almacenamiento no volatil (es decir, la informacion
no se perdera si hay un apagoén o se reinicia el sistema).

(1) victron eneray
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El dispositivo GX tiene una memoria intermedia para guardar un par de dias de registros internamente. Para prologar este
periodo, puede insertar una tarjeta microSD o una memoria USB. Puede ver el estado del almacenamiento interno en la
configuracion.

Tenga en cuenta que al introducir dicho dispositivo de almacenamiento, cualquier registro almacenado internamente se
transferira automaticamente a la memoria insertada: no se perdera ningun dato.

Independientemente de que haya un dispositivo de almacenamiento externo conectado, el dispositivo GX siempre seguira

intentando conectarse al portal y transmitir todos los registros guardados. Esto significa que incluso si hay guardados datos
de varios meses, en cuanto vuelva a tener una conexioén a Internet, los enviara. Los datos se envian de forma comprimida:
mandar un lote de datos registrados necesitara bastante menos ancho de banda que enviarlos con una conexién a Internet
permanentemente disponible.

Requisitos del dispositivo de almacenamiento

» Los sistemas de archivos compatibles para tarjetas MicroSD o memorias USB son FAT (12, 16, 32), ext3, ext4 y exFAT.

« Las tarjetas microSD tipo SD y SDHC de 32 GB de capacidad o menos se venden con FAT12, FAT16 o FAT32. Pueden usarse
sin ningln problema, a no ser que posteriormente se reformatee a un sistema de archivos incompatible.

Transferencia manual de registros a VRM

Para dispositivos que nunca tienen acceso a Internet, es posible sacar los datos y luego cargarlos manualmente desde un
ordenador.

1. Vaya a Configuracién — Portal VRM online y pulse Expulsar dispositivo de almacenamiento. Aseglrese de no sacar nunca
la tarjeta SD o memoria USB sin mas, esto podria ocasionar dafios y pérdidas de datos.

2. Retire el dispositivo de almacenamiento e introdizcalo en un ordenador conectado a Internet.
3. Abra un navegador de Internet y vaya al portal VRM.

4. |Inicie sesién y vaya al menu de Instalaciones:

(1 ictron eneray

Installations
Add installation
Preferences
Groups

Upload GX file

Manual

Log out

5. Pulse la opcion de “Subir archivo GX” y siga las instrucciones:

GX Data Upload

Here you can upload your GX data
file. You can (g)zip the file first before
upload to save time and stay below
the file limit (64 MB),

Select file

6. Retire el archivo del dispositivo de almacenamiento y vuelva a introducirlo en el dispositivo GX. Tenga en cuenta que aunque
subir los mismos datos dos veces no ocasionara ningun problema, es mejor no hacerlo.

Con un intervalo de registro de una vez por minuto, el espacio de almacenamiento necesario es de aproximadamente 25 MB al

mes, segun el numero de productos conectados. De modo que con una tarjeta microSD de 1 GB puede almacenar unos 3 afios
de registros. En otras palabras, cualquier tarjeta microSD o memoria USB deberia ser suficiente para almacenar los 6 meses de
datos que VRM conserva. Cuando el dispositivo de almacenamiento esté lleno, no se registraran mas datos.

Si se introducen varios dispositivos de almacenamiento, el dispositivo GX guardara los datos en el que se haya introducido
primero. Cuando ese se saque, no usara el otro. En lugar de esto, creara una memoria intermedia interna. Solo al insertar un
nuevo dispositivo volvera a usar el almacenamiento externo de nuevo.

{{(@wviqmn energy
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Guardian de la red: reinicio automatico

< VRM online portal Q = 14:11
Last contact 24s
Connection error No error
VRM two-way communication a
Reboot device when no contact [ @)
No contact reset delay (hh:mm) 01:00

Storage location Internal storage

4 Pages A = Menu

Esta opcion, deshabilitada por defecto, hace que el dispositivo GX se reinicie automaticamente en caso de que no se haya
podido conectar al portal VRM.

12.4. Resolucion de problemas con el registro de datos

Este apartado explica la resolucién de problemas a seguir cuando el dispositivo GX no puede transmitir datos al portal VRM.

Revision inicial

En primer lugar, compruebe si hay una conexién entre el dispositivo GX y el portal VRM y si se estan enviando datos.

No se preocupe si el dispositivo GX ha perdido la conexién a Internet por un breve periodo de tiempo.
Los registros de datos que no se hayan enviado durante ese periodo se almacenaran temporalmente en el
dispositivo GX y se transmitiran una vez que se restablezca la conexién a Internet.

1. Revise la entrada de “Ultimo contacto” del ment del portal VRM online (Configuracién — Portal VRM — Ultimo contacto).

Si el tiempo mostrado esta dentro del ajuste de “Intervalo de registro” definido en el mismo menu, esto indica que los
datos se estan enviando activamente a VRM, de modo que todo esta funcionando de forma correcta.

Si aparecen guiones, significa que el dispositivo GX no ha podido establecer contacto con el portal VRM desde el
encendido.

Si muestra una hora pero aparece un error, quiere decir que el dispositivo GX ha podido mandar datos pero que desde
entonces ha perdido el contacto.

Si se desactiva “Registro habilitado”, el dispositivo GX no mandara ningun dato al portal VRM.

< VRM online portal =~ 09:49
Logging enabled Enabled ‘
VRM Portal ID c0619ab33b8e
Log interval 1 min .,
Use secure connection (HTTPS) L @)

Last contact

Connection error No error

4l Pages =Menu

2. Revise la entrada de “Registros almacenados” del mismo menu

» “Registros almacenados” indica el numero de registros que se han guardado para enviarse mas tarde.

» Si este numero es 0, significa que el Cerbo GX ha enviado todos sus datos al portal VRM, lo que supone que la conexién
esta realmente funcionando.

» Si es superior a 0, significa que el Cerbo GX no puede conectarse al portal VRM.

Esto suele venir acompafiado por un mensaje de error, que se describe mas adelante.
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< VRM online portal ~ 14:07

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 1202.98M bytes
microSD / USB No storage found
Stored records 2 records

Oldest record age

4 Pages = Menu

+ Si aun tiene problemas con el registro de datos, siga leyendo.

La comunicacion necesaria para enviar registros al portal VRM es:

1.

Una conexion a Internet que funcione correctamente - Es preferible usar una conexién mediante cable Ethernet. Las
conexiones mediante anclaje a red o punto de acceso, por ejemplo, con un teléfono movil, no son fiables y a menudo se
interrumpen o no restablecen la conexién automaticamente cuando se pierde.

Una direccién de IP adecuada - Normalmente el router se ocupa de esto y asigna la direccion de IP a los
dispositivos/ordenadores conectados automaticamente mediante DHCP nada mas conectarlos. No es necesario realizar
una configuraciéon manual.

< Ethernet = 11:50
IP configuration
IP address 192.168.178.108 7
Netmask 255.255.255.0
Gateway 192.168.178.1
DNS server 192.168.178.1
Link-local IP address 169.254.7.155
4l Pages ~ = Menu

Conexion http(s) de salida a http://ccgxlogging.victronenergy.com en los puertos 80 y 443 - Tenga en cuenta que no
deberia haber ningun problema, salvo en redes corporativas muy especializadas.

Tenga en cuenta que el Cerbo GX no acepta una configuracién proxy. Puede consultar mas informacién sobre las redes
necesarias, en las Preguntas frecuentes P15: ; Que tipo de red usa el Cerbo GX (puertos TCP y UDP)? [141].

Pasos para la resolucion de problemas

1.

Actualice el dispositivo GX a la version mas reciente de firmware

Véase también el apartado de Actualizaciones de firmware [67] para mas informacion.

Compruebe la red y la conexién a Internet

» Compruebe si el router de la red ha asignado automaticamente una direccién de IP al dispositivo GX en el menu de
Ethernet o en el de WiFi (Configuracion — Ethernet — Configuracién IP — Automatica o Configuracion — WiFi — Redes
WiFi — [Su_red_WiFi_conectada] — Configuracién IP — Automatica). Esto también se aplica a las direcciones de IP
configuradas manualmente. Asegurese de que se cumplen las siguientes condiciones:

» El estado debe ser “Conectado”

» Debe haber una direccién de IP que no empiece por 169.
» Debe haber una mascara de red

» Debe haber una pasarela

» Debe haber un servidor DNS

Para un GX GSM o GX LTE 4G, véase la guia de Resolucion de problemas del manual GX LTE 4G.

Si la direccion de IP empieza por 169, compruebe si su red tiene un servidor DHCP en funcionamiento. El 99 % de las
redes tienen un servidor DHCP en funcionamiento y por defecto esta habilitado en todos los routers populares ADSL,
cable y 3G/4G. Si no hay un servidor DHCP en funcionamiento, configure la direccion IP manualmente seguin se describe
en el apartado Configuracion manual de IP [42].

* Ethernet
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» Cuando use Ethernet y el “Estado” aparezca como “Desenchufado”, compruebe que el cable de red de Ethernet no es
defectuoso, para ello pruebe con otro. Las dos luces de la parte posterior del Cerbo GX, donde se enchufa el cable
RJ45 de Ethernet, deberian estar encendidas o parpadeando. Si las dos luces estan apagadas significa que hay un
problema con la conexién.

< Ethernet ¢ 09:54
State Connected
IP configuration Automatic y
IP address 192.168.004.148
Netmask 255.255,255.000
Gateway 192.168.004.001
1 Pages v = Menu
* WiFi

» Cuando use WiFi y el menu muestre “Ningun adaptador WiFi conectado” compruebe la conexién USB a la mochila WiFi.
Pruebe a retirar la mochila y volver a insertarla.

» Cuando use WiFi y el “Estado” aparezca como “Fallo” puede que la contrasefia WiFi sea incorrecta. Pulse “Ignorar red”
e intente conectarse de nuevo con la contrasefia correcta.

< TP-LINK_9A338A ¢ 10:27

State Connected

Name TP-LINK_9A338A

Forget network?

Signal strength 87 %
MAC address
IP configuration Automatic 7

4 Pages 1% = Menu

3. Compruebe el estado de Error de la conexion

» Vaya a Configuracion — portal VRM online y compruebe el estado de Error de la conexion:

' VRM online portal 21:19
Logging enabled Enabled )
VRM Portal ID

Log interval 1 min J
Use secure connection (HTTPS) [ @)
Last contact 59s
Connection error

Al Pages v = Menu

+ Si aparece un error de conexion, el Cerbo GX no puede entrar en contacto con la base de datos de VRM. El error de
conexion mostrara un codigo de error que indica la naturaleza del problema de conectividad. Ademas, se mostraran los
detalles del mensaje de error para que los expertos locales de Tl puedan diagnosticar el problema.

« Error n.° 150 Texto de respuesta inesperado: Se pudo establecer la llamada http/https, pero la respuesta fue
incorrecta. Esto indica que hay una pagina de inicio de sesion para la WiFi o la red, a veces llamada “portal cautivo” y
que se puede encontrar en aeropuertos, hoteles, puertos y campings. No hay solucién posible para que el dispositivo
GX funcione con una red WiFi que solicite dicho inicio de sesién y/o aceptacion de las condiciones de uso.

« Error n.° 151 Respuesta HTTP inesperada: Se ha podido establecer la conexion, pero la respuesta no indica un
caodigo de resultado HTTP exitoso (normalmente 200). Esto podria indicar que un proxy transparente esta secuestrando
la conexién. Se pueden ver ejemplos mas arriba en el n.° 150.

« Error n.° 152 La conexion ha expirado: esto puede indicar que hay una conexion a Internet de mala calidad o un
cortafuegos restrictivo.

» Error n.° 153 Error de conexion: esto podria indicar un problema de enrutamiento. Para mas informacion, consulte el
mensaje de error mostrado:

(M), Vitron energy
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£ VRM online portal

Connection error #153 Connection error

Error message: <urllib3.connection.HTTPConnection
object at - >: Failed to establish a new
connection: [Errno 113] No route to host

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 10.47M bytes
4 Pages 4 = Menu

» Error n.° 153 Problema de conexién, y en concreto un problema relacionado con SSL, como en la siguiente captura
de pantalla: compruebe el ajuste de fecha y hora del dispositivo GX y también el huso horario. Y compruebe que
su router no muestra ninguna pagina especial de aviso, registro o aceptacion, como se puede ver a menudo en
aeropuertos, hoteles y otras redes WiFi publicas.

< VRM online portal = 15:43
Last contact
Connection error #153 Connection error

Error message: ("bad handshake: Error([('SSL routines’,
'ssI3_get_server_certificate’, 'certificate verify failed')],)",)

Reboot device when no contact
Storage location Internal storage

4 Pages ¢ = Menu

Error n.° 154 Fallo DNS: Asegurese de que se ha configurado un servidor DNS valido en el menu de Ethernet o WiFi.
Normalmente es asignado automaticamente por un servidor DHCP de una red.

» Error #155 Error de enrutamiento: No se puede llegar a VRM. Este error se produce si se recibe un error ICMP
indicando que no existe la ruta al servidor VRM. Asegurese de que su servidor DHCP asigna una ruta por defecto
operativa o que la pasarela esta correctamente configurada para configuraciones estaticas.

» Error n.° 159 Error desconocido: Este es un error general que agrupa los errores que no pueden clasificarse
directamente. En esos casos el mensaje de error proporcionara informacién sobre el problema.
L4 VRM online portal 11:27
Use secure connection (HTTPS)

Last contact 1m 9s

Connection error #159 Unknown EITOI'I

Error message:
HTTPConnectionPool(host="ccgxlogging.victronenergy.co
m', port=80): Read timed out. (read timeout=30)

Reboot device when no contact

&l Pages o = Menu

{(@’}}vigtron energy
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12.5. Anadlisis de datos sin Internet, sin VRM

ene VictronConnect

En algunos casos, por ejemplo, en lugares muy remotos en los que no hay acceso a Internet, puede ser util poder analizar los
datos sin tener que subirlos primero al portal VRM.

1. Instale VictronConnect en un ordenador Windows o Apple
2. Introduzca el dispositivo de almacenamiento con los archivos de registro

3. Abra VictronConnect y conviértalos en hojas de calculo de Excel con la funcién Venus Log Converter. Tenga en cuenta que
Venus Log Converter no esta disponible en las versiones iOS y Android de VictronConnect. Para mas informacion, consulte
Importacion y conversion de un archivo de base de datos de un producto de la familia GX del manual de VictronConnect.

12.6. Consola remota en el VRM - Configuracion

Esta opcién permite un control a distancia total del dispositivo GX a través de Internet:

x
Groningen - Redflow
hotkeys

CTT )

La consola remota en VRM esta deshabilitada por defecto. Para activarla, siga los siguientes pasos:

1. Habilite la opcién en Configuracion — Consola remota

Para mas informacion, véase el apartado El ment Consola remota [50].
2. Deshabilite la contrasefia o establezca una
3. Reinicie el dispositivo GX.

Ahora aparecera la opcién de Consola remota en el menu del portal VRM. Pulse sobre ella para abrirla:

(M), Vitron energy
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12.7. Consola remota de VRM - Resolucion de problemas
Siga estos pasos para resolver problemas en la Consola remota de VRM:

1. Asegurese de que el registro en el portal VRM funciona, véanse los apartados Registro de datos en VRM [85] y Registro de
datos de resolucion de problemas [87]. De lo contrario, la Consola remota de VRM no funcionara.

2. Una vez habilitada la consola remota, ha de crear (o deshabilitar) la contrasefia.
3. A continuacion, reinicie el Cerbo GX.

4. Compruebe que el Cerbo GX esta actualizado con la ultima version de firmware. La ultima mejora de estabilidad de la
consola remota se hizo en la versién v2.30.

5. Una vez reiniciado, verifique que el estado de la consola remota de VRM indica que esta conectado a Internet o muestra
un numero de puerto. Si indica que no esta conectado a Internet, o nimero de puerto 0, significa que el Cerbo GX no ha
podido conectarse al servidor de la consola remota. Normalmente esto se debe a un cortafuegos (corporativo) que bloquea
la conexién. Para solucionarlo, configure una regla de excepcion en el cortafuegos.

6. Compruebe si el navegador de Internet en el que esta usando VRM puede acceder a los dos URL siguientes. Pulse
en los dos enlaces para comprobarlo. Si aparece un error significa que todo esta bien. El error bueno es “Respuesta
de error, Cédigo de error 405, Método no permitido”. Si aparece un mensaje de tiempo agotado o algun otro error
(navegador) es posible que haya un cortafuegos bloqueando la conexion. https://vncrelay.victronenergy.com y https://
vncrelay2.victronenergy.com/

Informacién técnica

Para que la Consola remota funcione en VRM, su navegador de Internet y el dispositivo GX han de estar conectados entre si.
Esta conexioén esta disefiada de modo que no necesite ninguna configuracion especial ni abrir cortafuegos en casi ningun caso.
EI 0,1 % de casos en los que no funciona nada mas sacarlo de la caja se deben a, por ejemplo, redes corporativas grandes
con seguridad especial, costosas redes satelitales de largo alcance o redes apoyadas en radio, como las que se encuentran en
zonas rurales de Africa y otros lugares remotos.

Cuando se active la consola remota en VRM, el dispositivo GX abrira y mantendra una conexion con cualquiera de los
servidores indicados en supporthosts.victronenergy.com. Lo que actualmente queda determinado por varias direcciones de IP
(84.22.108.49, 84.22.107.120, 3.25.10.245, 13.244.154.199 o0 35.165.124.40 segun dénde se encuentre usted) y probablemente
mas en el futuro. La tecnologia usada es SSH e intentara conectarse con el puerto 22, 80 o 443, solo es necesario que funcione
uno de ellos. Se prueba con los tres porque en la mayoria de las redes, el cortafuegos local aceptara al menos uno.

Una vez conectado a uno de los servidores supporthost, ese tunel inversor SSH estara esperando a que alguien que necesite
la conexién se conecte, que puede ser su navegador o un ingeniero de Victron, ya que esta misma tecnologia se usa para la
asistencia remota. Puede encontrar mas informacion mas arriba.

Cuando use la Consola remota en VRM, el navegador se conectara a vncrelay.victronenergy.com o a
vncrelay2.victronenergy.com, con los WebSockets del puerto 443. Para mas informacién sobre las conexiones empleadas por el
dispositivo GX, véase la pregunta n® 15 de las Preguntas frecuentes [141].
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13. Integracion de pantalla multifuncional marina mediante

aplicacion

13.1. Introduccion y requisitos

(g victron eneray

Un puente de mando de cristal es una pantalla multifuncional que integra el estado de los sistemas y la navegacién de
una embarcacion en una gran pantalla o en varias pantallas situadas junto al timén de una embarcacion, suprimiendo asi la
complicacion de tener varios medidores, soportes y cables.

Se puede integrar facilmente un sistema Victron en una pantalla multifuncional, como muestra este video:

Funciones:

» Seguimiento del estado de la alimentacion del puerto y del generador.

.

Seguimiento del estado de una o varias baterias. Usando la tension de los cargadores de bateria, por ejemplo, también puede
visualizar baterias secundarias, como las baterias de arranque del generador.

Seguimiento del equipo de conversion de energia: cargadores, inversores, inversores/cargadores.

» Seguimiento de la produccion solar de un cargador solar MPPT.

Seguimiento de las cargas CA'y CC.

.

Control del limite de corriente de entrada de la alimentacion del puerto.

.

Control del inversor/cargador: apagarlo, encenderlo o ponerlo en modo solo cargador.
» También puede abrir el panel de la consola remota de Victron, que le dara acceso a mas parametros.

Tenga en cuenta que la monitorizacién y control de cargadores CA conectados via VE.Direct o VE.Can (esto se refiere a los
cargadores Phoenix IP43 Smart y a la serie Skylla) sélo funciona si se esta conectado a la toma de puerto.

Compatibilidad con equipos Victron:

» Todos los inversores/cargadores de Victron: Desde un dispositivo monofasico de 500 VA hasta un sistema trifasico grande de
180 kVA, incluidos Multi, Quattro y modelos de 230 VCA y de 120 VCA.

» Monitores de baterias: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt, y mas recientemente Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS,
Lynx Smart BMS

» Todos los controladores de carga solar MPPT de Victron

Componentes necesarios:

» Sistema de baterias

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
@I}}

Pagina93 Wy o marina mediante aplicacién


https://www.youtube.com/embed/RWdEQfYZKEs

Cerbo GX Manual

+ Dispositivo GX de Victron (todos los modelos son compatibles)

Inversor/cargador Victron

.

Monitor de baterias Victron

Conexién de cable de red entre la pantalla multifuncional y el dispositivo GX (directamente o mediante router de red)

» Cable adaptador de Ethernet especifico para la pantalla multifuncional (solo para algunas marcas, véase informacion detallada
en los siguientes enlaces)

Uso de la aplicacién para otros fines

La aplicacién, tal y como se ve en la pantalla multifuncional, es una aplicacién HTMLS5, alojada en el dispositivo GX. También se
puede acceder a ella desde un ordenador (o dispositivo mévil) normal, dirigiéndose con el navegador a: http://venus.local/app/, o
sustituyendo venus.local por la direccion de IP del GX.

13.2. Integracion de pantalla multifuncional Raymarine

13.2.1. Introduccioén

En este apartado se explica como conectarse a la pantalla multifuncional Raymarine mediante una conexion Ethernet. Ademas,
en el ultimo apartado se describen las particularidades de la conexion de Raymarine a NMEA 2000.

La tecnologia de integracién usada se llama aplicaciones de LightHouse de Raymarine.

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacién, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106].

13.2.2. Compatibilidad

La integracion de la pantalla multifuncional es compatible con las pantallas multifuncionales Axiom, Axiom Pro y Axiom XL con
las aplicaciones LightHouse 3 y Lighthouse 4. Las pantallas multifuncionales de la serie eS y gS que se hayan actualizado a
LightHouse 3 no son compatibles.

Las pantallas multifuncionales Raymarine necesitan tener por lo menos LightHouse v3.11, que salié en noviembre de 2019, para
tener compatibilidad.

Por parte de Victron, todos los dispositivos GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX, etc.) son compatibles y pueden usarse.
Para mas informacion sobre compatibilidad de productos en relacién a inversores/cargadores y otros componentes, véase el
apartado principal de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion.

13.2.3. Cableado

La pantalla multifuncional debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la
conexion Ethernet, se necesita un adaptador RayNet.

Se pueden comprar adaptadores RayNet en Raymarine:

Referencia del articulo de Raymarine

AB2360 RayNet (H) a RJ45 (M) - 1 m

A80151 RayNet (H) a RJ45 (M) -3 m

A80159 RayNet (H) a RJ45 (M) - 10 m

A80247 Adaptador RayNet (H) a RJ45 (H)
A80513 Cable adaptador RayNet macho a RJ45

Para conectar también el dispositivo GX a Internet, use WiFi. Si la pantalla multifuncional Axiom se conecta a Internet (por WiFi)
compartira automaticamente su conexién con el dispositivo GX por Ethernet.

Conectar una pantalla multifuncional Axiom a un router de la red por Ethernet ocasiona conflictos de direccion
IP, debido al servidor DHCP integrado en la pantalla multifuncional Axiom.

No se puede usar un GX GSM ni un GX LTE 4G, debido al servidor DHCP integrado en la pantalla
multifuncional Axiom.

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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En LightHouse v3.15 de Raymarine se puede desactivar DHCP. Esto no significa que la pantalla
multifuncional Axiom vaya a funcionar con routers de red de terceros. Véase esta publicacion de Victron
Community para mas informacion.

13.2.4. Configuracion del dispositivo GX
1. En el dispositivo Victron GX vaya a Configuracion — Servicios, y habilite MQTT en LAN (SSL) y MQTT en LAN (Plaintext)

< Services ~ 09:16
Modbus TCP >
MQTT on LAN (SSL) [ @)
MQTT on LAN (Plaintext) a
VE.Can port 1 >
VE.Can port 2 >

2. Luego vaya a Menu — Configuracion — Configuracion del sistema — Mediciones de la bateria e indique qué baterias quiere
ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery ]
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Para barcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, asegurese
de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y parametros
configurables [51].

No se necesita ningun otro ajuste como direccion IP o similar, ya que las pantallas Axiom tienen un servidor DHCP integrado.

13.2.5. Configuracion de varias mediciones de la bateria

En este video se explica como configurar varias mediciones de la bateria y cémo nombrarlas.

13.2.6. Instalacion paso a paso

1. Conecte el cable adaptador RayNet a la pantalla multifuncional
2. Conecte el extremo RJ45 del cable adaptador RayNet al puerto Ethernet del dispositivo GX

3. Enla pantalla multifuncional vaya a Aplicaciones y seleccione el logotipo de Victron

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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4. Y listo. Ahora se puede ver en una sola pantalla toda la informacion:

cargas CC, informacion da la bateria, conexion a la alimentacién del puerto, produccién solar, cargas CA, control del
inversor y del generador y la posibilidad de abrir la Consola remota

En este video se pueden ver los pasos concretos:

A

UE POWER

Step 1: Connect the RayNet adaptor{{(% }viqron energy

cable into display.

Después de conectar el cable Ethernet al dispositivo GX, recibe un nimero IP de la Axiom DHCP. Si inicia
@ la aplicacion Victron en la Axiom y aparece el mensaje “Dispositivos de hardware no encontrados”, solo tiene
que reiniciar la Axioma y comprobar que jfunciona!

13.2.7. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Raymarine al sistema Victron mediante
NMEA 2000. Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106].

Los siguientes apartados explican las particularidades de NMEA 2000 para la conexién de equipos de Victron a una pantalla
multifuncional Raymarine.

13.2.8. PGN genéricos y compatibles

Para configurar las fuentes de datos en la pantalla Raymarine vaya a Configuracién > Red > Fuentes > Avanzado.
Si tiene mas de una bateria, asegurese de configurar los ajustes de la Axiom con el nimero correcto de baterias (bancadas).

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles con Raymarine:

127505 Nivel de liquido (niveles del deposito)

127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)
127507 Estado del cargador

127508 Estado de la bateria (tension, corriente)

127509 Estado del inversor

Tenga en cuenta que Raymarine no acepta datos J1939 - AC.

Cuando la red NMEA 2000/STNG tiene datos GPS, el dispositivo GX lo considera como una fuente GPS y puede usar la
ubicacion GPS en VRM.

13.2.9. Requisitos relativos a instancias cuando se usa Raymarine

Detalles de las instancias de liquidos:

» Raymarine i70: el numero maximo de niveles de depdsito es 5; instancia de liquido 0-4 y el tipo debe ser combustible
» Raymarine i70s: el numero maximo de niveles de depdsito es 5; instancia de liquido 0-4 y el tipo debe ser combustible

» Pantallas multifuncionales Axiom: para la version de Lighthouse 4.1.75 se puede conectar un maximo de 16 depdsitos,
instancia de liquido 0-15

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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13.2.10. Anterior a LightHouse 4.1.75

Si hay mas de un, por ejemplo, SmartShunt en la red NMEA 2000, o un cargador solar y un SmartShunt, o cualquier otro
dispositivo que transmita el mismo tipo de PGN, entonces las instancias de datos de estos PGN deben modificarse para que
cada instancia de datos sea Unica.

Normalmente esto afecta a la instancia de la bateria que se usa en el Estado de la bateria y en PGN detallados de CC.

Aqui puede ver como hacerlo: Modificacion de instancias NMEA 2000, apartado Instancias de datos. Se necesita una interfaz
Actisense NGT-1 NMEA 2000 a PC (USB).

Este requisito de que las instancias de datos sean globalmente unicas para un PGN es especifico de

E Raymarine. Otras marcas no lo precisan. Y, aunque quiza sea irrelevante, la norma NMEA 2000 tampoco lo
exige. En concreto, dice lo siguiente: “Las instancias de datos seran Unicas en los mismos PGN transmitidos
por un dispositivo. Las instancias de datos no seran unicas globalmente en la red”.

13.2.11. LightHouse 4.1.75 y posteriores

Desde la version 4.1.75 de LightHouse las instancias de la bateria y no necesitan ser Unicas. Eso significa que se puede dejar
la instancia de la bateria en su valor predeterminado, que suele fijarse en 0. La pantalla Axiom detecta automaticamente las
baterias.

13.3. Integracién de pantalla multifuncional Navico

13.3.1. Introduccion

Navico es la marca global que esta detras de las pantallas multifuncionales B&G, Simrad y Lowrance.

En este apartado se explica cémo conectarse a la pantalla multifuncional Navico mediante una conexion Ethernet.
Asegurese de revisar también el apartado de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion [93].

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106].

13.3.2. Compatibilidad

Hardware de Navico compatible:

16 19 24

Simrad NSO EVO3
NSO EVO2 16 19 24
NSS EVO3 7 9 12 16

5 no es compatible con el
Go 7* 9 12 puerto Ethernet *Go7 YSE no
compatible = solo Go7 XSR

B&G Zeus® Glass Helm 16 19 24
Zeus3 7 9 12 16
Zeus S 7 9 12
Zeus 3S 9 12 16
Zeus3S Glass Helm 16 19 24
Vulcan 7 9 12

Lowran HDS Live 7 9 12 16

ce HDS Carbon 7 9 12 16

Presen

tacion

de la IDS 9 12

inform

acion

Tenga en cuenta que esta opcion también funciona en el NSS EVO2 de Simrad y en el Zeus? de B&G, pero con limitaciones.
Ademas, ni Victron ni Navico la admiten oficialmente, por lo que no se haran nuevas versiones de software para resolver los
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problemas que puedan surgir. En otras palabras, Navico no respalda esta configuracion pero el cliente es libre de usarla (si se
pone en contacto con el servicio técnico de Navico o de Victron le diran que no es una configuracion admitida. Sera necesario
hacer mas pruebas y recibir mas comentarios de los usuarios para mostrar lo que funciona y lo que no en el EVO2/Zeus?.

Por el momento no es posible controlar la aplicacion de pantalla multifuncional de Victron de otra forma que no sea la pantalla
tactil. Esto significa que no se puede utilizar:

» Controles locales, por ejemplo, WheelKey y teclas de flecha
» Simrad OP50

+ B&G ZC2

13.3.3. Cableado

El dispositivo Navico debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la conexion de
Ethernet se necesita un adaptador de Navico ya que las pantallas multifuncionales de Navico cuentan con un conector estanco
redondo en la parte trasera. Los adaptadores se pueden comprar en Navico:

+ ETHADAPT-2M 127-56

» CABLE RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

13.3.4. Configuracion del dispositivo GX
1. En el dispositivo Victron GX vaya a Configuraciéon — Servicios, y habilite MQTT en LAN (SSL) y MQTT en LAN (Plaintext)

< Services ~ 09:16
Modbus TCP | Enabled 2
MQTT on LAN (SSL)
MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

.. B8

VE.Can port 2

2. Luego vaya a Menu — Configuracion — Configuracion del sistema — Mediciones de la bateria e indique qué baterias quiere
ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery ]
House battery Hidden »

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Parabarcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, asegurese
de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y parametros
configurables [51].

No se necesita ningun otro ajuste como direccion IP o similar. El dispositivo GX y los dispositivos Navico se conectan entre si
mediante una tecnologia llamada direccionamiento de enlace local.

Se puede conectar el router a la misma LAN y asi conectar el dispositivo GX a Internet. El dispositivo GX también puede
conectarse a Internet por WiFi o con un GX LTE 4G.

Tenga en cuenta que el GX LTE 4G solo puede usarse si la pantalla multifuncional y el dispositivo GX estan directamente
conectados entre si, sin un router.

13.3.5. Configuracion de varias mediciones de la bateria

En este video se explica como configurar varias mediciones de la bateria y cémo nombrarlas.
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13.3.6. Instalacién paso a paso

1. Conecte el cable UTP a la pantalla multifuncional
2. Conecte el otro extremo del cable UTP al puerto Ethernet del dispositivo GX

3. Vaya a aplicaciones de la pantalla multifuncional y seleccione el logotipo de Victron Energy que aparecera transcurridos
unos segundos.

4. Y listo. Ahora se puede ver en una sola pantalla toda la informacion:

Cargas CC, informacién da la bateria, conexién a la alimentacién del puerto, produccion solar, cargas CA, control del
inversor y del generador y la posibilidad de abrir la Consola remota

En este video se pueden ver los pasos concretos:

Glass Bridge integration a lot of hassle? ff{jy,victron eneray

13.3.7. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Navico al sistema Victron mediante NMEA 2000.
Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla multifuncional
marina mediante NMEA 2000 [106].

La pantalla multifuncional puede configurarse facilmente para mostrar los datos procedentes del dispositivo GX. No es necesario
cambiar ninguna instancia.

Para configurar las fuentes de datos en la pantalla multifuncional vaya a Configuraciéon > Red > Fuentes > Avanzado.

13.3.8. PGN genéricos y compatibles

Para configurar las fuentes de datos en la pantalla multifuncional Navico vaya a Configuracién > Red > Fuentes > Avanzado.

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles:

127505 Nivel de liquido (depositos)
127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)
127507 Estado del cargador
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127508 Estado de la bateria (tension, corriente)
127509 Estado del inversor
J1939 PGN CA

13.3.9. Resolucion de problemas

P1: La pagina de la pantalla multifuncional muestra informacién obsoleta o la pagina de problema de conexion, pero el
dispositivo GX esta funcionando y conectado y el icono de Victron esta presente en la pagina de inicio.

R1: Intente volver a cargar la pagina pulsando el menu de la esquina superior derecha y seleccione HOME (inicio).

Home

13.4. Integraciéon de pantalla multifuncional Garmin

13.4.1. Introduccion

En este apartado se explica como conectarse a la pantalla multifuncional Garmin mediante una conexién Ethernet. La tecnologia
de integracion usada se llama Garmin OneHelm.

Asegurese de revisar también el apartado de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion [93].

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106].

13.4.2. Compatibilidad

Actualmente OneHelm esta disponible para los siguientes modelos:

+ GPSMAP® 8400/8600 MFD series

* GPSMAP® 722/922/1222 Plus MFD series

ActiveCaptain también es compatible. La siguiente captura de pantalla muestra ActiveCaptain con la aplicacion de Victron.

Por parte de Victron, todos los dispositivos GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX, etc.) son compatibles y pueden usarse.

Para mas informacién sobre compatibilidad de productos en relacién a inversores/cargadores y otros componentes, véase el
apartado principal de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion [93].

Victron

fff@wvidro n energy

MultiPlus

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
O

Paginat00 Wy o marina mediante aplicacién


https://www.garmin.com/en-US/marine-integrations/onehelm/

Cerbo GX Manual

13.4.3. Cableado

La pantalla multifuncional Garmin debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la
conexion Ethernet, se necesita un adaptador Garmin:

Nombre del articulo de Garmin Longitud Referencia del articulo de Garmin

Cables nauticos para red 6 ft 010-10550-00
Cables nauticos para red 20 ft 010-10551-00
Cables nauticos para red 40 ft 010-10552-00
Cables nauticos para red 500 ft 010-10647-01

13.4.4. Configuracion del dispositivo GX
1. En el dispositivo Victron GX vaya a Configuracion — Servicios, y habilite MQTT en LAN (SSL) y MQTT en LAN (Plaintext)

< Services ~ 09:16
Modbus TCP | Enabled 2
MQTT on LAN (SSL)
MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

.. B8

VE.Can port 2

2. Luego vaya a Menu — Configuracion — Configuracion del sistema — Mediciones de la bateria e indique qué baterias quiere
ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery )
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Para barcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, asegurese
de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y parametros
configurables [51].

No se necesitan ajustes de red especiales. Ni en el dispositivo Garmin ni el dispositivo GX de Victron.

Las pantallas multifuncionales de Garmin tienen un servidor DHCP y el dispositivo GX esta configurado por defecto para usar
DHCP. El icono de Victron Energy aparecera entre 10 y 30 segundos después de enchufar el cable.

Para conectar el dispositivo GX a Internet y al portal VRM mientras su puerto Ethernet ya esta ocupado para conectar el Garmin,
use WiFi. Para mas informacion, véase el apartado Conectividad a Internet [40].

Conectar una pantalla multifuncional Garmin a un router de la red por Ethernet ocasiona conflictos de
direccion IP, debido al servidor DHCP integrado.

No se puede usar un GX GSM ni un GX LTE 4G, debido al servidor DHCP integrado de la pantalla
multifuncional Garmin.

13.4.5. Configuracién de varias mediciones de la bateria

En este video se explica como configurar varias mediciones de la bateria y cdmo nombrarlas.
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Glass bridge integration Victron Energy

13.4.6. Instalacion paso a paso
1. Conecte el cable UTP a la pantalla multifuncional

2. Conecte el otro extremo del cable UTP al puerto Ethernet del dispositivo GX

3. Vaya a aplicaciones de la pantalla multifuncional y seleccione el logotipo de Victron Energy que aparecera transcurridos
unos segundos.

4. Y listo. Ahora se puede ver en una sola pantalla toda la informacion:

cargas CC, informacién da la bateria, conexion a la alimentacion del puerto, produccion solar, cargas CA, control del
inversor y del generador y la posibilidad de abrir la Consola remota

En este video se pueden ver los pasos concretos:

i

/,.

victron energy

Glass Bridge integration headaches? (),

13.4.7. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Garmin al sistema Victron mediante
NMEA 2000. Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106].

La pantalla multifuncional puede configurarse facilmente para mostrar los datos procedentes del dispositivo GX. No es necesario
cambiar ninguna instancia.

Para instalar NMEA 2000 en la pantalla multifuncional vaya a Configuracién > Comunicaciones > Instalacion de NMEA 2000 >
Lista de dispositivos Aqui puede ver informacién sobre los productos conectados y cambiar sus nombres. Tenga en cuenta que
los nombres se guardan en la pantalla multifuncional y no en el dispositivo NMEA 2000.

13.4.8. PGN genéricos y compatibles

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles:

127505 Nivel de liquido (depositos)
127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)

127508 Estado de la bateria (tensién, corriente)
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Los PGN compatibles pueden variar segun el modelo. Puede consultar una lista de los PGN compatibles en el manual de la
pantalla multifuncional.

13.5. Integracion de pantalla multifuncional Furuno

13.5.1. Introduccion

En este apartado se explica codmo conectarse a la pantalla multifuncional Furuno mediante una conexién Ethernet.
Asegurese de revisar también el apartado de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion [93].

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106]. Actualmente las pantallas multifuncionales Furuno solo admiten PGN
de nivel de liquido enviados por equipos de Victron.

13.5.2. Compatibilidad

La integracién de la pantalla multifuncional es compatible con las siguientes pantallas multifuncionales Furuno:
* NavNet TZtouch3 TZT12F

* NavNet TZtouch3 TZT16F

» NavNet TZtouch3 TZT19F

» NavNet TZtouch2 TZT2BB Black box

Tenga en cuenta que las pantallas multifuncionales NavNet TZtouch3 necesitan como minimo la version de software v1.08. La
NavNet TZtouch2 TZT2BB necesita como minimo la versién de software v7.01.

Tenga también en cuenta que los modelos NavNet TZtouch2 TZTL no son compatibles.

Por parte de Victron, todos los dispositivos GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX, etc.) son compatibles y pueden usarse.
Para mas informacién sobre compatibilidad de productos en relacion a inversores/cargadores y otros componentes, véase el
apartado principal de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion [93].

13.5.3. Cableado

El dispositivo Furuno debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la conexién de
Ethernet se puede usar un cable Ethernet estandar. El dispositivo GX puede conectarse directamente a la pantalla multifuncional
o mediante el router/interruptor de una red.

13.5.4. Configuracion

Configuracién de Ethernet

< Ethernet =~ 11:10
IP configuration m
IP address 172.31.201.12 )
Netmask 255.255.0.0 )
Gateway )
DNS server =}
Link-local IP address 169.254.9.175
4l Pages v = Menu

En el dispositivo Victron GX, asegurese de que el cable Ethernet esté conectado y luego vaya a Configuracion — Ethernet y
haga los siguientes ajustes:

Configuracion IP Manual
Direccion IP 172.31.201.12
Mascara de red 255.255.0.0

Pasarela 0.0.0.0 o la direccion de IP del router de su red
Servidor DNS 0.0.0.0 o la direccién de IP del router de su red
{((m victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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Se puede conectar un router a la misma LAN y asi conectar el dispositivo GX a Internet. Asegurese de que los ajustes
de Pasarela y Servidor DNS del GX estan configurados para la direccion de IP del router, y de que el router tiene su
direccionamiento IP LAN configurado en la misma subred.

S No se puede usar un GX GSM ni un GX LTE 4G.

Configuracion del dispositivo GX
1. En el dispositivo Victron GX vaya a Configuracién — Servicios, y habilite MQTT en LAN (SSL) y MQTT en LAN (Plaintext)

< Services ~ 09:16

Modbus TCP Enabled §J

MQTT on LAN (SSL)
MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Canport 1

.88

VE.Can port 2

2. Luego vaya a Menu — Configuracion — Configuracion del sistema — Mediciones de la bateria e indique qué baterias quiere
ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery ]
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. Parabarcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, asegurese
de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y parametros
configurables [51].

13.5.5. Configuracion de varias mediciones de la bateria

En este video se explica como configurar varias mediciones de la bateria y como nombrarlas.

Glass bridge integration Victron Energy

Combgg

13.5.6. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Furuno al sistema Victron mediante
NMEA 2000. Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante NMEA 2000 [106].

Este apartado describe las particularidades de la presentacion de informacion NMEA 2000 de Victron en las pantallas
multifuncionales de Furuno. Tenga en cuenta que esta no pretende ser una guia extensiva. Solo es el resultado de las completas
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comprobaciones que nuestro departamento de |+D ha hecho con una pantalla multifuncional Furuno. La funcionalidad viene (en
su mayor parte) determinada por el software de Furuno, por lo que también puede cambiar y mejorar cuando Furuno modifique
su software.

La pantalla multifuncional puede configurarse facilmente para mostrar los datos procedentes del dispositivo GX. No es
necesario cambiar ninguna instancia para mostrar datos del depésito. Para poder mostrar correctamente datos de Bateria/CC
procedentes de equipos de Victron, necesita cambiar las instancias de datos de los PGN que se envian. Aqui puede ver como
hacerlo: Modificacion de instancias NMEA 2000, apartado Instancias de datos.

Para ver dispositivos NMEA 2000 en la pantalla multifuncional, vaya a Configuraciéon > Configuracién inicial > Obtenciéon de datos
> Lista de sensores Aqui puede ver informacién basica y cambiar las instancias de dispositivo y los nombres personalizados.

13.5.7. PGN genéricos y compatibles

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles:

127505 Nivel de liquido (dep6sitos)
127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)")
127508 Estado de la bateria (compatibilidad limitada); tension, corriente (1:2)

1) El firmware de la pantalla multifuncional Furuno probada acepta un maximo de cuatro baterias, no mas

2) Debido a un fallo del firmware de la pantalla multifuncional, aparece una corriente negativa de la bateria (por ejemplo, al
descargar) --- (tres guiones)
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14. Integracion de pantalla multifuncional marina mediante NMEA

2000

14.1. Introduccion a NMEA 2000

1) ictron eneray
Ve canto
NMEA2000
Cable

NMEA2000 BACKBONE

Los dispositivos GX de Victron Energy cuentan con una funcién de salida NMEA 2000. Si esta habilitada, el dispositivo GX actua
como un puente: hace que todos los monitores de baterias, inversores/cargadores y demas productos conectados al dispositivo
GX estén disponibles en la red NMEA 2000.

Con esta funcioén, y con un dispositivo GX conectado a una red NMEA 2000, las pantallas multifuncionales marinas pueden leer
estos datos y mostrarselos al usuario. A menudo, de una forma que permite un alto nivel de configuracion.

Use nuestro cable macho micro-C de VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000.

Comparacién con la integracion de la aplicacién

En comparacion con la integracion de una pantalla multifuncional a través de la aplicacion, como se explica en el capitulo
anterior, la integracién mediante N2K permite una configuracién mas personalizada. El inconveniente de la integracion mediante
N2K es que esta configuracidon supone mas trabajo y es necesario comprobar que todos los PGN y los campos de la misma son
compatibles entre el sistema de Victron y la pantalla multifuncional.

Informacién adicional

Ademas de este capitulo, asegurese de leer también:

1. la entrada de blog de introduccion
2. nuestra guia de integracion NMEA 2000 y pantalla multifuncional

3. El apartado sobre NMEA 2000 de este manual correspondiente a la pantalla multifuncional que usted usa:
« Para Raymarine: NMEA 2000 [96]

« Para Navico: NMEA 2000 [99]
* Para Garmin: NMEA 2000 [102]
» Para Furuno: NMEA 2000 [104]

Si, esto es mucho leer, pero es basicamente inherente al NMEA 2000: por ejemplo, algunas de esas pantallas multifuncionales
pueden mostrar los datos CA recibidos a través del cableado NMEA 2000 y otras no. Algunas requieren cambiar las instancias
de datos y otras no, y asi sucesivamente.

14.2. Dispositivos/PGN compatibles

NMEA 2000 define varios mensajes.

» Los mensajes se identifican mediante su nimero de grupo de parametros (PGN).

» Puede encontrar una descripcion textual del mensaje de acceso publico en el sitio web de NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

» Se pueden pedir por Internet especificaciones detalladas de la definicion de protocolos y mensajes o de parte de las mismas
en el sitio web de NMEA 2000.

* NMEA 2000 se basa en la norma SAE J1939 y es compatible con la misma. Todos los mensajes de informacion relativos a
CA estan en el formato de mensaje de estado de CA definido en la norma J1939-75. Las especificaciones de estos mensajes
pueden adquirirse en el sitio web de SAE (http://www.sae.org/).

({(m victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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» Puede consultar una lista detallada de PGN en nuestro libro blanco de Comunicacion de datos con productos de Victron
Energy.

Inversores/cargadores

» Todos los inversores/cargadores que se conecten con un puerto VE.Bus son compatibles. Esto incluye Multi, Quattro,
MultiPlus-1l y otros inversores/cargadores de Victron (similares).

» Los datos se transmiten hacia fuera y es posible seleccionar la corriente del puerto, apagar y encender el inversor/cargador y
seleccionar los modos solo inversor o solo cargador.

La interfaz tiene dos funciones:
« La funcién “153 Inversor” representa la salida de CA.
» La funciéon monitor “154 Entrada CA” representa la entrada de CA.

Los mensajes de estado del cargador seran enviados por la funcién inversor. Ambas funciones tienen su propia direccion de red.
Puesto que las dos funciones transmiten los mismos PGN, por ejemplo un PGN del estado de CA con datos como tension y
corriente, entre otros, los consumidores de datos de NMEA 2000 como pantallas genéricas, tendran que ser capaces de hacer
una distincion en funcién de la direccién de la red. Dependiendo de la funcion correspondiente a esa direccion de red, sera
necesario interpretarlo como Entrada del inversor o Salida del inversor.

« Las pantallas que no sean capaces de hacer esto, consideraran que los datos pertenecen a la red eléctrica. De este modo, se
interpreta Salida del inversor como red n° 0 y Entrada del inversor como red n°® 1. Estos numeros de instancia predeterminados
pueden cambiarse con una herramienta de configuracion de red si es necesario.

» También se transmite la temperatura de la bateria, medida por el inversor(/cargador).

» Todas las comunicaciones VREG debe enviarse a la direcciéon que representa la funcion Inversor. La otra, entrada CA, no es
compatible con solicitudes VREG: esa direccion sélo transmite informacion de CA relacionada con la entrada CA.

Inversores

» Tanto la gama de inversores conectados via VE.Bus como nuestra gama de inversores conectados mediante cable VE.Direct
son compatibles y sus datos quedan disponibles en la red NMEA 2000.

Monitores de bateria

» Compatibles. Se incluye cualquier monitor de bateria compatible con el dispositivo GX.

» La bateria seleccionada como bateria del sistema en el dispositivo GX (Configuracién — Configuracion del sistema — Monitor
de baterias) se transmite con una instancia de Dispositivo y Bateria fija de 239, de este modo siempre hay la misma instancia
para la bateria principal (del sistema) en lugar de que un sistema con instancia O para el Lynx Smart BMS (con monitor de
baterias integrado), por ejemplo, y un sistema con un SmartShunt, por ejemplo, utilicen diferentes instancias.

Cargadores solares

» Compatibles. Los valores relativos a la bateria, asi como la tensién y la corriente de los paneles FV, se ponen a disposicion de
la red NMEA 2000.

Cargadores CA

* Los modelos de cargador Phoenix Smart IP43 120-240 V y 230 V son compatibles. Solo el modelo de 120-240 V se puede
controlar a distancia (on/off y limite de corriente de entrada) desde una pantalla multifuncional compatible.

Datos del nivel del depésito de combustible

» Los niveles de depdsito que aparecen en el dispositivo GX, incluidos los sensores GX Tank 140 y Mopeka se transmiten a
la red NMEA 2000. EI PGN utilizado es 127505 Nivel de liquido, que incluye instancia de liquido (también llamada, instancia
de datos), tipo de liquido (combustible, agua potable, agua residual, vivero, aceite, aguas negras, gasolina, diésel, GLP, GNL,
aceite hidraulico y agua sin tratar) y nivel de liquido como porcentaje de la capacidad del depésito y capacidad del depdsito.

Tenga cuidado al usar los tipos de liqguido GNL, GLP, diésel y aceite hidraulico: son tipos relativamente nuevos en la norma
NMEA 2000 y no todas las pantallas multifuncionales y chartplotters los admiten.

« El etiquetado de los depdsitos en las MFD (pantallas multifuncionales) debe hacerse en cada MFD. El nombre personalizado
configurado en el sistema Victron se trasmite en el campo de Descripcion de la instalaciéon n.°1 en el PGN 126996 -
Informacion del producto, pero no se usa en las MFD.

» El dispositivo GX numera automaticamente cada depdsito con una instancia de dispositivo y una instancia de depdsito Unicas.
Se hacen igual. Esta numeracién automatica se hace de forma especifica y solo para los niveles de depdsitos para que el
proceso de mostrarlos correctamente en las distintas marcas y modelos de MFD sea lo mas sencillo posible.
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Otros tipos de datos y de productos

* No son compatibles. Los tipos mencionados explicitamente mas arriba son los Unicos compatibles por ahora.
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14.3. Configuracion de NMEA 2000

< VE.Can port Q = 08:25
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)
Devices >
NMEA2000-out (@)
Unique identity number selector 1

A

Above selector sets which block of unique identity

numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in

the PGN 60928 NAME field. Change only when using
multiple GX Devices in one VE.Can network

Check Unique id numbers Press to check
4l Pages ~ = Menu
Ajuste Valor por Descripcién
defecto
Perfil CAN-bus VE.Can Define el tipo y la tasa de baudios de la red CAN-bus. Para usarlo junto con

NMEA 2000, asegurese de elegir uno de los perfiles que incluyen VE.Can y que
estan a 250 kbit/s.

NMEA 2000-out Off Habilita y deshabilita la funcién de salida NMEA 2000
Selector de nimero 1 Selecciona el bloque de nimeros a utilizar para los Nimeros de Identidad Unico
de identidad unica del campo NAME del PGN 60928. Para el propio dispositivo GX y, cuando esté

habilitada la salida NMEA 2000, también para dispositivos virtuales. Cambielo solo
cuando vaya a instalar varios dispositivos GX en la misma red VE.Can. No hay
ninguna otra razén para cambiar este nimero. Para mas informacién relacionada con
el Nimero de Identidad Unico, lea el tltimo apartado de este capitulo.

Compruebe los Busca otros dispositivos que tengan el mismo nimero unico. Cuando se haya
numeros de completado la busqueda aparecera como respuesta “OK” o el texto:
identificacion

Unicos

“Hay otro dispositivo conectado con este numero Unico, seleccione otro”.

Tenga en cuenta que no suele haber ninguna razén para usar esta funcién: el
dispositivo GX comprueba de forma automatica y continua que los nimeros que
usa son unicos y, si hay algun conflicto, mostrara un aviso. Este ajuste sirve para
confirmar rapidamente que todo es correcto después de cambiar el ajuste.

14.4. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Raymarine)

Las pantallas multifuncionales Axiom de Raymarine modernas pueden mostrar hasta 16 niveles de depdsito y otras mas
pequefas como la i70 y la i70s pueden mostrar hasta cinco.

Se aplican las siguientes restricciones:

-

N

w

&

Actualmente, la Axiom solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable, agua residual
(también llamada agua gris), vivero, aguas negras, y gasolina. Los demas tipos de liquidos, como GNL, GLP, aceite
hidraulico y diésel, no se muestran. Esta es una limitacion de Raymarine que puede cambiar en futuras actualizaciones de
firmware.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depésito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depdsito de Axiom
(Datos del barco > Configurar depositos > Ajustes del deposito) al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como
deposito GLP en el panel de control.

Las i70 e i70s mostraran hasta cinco depdsitos en los que el tipo de liquido debe ser Combustible. Los demas tipos de
liquidos no se muestran.

Consulte los requisitos de instancias mas adelante en el apartado Requisitos relativos a instancias cuando se usa
Raymarine [96].

Todos los transmisores de nivel de depésito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron [10] y Conexion
de productos compatibles de otros fabricantes [17] son compatibles.

Configuracién paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.
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El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Raymarine, asegurese de leer la documentaciéon de Raymarine que viene
con la pantalla multifuncional Raymarine. Puede encontrar la ultima versién en el sitio web de Manuales y documentos de

Raymarine
1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.
2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.
< Setup Q ~ 09:46 Fluid type
Capacity 200L )
Standard European (0 to 180 Ohm) ] Fresh water O
Fluid type Waste water O
Volume unit Litre Live well O
Custom shape > oil O
Averaging time 10s ) Black water (sewage) O
Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depésito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido
3. En su pantalla multifuncional Axiom vaya a Configuracién > Datos del barco > Depositos > Configurar depdsitos y verifique

que aparecen todos los sensores de deposito.

< Settings Tank settings £ VE.CAN devices 9 -~ 09:56

Getting started | Boatdetails | Units This display  Network ype ender pa

Mopeka Gasoline [501]

Diesel Fuel Victron 200

Device# 10 )

) CIEHEEEEE PG Gasolne  Victron 200 5 Mopeka Black Water [502] Device# 13 )

Instance:

TANKS fler | Vietron 0 . Tank 3 Waste Water [505] Device# 1 )

Name
Fuel tanks: 1 v GreyWater Victron 200 - . .

- Fuel (gasoline) tanks: 1 MultiPlus 12/1600/70-16 [507] Device# 1

~  Fresh water tanks: 1 Type: ot | Victron. 200 . a
Live well tanks: 1 Grey water
Grey water tanks: 1

Black water tanks: 1 Coneh Victron 220 E70636 [500246] Device# 159 ]

2000 -
Tank 2 Fresh Water [509] Device#
Calibrate >

Num of interior environment sensors:

Pulsando brevemente sobre el depdsito correspondiente, puede cambiar el depdsito por un nombre con
significado, que aparecera entonces en el panel de control.

4. Abra el panel de control TANKS (depdsitos) o configure una pagina nueva para ver los depdsitos.

TANKS
a |z| NK Select data

DIESEL (VL) " FRESH WATE cKW Fuel

T 1320 26.

> Fuel (Gasoline)
> Fresh water

> Live well

> Grey water

> Black water

Al pulsar de forma sostenida sobre uno de los depdsitos podra hacer mas ajustes, por ejemplo, seleccionar el depdsito que
se va a mostrar o, si esta opcion esta disponible, cambiar la unidad de porcentaje a volumen.

14.5. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Garmin)

Las pantallas multifuncionales Garmin modernas como las de la serie GPSMAP 84xx pueden mostrar distintos tipos de niveles
de depdsito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1.

Actualmente, la GPSMAP solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable, agua residual
(también llamada agua gris), vivero, aceite, aguas negras, y generador. Los demas tipos de liquidos, como GNL, GLP y
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diésel, no se muestran. Esta es una limitacién de Garmin que puede cambiar en futuras actualizaciones del firmware de su
pantalla multifuncional.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depdsito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depdsito de la GPSMAP
al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP en el panel de control.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron [10] y Conexion
de productos compatibles de otros fabricantes [17] son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Garmin, asegurese de leer la documentacién de Garmin que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacion de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del deposito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

£ Setup Q@ - 09:46 Fluid type

Capacity 200L )

Standard European (0 to 180 Ohm) ; Fresh water O
Fluid type Waste water O
Volume unit Litre | Live well O
Custom shape > oil O
Averaging time 10s ] Black water (sewage) O

% : @

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Garmin vaya a Configuracién > Comunicaciones > Instalacion de NMEA 2000 > Lista de
dispositivos y verifique que aparecen todos los sensores de depdsito.

11939 Setup Review
NMEA 0183 Setup Change Name
NMEA 2000 Setup o
Marine Network Ofsor Syt K ok S Acstor
Wireless Devices

WiFi Network

Preferred Sources

4. Para configurar los sensores del nivel del depodsito abra una pantalla de medidores y seleccione Menu > Preconfiguracion
del depdsito para seleccionar el sensor de nivel de depdsito en el que va a hacer ajustes o cambiar nombre, tipo, estilo,
capacidad y posicion.

Fuel Level (C) Fuel Level (5) Fresh Water (5) Black Water (7)

% 41+ ___s 100« __

Select Tank

Center Label Type

Tank 1

Manufacturer: Victron Change Labels
Serial #: 0000501

NMEA 2000 Instance: 0

Remaining Range Fresh Water (C)

Reset Labels
Fore

Tank 4

Manufacturer: Offshore Systems UK

Serial #: 0000069

NMEA 2000 Instance: 3

B A [p——

Total Econ.

L (Unnamed)
———t

k1
Manufacturer: Victron
Serial #: 0000501

<
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14.6. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Navico)

Las pantallas multifuncionales Navico modernas como las de la serie Simrad NSO EVO3 pueden mostrar distintos tipos de
niveles de depésito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, una pantalla multifuncional Simrad compatible solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por
defecto), agua, agua residual (también llamada agua gris), vivero, aceite y aguas negras. Los demas tipos de liquidos,
como GNL, GLP y diésel, no se muestran. Esta es una limitacién de Simrad puede cambiar en futuras actualizaciones del
firmware de su pantalla multifuncional.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depésito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depdsito de la pantalla
multifuncional al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP en el panel de control.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron [10] y Conexion
de productos compatibles de otros fabricantes [17] son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Simrad, asegurese de leer la documentaciéon de Simrad que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del deposito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Setup Q = 09:46 < Fluid type Q - 09:18

Capacity 200L ) Fuel (o]
Standard European (0 to 180 Ohm) ) Fresh water O
Fluid type Waste water O
Volume unit Litre Live well O
Custom shape > Qil O
Averaging time 10s ] Black water (sewage) O

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Simrad vaya a Configuracién > Red > Fuentes > Avanzado > Fuente de datos y verifique que
aparecen todos los sensores de deposito. El sistema deberia identificar automaticamente los sensores del depdsito. De lo
contrario, habilite esta funcién desde las opciones avanzadas del Dialogo de ajustes del sistema.

08:12:32
Boat speed x DATA SOURCE SELECTION

Distance log Device Name + [Fuel Tank
Depth Sources... % Water Tank

Rudder feedback Device list + Live Well

Baro pressure Diagnostics +0il Tank
Air temp Bridge configuration l Black Tank

Attitude roll SimNet Groups... + lUnconfigured

Attitude pitch Damping... v |Speed/Depth

L

Autopilot Calibration 4

Speed LOG NMEA2000 »

Advanced... NMEA0183 4

4. Al seleccionar un sensor de deposito desde el menu de Seleccion de la fuente de datos tendra mas detalles adicionales y
opciones de configuraciéon como tipo de liquido, ubicacion o nombre personalizado. Por ultimo, abra un panel de control o
cree un panel de control personalizado y coloque los sensores del depdsito como desee.
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DATA SOURCE SELECTION !!’

1 6ps B
+ [Fuel Tank =1}
+ Water Tank Select
+ Live Well Configure device
“ 0Oil Tank Rename (Black Tank)
l Black Tank New (Black Tank)
« BLACK
+ Black Water Level (Global)
5 Auto Select
+ |Unconfigured Reset Global
Black Water Level 100.0 % Reset Local
mpy\ victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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14.7. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Furuno)

Las pantallas multifuncionales Furuno modernas como las de la serie NavNet TZtouch3 pueden mostrar distintos tipos de niveles
de depdsito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, la serie NavNet TZtouch3 solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable y
aguas negras, con hasta seis depdsitos para cada uno de los tres tipos de liquido.

No obstante, se puede modificar el “Nickname” (apodo) de cada uno de los depésitos en el menu de Configuracion manual
del motor y el depésito.

2. Todos los transmisores de nivel de depodsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron [10] y Conexion
de productos compatibles de otros fabricantes [17] son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Furuno, asegurese de leer la documentacién de Furuno que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del deposito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Setup Q - 09:46 < Fluid type Q - 09:18

Capacity 200L | Fuel (o]
Standard European (0 to 180 Ohm) ] Fresh water O
Fluid type Waste water O
Volume unit Litre Live well O
Custom shape > Qil O
Averaging time 10s ) Black water (sewage) O

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depédsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. La pantalla multifuncional Furuno detectara automaticamente los depdsitos conectados a la misma red NMEA 2000. Si esto
no es posible (revise el menu de Configuracién automatica del motor y el depdsito), los depodsitos pueden configurarse
manualmente con el menu de Configuracion manual del motor y el depdsito.

4. Configure una “pantalla del instrumento” de su eleccién y afiada los depésitos correspondientes como “Indicacion” (como se
describe en el Manual del operario) a la misma.

14.8. Datos técnicos de la salida NMEA 2000

14.8.1. Glosario de NMEA 2000

Se incluye un glosario que ayudara a interpretar el texto:

» Dispositivo virtual: un monitor de bateria, un inversor u otro dispositivo de Victron que no tiene un puerto CAN-bus propio, y
que esta disponible “virtualmente” en el CAN-bus mediante la funcién de salida NMEA 2000 del dispositivo GX.

» CAN-bus: el puerto VE.Can del dispositivo GX que, en el contexto de este capitulo, probablemente esté conectado a la red
NMEA 2000.

Salida NMEA 2000: |a funcién de software del dispositivo GX descrita en este capitulo.

* NMEA 2000: Protocolo de CAN-bus nautico, basado en la norma J1939.

Instancia: hay muchos tipos de instancias, que se describen detalladamente a continuacion.
* J1939: Un conjunto de normas que definen un protocolo CAN-bus elaborado por la organizacion SAE.

* Procedimiento de reclamacion de direcciéon (ACL): un mecanismo especificado en la norma J1939 y que usan en
NMEA 2000 los dispositivos de la red para negociar y asignar a cada dispositivo de la red una direccion de red unica. Es
un numero de 0 a 252. Hay tres direcciones especiales de red definidas:
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1. OxFD (253) - Reservada
2. OxFE (254) - Direccion imposible de reclamar. Por ejemplo, cuando todas las demas estan en uso

3. OxFF (255) - Direccion de difusién

14.8.2. Dispositivos virtuales NMEA 2000

Cuando la opcion de salida NMEA 2000 esta habilitada, el dispositivo GX actua de puente: hara que todos los monitores de
bateria, inversores/cargadores u otros dispositivos conectados estén disponibles individualmente en el CAN-bus. Individualmente
significa que cada dispositivo tiene su propia direccion de red, su propia instancia de dispositivo y sus cédigos de funcién, entre
otros.

Por ejemplo, un dispositivo GX con dos BMV conectados en un puerto VE.Direct y un inversor/cargador conectado con un
VE.Bus, hara que los siguientes datos estén disponibles en el CAN-bus:

Direccion Funcion Descripcion

OxE1 130 (Pantalla) 120 (Pantalla) El propio dispositivo GX

0x03 35 (Generacion eléctrica) 170 (Bateria) El primer BMV

OxE4 35 (Generacion eléctrica) 170 (Bateria) El segundo BMV

0xD3 35 (Generacion eléctrica) 153 El inversor/cargador (salida CA)
0xD6 35 (Generacion eléctrica) 154 El inversor/cargador (entrada CA)

14.8.3. Clases y funciones NMEA 2000

Segun las especificaciones de NMEA 2000, estas definen los tipos de transmisores y de dispositivos conectados al CAN-bus.
Las clases son las categorias principales y las funciones los describen mas detalladamente.

14.8.4. Glosario de NMEA 2000

En una red NMEA 2000 las instancias se usan para identificar varios productos similares conectados a la misma red.

Por ejemplo, considere un sistema con dos monitores de baterias (uno para la bancada de baterias principal y otro para la
bancada del propulsor hidraulico) y un inversor/cargador Quattro. Estos tres dispositivos enviaran sus mediciones de tensién
de la bateria a la red N2K. Para que las pantallas muestren estos valores en el lugar correcto, necesitan saber a qué bateria
corresponde cada tension. Para esto son las instancias.

Hay varios tipos de instancias, y para los sistemas nuticos dos son importantes: la instancia del dispositivo y la instancia
de datos. La instancia de datos recibe distintos nombres, como instancia de liquido, instancia de la bateria e instancia CC.
NMEA 2000 define tres instancias diferentes:

1. Instancia de datos
2. Instancia del dispositivo

3. Instancia del sistema

Todos los monitores de bateria y los otros dispositivos que el dispositivo GX hace que estén disponibles en el CAN-bus tienen los
tres tipos de instancia indicados, que se pueden configurar individualmente.

Por cada dispositivo virtual hay una instancia de dispositivo y una instancia de sistema. Y dependiendo del tipo de dispositivo
virtual hay una o varias instancias de datos.

Por ejemplo, un BMV-712 tiene dos instancias de datos: una instancia CC para la bateria principal y otra para la tension de la
bateria de arranque.

La forma de configurar las instancias depende del equipo y del software que se use para leerlas a partir del CAN-bus. Algunos
ejemplos del equipo y del software a los que nos referimos son las pantallas multifuncionales como las de Garmin, Raymarine,
Furuno o Navico; asi como soluciones mas orientadas a software de Actisense y Maretron, por ejemplo.

Casi todas estas soluciones identifican parametros y productos solicitando instancias de dispositivo Unicas o usando los nimeros
de identidad unicos del PGN 60928 NAME y no asumen que las instancias de datos sean Unicas a nivel global.

Sin embargo, hay una excepcion:

» En las pantallas multifuncionales Raymarine puede ser necesario cambiar la instancia de datos para que los datos se
muestren adecuadamente segun la versién de firmware de Lighthouse. Véase el apartado NMEA 2000 [96] especifico de
Raymarine para mas informacion.
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Las especificaciones de NMEA 2000 indican lo siguiente: “Las instancias de datos seran unicas en los mismos PGN transmitidos
por un dispositivo. Las instancias de datos no seran unicas globalmente en la red. La programabilidad en campo se
implementara mediante el uso de PGN 126208, Funcién de grupo de solicitud”.

En otras palabras, las instancias de datos han de ser Unicas tan solo dentro de un mismo dispositivo. No es necesario que

sean Unicas a nivel global. La Unica excepcion es la “instancia de motor” que, al menos por ahora, para adaptarse a dispositivos
antiguos, ha de ser Unica a nivel global (p. €j.: babor = 0, estribor = 1). Por ejemplo, algunos de nuestros monitores de bateria
BMV pueden medir dos tensiones, una de la bateria principal y otra de la bateria de arranque, y aqui es donde se usan las
instancias de datos. Algo similar ocurre con los cargadores de baterias con varias salidas. Tenga en cuenta que no es necesario
que el instalador cambie esas instancias de datos, ya que estos productos estan preconfigurados para transmitir los PGN
relevantes con instancias de datos Unicas (instancia de bateria e instancia CC detallada, en este caso).

A Aunque es posible cambiar las instancias de datos, hacerlo en un dispositivo de Victron, como el cargador de
baterias Skylla-i, impedira que otros dispositivos de Victron puedan leer ese dispositivo correctamente.

Esto se debe a que el dispositivo GX espera que la salida uno del cargador esté en la instancia de bateria
y CC 0, la salida dos en la instancia de bateria y CC 1, y la salida tres en la instancia de bateria y CC

2. Cambiar la instancia de liquido, asi como otras instancias de datos para los PGN transmitidos por un
dispositivo GX en una red NMEA 2000 con su opcién de salida NMEA 2000, no supone ningun problema.

Nota sobre las instancias de dispositivo: no es necesario asignar una instancia de dispositivo Unica a cada dispositivo del
CAN-bus. No supone ningun problema que un monitor de bateria y un cargador solar estén configurados los dos con la instancia
de dispositivo 0 (la que tienen predeterminada). Cuando se tienen varios monitores de baterias o cargadores solares, tampoco
es siempre necesario asignar a cada uno una instancia de dispositivo Unica. Si fuera necesario, solo hace falta que sean Unicos
para los dispositivos que tienen la misma funcién.

Tenga en cuenta también que al cambiar la instancia de dispositivo de un dispositivo Victron se puede alterar su funcionamiento.
Véase la advertencia anterior.
Instancia del sistema

Segun las especificaciones de NMEA 2000, esta instancia es un campo de 4 bits con un rango valido de 0 a 15 que indica la
presencia de dispositivos en segmentos adicionales de red, redes redundantes o paralelas, o subredes.

El campo de instancia de sistema puede usarse para facilitar varias redes NMEA 2000 en estas plataformas marinas mas
grandes. Los dispositivos NMEA 2000 detras de un puente, un router o una pasarela, o que formen parte de algun segmento de
red, podrian indicar esto por el uso y la aplicacién del campo de instancia de sistema.

Instancia ECU e Instancia de funcion

En algunos documentos y herramientas de software se usa una terminologia diferente:

* Instancia ECU

* Instancia de funcién

« Instancia de dispositivo inferior
« Instancia de dispositivo superior

Los términos instancia ECU e instancia de funcién proceden de las normas SAE J1939 e ISO 11783-5. Y no aparecen en
la definicion de NMEA 2000. No obstante, todas definen los mismos campos de los mismos mensajes de CAN-bus que
NMEA 2000 define como instancia de dispositivo.

En particular, el campo que J1939 define como instancia ECU en la norma NMEA 2000 recibe el nombre de instancia de
dispositivo inferior. La instancia de funcién recibe el nombre de instancia de dispositivo superior. Y juntas conforman la instancia
de dispositivo, una definicion de NMEA 2000.

Aunque usen términos diferentes, se trata de los mismos campos en las dos normas. La instancia de dispositivo inferior tiene 3
bits de longitud y la instancia de dispositivo superior 5, en total suman 8 bits, que equivalen al byte correspondiente a la instancia
de dispositivo NMEA 2000.

Instancia Unica

La instancia tnica es otro término mas para describir casi la misma informacion. La usa Maretron y se puede ver en su software
habilitando la columna correspondiente. El propio software de Maretron elige entre instancia de dispositivo e instancia de datos.

14.8.5. Cambios de instancias NMEA 2000

Puesto que el protocolo NMEA 2000 facilita instrucciones para cambiar una instancia enviando comandos a un dispositivo, hay
varias formas de modificar instancias. A continuacion se describen los métodos mas usados. Hay otros métodos ademas de los
descritos aqui. Por ejemplo, algunas pantallas multifuncionales también permiten maodificar las instancias.

Métodos usados habitualmente para cambiar instancias:

(1), . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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1. Consola remota en un dispositivo GX: Instancias de dispositivo solamente

2. Software Actisense NMEA-Reader + NGT-1 USB: Instancias de dispositivo y de datos

e

Software Maretron + adaptador USB: Desconocido (véase la documentacién de Maretron)

4. Linea de comandos de un dispositivo GX: Instancias del dispositivo y de datos. Tenga en cuenta que para esto se necesitan
conocimientos avanzados de Lynux, de modo que solo se contempla para desarrolladores de software con experiencia.

Notas sobre la modificacién de instancias de datos y del dispositivo

.

Instancia de datos:

Aungue recomendamos no modificar las instancias de datos (véase la explicacion y la ADVERTENCIA anteriores), es posible
hacerlo.

Venus OS no tiene la opcion de modificarlos - se necesita una herramienta de un tercero, y la Unica que sabemos que sirve es
Actisense NMEA 2000 Reader.

.

Instancia del dispositivo:
ADVERTENCIA: estas funciones (Victron-) dependen de la instancia del dispositivo:

1. Para un sistema ESS con cargadores solares conectados en una red VE.Can, estos cargadores solares deben
permanecer para configurarse en su instancia de dispositivo por defecto (0) para un correcto funcionamiento. Esto no
se aplica a los cargadores solares conectados a VE.Direct disponibles en el CAN-bus como un dispositivo virtual, mediante
la funcion de salida NMEA 2000. A menos que la instancia del dispositivo del dispositivo GX vuelva a configurarse a otra
instancia de dispositivo. Lo que es técnicamente posible pero no es recomendable y nunca es necesario. Pero en esa
situacion, los cargadores deben configurarse en la misma instancia que el dispositivo GX.

2. Para sistemas con baterias gestionadas es lo mismo.

3. Tanto los cargadores solares como los cargadores de baterias conectados a CA sincronizaran su funcionamiento, estado
de carga y parametros similares cuando se conecten a una red VE.Can. Para que esta funcion sea operativa, todos los
cargadores deben estar configurados en la misma instancia de dispositivo.

En resumen, para la mayoria de los sistemas recomendamos dejar la instancia de dispositivo en su valor predeterminado, 0.

Consola remota en un dispositivo GX: Modificacion de la instancia del dispositivo:

El submenu Dispositivos de VE.Can le da acceso a un listado que muestra todos los dispositivos detectados en la red VE.Can/
NMEA 2000:

< VE.CAN devices Q = 08:36
Cerbo GX [500] Device# [
Solar Charger MPPT 150/35 rev2 [501] Device# 0 )
MultiPlus 12/1600/70-16 [502] Device# 0 )
Solar Charger MPPT 75/15 rev2 [507] Device# 0 )
PSC IP43 12|50...HQ2007P5YSI [508] Device# 0 )
x Flush Water GX Generic Tank [511] Device# 0 )
@ Help v 7 Edit

» Cada entrada muestra en primer lugar el nombre - ya sea el nombre del producto tal y como esta en nuestra base de datos o,
si se ha configurado, el nombre personalizado que se configur6 durante la instalacion.

« A continuacién, y entre corchetes, se muestra el Nimero de identidad unica.
» Ala derecha puede ver la instancia de dispositivo VE.Can, que es la misma que la instancia de dispositivo NMEA 2000.

Pulse “Enter” para editar esa instancia de dispositivo o pulse la barra de espacio/el botdn derecho del cursor para adentrarse un
paso mas en la estructura del menu hasta una pagina con todos los datos genéricos disponibles para ese dispositivo:
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< Solar Charger MPPT 75/15 rev2 [5079 = 08:37
Model Name SmartSolar Charger MPPT 75/15 re
Custom Name Solar Charger MPPT 75/15 rev2 )

Careful, for ESS systems, as well as systems with a
managed battery, the CAN-bus device instance must
remain configured to 0. See GX manual for more

information.
Device Instance 0 )
Manufacturer 358
Network Address 37
Firmware Version v1.61
Serial Number 0000507
Unique Identity Number 507
A = Menu

Actisense: Modificacion de instancias de dispositivo:
Se necesita Actisense NGT-1.
Para modificar una instancia de dispositivo:

1. Abra Actisense NMEA Reader
2. Seleccione la visualizacion de la red (la seleccién de pestafas esta en la esquina inferior izquierda)
3. Seleccione el producto cuya instancia de dispositivo desea cambiar

4. Seleccione la pestafia de propiedades de la esquina inferior derecha y cambie la instancia del dispositivo

NA NMEA Reader - [COM15: Actisense o] L=l o
M File Edit View Window Help [=[=]=
| @ @ W | [comsacmenencr <] (15200 B | wer 20008ustoad (150) |
I
I PC Receive Load (0%)
SRC  Manufacturer  Device Function Property Value =
Battery (170) Source Address 35
254 Actisense Gateway (130) Industry Group 4
System Instance 0
Device Class. Electrical Generation (35)
Device Function
Device Instance 1
D 58]
Unique ID 0

N2K Database Version  1.301
N2K Certification Level 1

Load Equiv. Number 50 mA (1)
Manu. Product ID 1963
Manu. Model ID BUV
Manu. Software ID 1.06
Manu. Hardware ID 10
Manu. Serial ID 0000000
Installation Details 1 L
Installation Details 2
‘ : Manu. Information
< i y "
W 4 v ¥ \ Data View Network View {_Rardware Config | | 4 » » "\ Dels j\Properties {Log
COM15 115200 Open  Transfer Receive All

Actisense: Modificacion de instancias de datos:

Se necesita Actisense NGT-1.

Para modificar una instancia de datos:

1. Abra Actisense NMEA Reader

2. Seleccione la visualizacién de datos (la seleccion de pestafias esta en la esquina inferior izquierda)

3. Pulse con el botén derecho sobre el numero PGN

Tenga en cuenta que esto solo funcionara en PGN que permitan modificar su instancia de datos (primera captura de pantalla
que aparece a continuacion)

4. Y cambie el valor (segunda captura de pantalla)

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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™ NM&M@ =
D8 File Edit View Window Help _&]x
@ O b [cows: actisense naT ] (115200 DK NVEA 2000 us Load (0%) @ © b [comss: Actsense neT ] [115200 -] TWMEA 2000 Bus Load (1%)
PC Receive Load (1%) PCReceive Load (0%)
Line PGN SRC DST Name NMEA 2000 PGN: 127506 (0:dF212) Line PGN SRC DST Name NMEA 2000 PGH: 127506 (x1F212)
1 60528 35 255 15O Address Claim e s 1 60328 35 255  ISO Address Claim e s
ource = 35, Destination = ource = 35, Destination =
2 121508 35 255  Battery Statws . 2 120508 35 25 Battery Status :
2 a Priority = 6, Length = 8 § a Priority = 6, Length =9
3 121501 35 255  Binary Switch Bank Status Nomber OF Fetds 7 3 12501 35 255  Binary Switch Bank Status e s
4 6184 35 255  Manu. Proprietary single-frame addressed Fied 1: 51D - 73 4 61188 35 25  Manu. Proprietary single-frame addressed Field1: SD = 121
P T P Y M Diglil | —
Modity Deto Inst d Field 2: DC Instance = 2 lls  tzsos 35 2 DC ]
6 12| IR formation Field 3: DC Type = 0 (Battery) 6 12699 35 255  Produ NMEA Reader A 1d 3: DC Type = 0 (Battery)
7 121508 35 255  Battery Statws Field & Sate of Charge = 100 Percent 7 127508 35 255 Batter| I 4 State of Charge = 100 Percent
Field 5: State of Health = Not Available eyl D RO TS MhED Id 5: State of Health = Not Available
Field  Time Remaining = 14400 Minutes FidNo.  Instance 1d6: Time Remaining = 14400 Minutes
Field 7: Ripple Voltage = Not Available 2 - 2 w 1 Id 7: Ripple Voltage = Not Available
"
L P —— ' L ——— D
W« > \Data View {_Retwort View f_raraware Confi <> \Detaits {Propertes £Log W > v \Data View £ Network View _raraware Confi W > \Detaiis { Froperies {03/
COM15 115200 Open  Transfer Receive All !COM 15 115200 Open  Transfer Receive All

» La instancia de la bateria y la instancia CC tienen el mismo valor para los productos de Victron. Al cambiar una, también se
cambiara la otra.

» Puesto que el BMV envia dos tensiones, la tension principal y la tensién auxiliar o de arranque, viene preconfigurado con dos
instancias de bateria: 0 y 1. Cuando quiera cambiarlas a 1 y 2, cambie la 1 a 2 en primer lugar y luego la 0 a 1, ya que no
pueden ser iguales.

» El cambio de la instancia de nivel de liquido con Actisense tiene un fallo. Probablemente se deba a que Actisense lo ve como
un numero de 8 bits, aunque en la definicién es un numero de 4 bits. Solucion: con el GX, fije el tipo de liquido en combustible
(0) y luego, con Actisense, modifique la instancia de liquido al valor deseado, y luego, con su GX, vuelva a cambiarlo al tipo
deseado.

Maretron N2KAnalyzer:

Maretron usa el término “Instancia unica” en el que la herramienta de software N2KAnalyzer determina automaticamente si un
determinado dispositivo usa instancias de dispositivo o de datos.

A ADVERTENCIA: En Victron no entendemos coémo funciona el software de Maretron con respecto a esto.
Recomendamos usar otra herramienta en lugar de Maretron, para que pueda saber lo que esta haciendo,
es decir, saber qué instancia esta modificando. Por el momento, no hemos sido capaces de usar el software
de Maretron para modificar una instancia de datos. Y al cambiar la otra instancia, la instancia del dispositivo
también puede modificarse directamente desde el dispositivo GX de Victron usando su interfaz de usuario.
Para modificar una instancia de datos con el fin, por ejemplo, de resolver conflictos de instancias detectados
por el software de Maretron, recomendamos usar Actisense. En lugar de Maretron.

Modificacion de instancias desde la linea de comandos de GX:

En vez de usar el software de Actisense o Maretron, también se puede cambiar la instancia de dispositivo VE.Can (también
llamada N2K) desde el shell del dispositivo GX. Para obtener acceso a la raiz, siga las siguientes instrucciones: Venus OS:
Acceso a la raiz.

Una vez que haya iniciado sesion en el shell, siga las siguientes instrucciones. Puede obtener mas informacién sobre los
comandos usados, como dbus y dbus-spy, en el documento sobre el acceso a la raiz.

ADVERTENCIA: Es mejor usar Actisense.

El procedimiento descrito en los siguientes parrafos no se suele recomendar. En su lugar use Actisense, cuyo
método se explicoé anteriormente.

Nuevo método - modificaciéon de una instancia de dispositivo:

Todos los dispositivos disponibles en el CAN-bus estan enumerados en el servicio com.victronenergy.vecan. Y en todos los
dispositivos que aceptan los comandos CAN-bus necesarios se puede modificar la instancia del dispositivo. Todos los productos
de Victron admiten la modificacién de la instancia del dispositivo, y casi todos, o todos, los productos que no son de Victron
también.

# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0 / GetValue
value = {
"Devices/00002CCO01F4/Devicelnstance™: 0,
"Devices/00002CCO01F4/FirmwareVersion®: "v2.73",
"Devices/00002CCO01F4/Manufacturer®: 358,
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"Devices/00002CCO01F4/ModellName”™: "Cerbo GX*,
"Devices/00002CCO01F4/N2kUniqueNumber®: 500,
"Devices/00002CCO01F4/Nad*®: 149,
"Devices/00002CCO01F4/Serial": "0000500",
"Devices/00002CCOO5EA/CustomName” : "Hub-1",
"Devices/00002CCO05EA/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCOO5EA/FirmwareVersion®: "v2.60-beta-29",
"Devices/00002CCO05EA/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO05EA/ModeIName™: "Color Control GX*,
"Devices/00002CCO05EA/N2kUniqueNumber ™ : 1514,
"Devices/00002CCO0O5EA/Nad " : 11,
"Devices/00002CCO05EA/Serial": "0001514*,
"Devices/00002CCO05EB/CustomName” : "SmartBMV*,

[and so forth]

Para modificarlas, haga una llamada SetValue a la ruta Devicelnstance como se muestra a continuacién. O quiza sea mas facil
usar la herramienta dbus-spy.

Estas lineas lo leen, luego lo cambian a 1, y lo vuelven a leer:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance GetValue
value = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCOO5EB/Devicelnstance SetValue %1
retval = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO0O5EB/Devicelnstance GetValue
value = 1

[note that numbers, like canO, and 00002CCOO5EB can ofcourse be different on your system].

Nuevo método - modificaciéon de una instancia de datos:
Esto solo se aplica a la opcion de salida NMEA 2000.

Las instancias de datos usadas para la opcion de salida NMEA 2000 se guardan en los ajustes locales. A continuacion se
presenta un fragmento de las lineas, tomado utilizando la herramienta dbus-spy, que también permite cambiar entradas (las

instancias de datos son “Bateria-", “CC detallada-" y otras instancias similares):

Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Batterylnstance0 0 <- Data instance for main voltage measur
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstancel 1 <- Data instance for starter or mid-volt
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Description2

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/ ldentityNumber 15
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Instance 1

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Nad 233 <- Source address - no need, also not go
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Switchlnstancel 0 <- Data instance for switchbank
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstancel 1
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Description2
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/1dentityNumber 25
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad 36
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Systemlnsta 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstance0 0 <- Battery voltage & current
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstancel 1 <- PV voltage & current
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Description2
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/1dentityNumber 24
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Nad 36
Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/1/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstancel 1

Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Description2

Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/1dentityNumber 23
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Systemlnstance 0

Método antiguo:

1.  Enumere los dispositivos:
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root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_dil_uc12983

2. Cambielo a 4, por ejemplo:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan_can0O_diO_ucl2983 /Devicelnstance SetValue %4
retval = 0

3. Espere unos segundos y vuelva a comprobarlo:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_di4_uc12983

Instancia del dispositivo modificada correctamente.

14.8.6. Numeros de identidad tnicos PGN 60928 NAME

El dispositivo GX asignara un nimero de identidad Unico a cada dispositivo virtual. EI nimero asignado es una funcion del
bloque de Numeros de identidad tinicos PGN 60928 NAME también llamado Nidmero de dispositivo unico para VE.Can segun la
configuracioén del dispositivo GX.

Esta tabla muestra como se traduce el cambio de este ajuste en los dispositivos virtuales disponibles en el CAN-bus:

Bloque de Identidad unica configurado:

Dispositivo GX 500 1000 1500 2000
Primer dispositivo virtual (por ejemplo, un BMV) 501 1001 1501 2001
Segundo dispositivo virtual (por ejemplo, otro BMV) 502 1002 1502 2002

Tercer dispositivo virtual (por ejemplo, un tercer BMV) 503 1003 1503 2003

{((m victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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15. Compatibilidad con RV-C

15.1. Introduccién a RV-C

Victron admite el protocolo RV-C a partir del firmware Venus OS v2.90.

¢Qué es el protocolo RV-C?

El protocolo RV-C (Recreation Vehicle (caravanas)-CAN) es a las caravanas y autocaravanas lo que NMEA 2000 (también
conocido como N2K) es a los barcos: un protocolo de comunicacion basado en CAN-bus (Controller Area Network bus) que
se utiliza principalmente en caravanas y autocaravanas en EE. UU. para que los dispositivos y los aparatos instalados puedan
comunicarse y trabajar juntos.

Hay dos funciones basicas: RV-C out (salida) y RV-C in (entrada)
» RV-C out permite controlar y monitorizar dispositivos compatibles de Victron desde un panel de control RV-C.
* RV-C in permite recibir datos de uno o mas dispositivos RV-C compatibles y mostrarlos en el dispositivo GX.

En resumen, cuando esta opcién esta habilitada con el dispositivo GX conectado a una red RV-C, un panel de control RV-C
puede leer datos de Victron, p. €j.: desde un BMV o un inversor/cargador, y mostrarselos al usuario e incluso controlar algunos
de ellos. Los dispositivos RV-C compatibles aparecen en la unidad GX al mismo tiempo.

RV-C se crea sobre SAE J1939.

15.2. Limitaciones
Dispositivos VE.Can

Los protocolos RV-C y VE.Can no son compatibles entre si: se puede configurar un puerto VE.Can de un dispositivo GX para el
perfil VE.Can o para el perfil RV-C, pero no para los dos a la vez.

Usar un dispositivo GX con un solo puerto VE.Can totalmente funcional significa que hay una limitacién respecto a los
dispositivos que se pueden usar en el sistema cuando se necesita la conexion a RV-C.

Productos habitualmente asociados a las caravanas que no podrian usarse en la situacion descrita anteriormente:

» el Lynx Smart BMS no puede usarse porque tiene que conectarse mediante VE.Can. Use un VE.Bus BMS en su lugar (se
conecta al puerto VE.Bus).

+ el Lynx Smart Shunt no puede usarse, use un SmartShunt en su lugar (se conecta mediante VE.Direct).

« el regulador alternador Wakespeed no puede conectarse a la monitorizacion mediante el dispositivo GX.

.

los controladores de carga MPPT de mayor potencia deben conectarse con su conexién VE.Direct. No en una red VE.Can.

En funcién del sistema, actualmente esto también limita la seleccion de un dispositivo GX adecuado:

» Color Control GX (CCGX), MultiPlus-Il GX y EasySolar-ll GX: solo tiene un puerto VE.Can, de modo que solo puede
configurarse para VE.Can o RV-C, no para los dos. Por este motivo, no se puede crear un sistema, por ejemplo, con un
Lynx Smart BMS (que tiene que estar conectado en un puerto VE.Can) y tenerlo conectado a RV-C al mismo tiempo.

» Cerbo GX: la generacion actual solo tiene un puerto VE.Can (completamente funcional) VE.Can. Como se ha explicado
anteriormente, tiene que ser VE.Can o RV-C, pero no los dos.

A mediados de 2023 esperamos poder lanzar una revisién mejorada de Cerbo GX con dos puertos VE.Can completamente
funcionales en lugar de uno solo y uno limitado solamente a BMS-Can.

‘ S Tenga en cuenta que el puerto BMS-Can del Cerbo GX esta restringido y no puede usarse como puerto
RV-C.

* Venus GX: tiene dos puertos VE.Can. De modo que puede conectarse a las dos redes, VE.Can y RV-C, a la vez.

» Ekrano GX: tiene dos puertos VE.Can. De modo que puede conectarse a las dos redes, VE.Can y RV-C, a la vez.

15.3. Dispositivos compatibles

Venus v2.90 incorpora compatibilidad RV-C out a los siguientes productos:
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Inversor/cargador VE.Bus

Cargador Phoenix Smart 1P43
120-240 V

Cargador Phoenix Smart IP43 230 V

Skylla-i y Skylla-IP44/-IP65

Inversor Phoenix VE.Direct
Inversor Phoenix Smart e Inversor RS
Cargadores solares, incl. MPPT RS

Baterias:

BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon
BMS, Lynx Smart BMS

Depésitos; Transmisores de nivel de
depdsito conectados a:

la entrada de nivel del depésito del
dispositivo GX

un GX Tank 140

el puerto VE.Can y/o NMEA 2000 del
dispositivo GX

La parte de inversor y cargador puede controlarse por separado (on/off) desde
RV-C. También se puede fijar un limite de corriente de entrada de la red.

Puede activarse/desactivarse (on/off) mediante RV-C. También se puede fijar
un limite de corriente de entrada de la red.

El cargador Phoenix Smart IP43 230 V no puede controlarse y es de solo
lectura.

Tenga en cuenta que para esto se necesitan dos interfaces CAN-bus
completamente funcionales. Por ahora, solo el Venus GX y el Ekrano GX
tienen estas dos interfaces.

El Venus OS también admite datos de RV-C in de:

.

Sensores de deposito RV-C

Tenga en cuenta que Garnet SeelLevel Il 709 no dispone de valores absolutos de nivel del deposito y capacidad del deposito.
Por lo que solo se muestra el nivel relativo. Los depdsitos de otro dispositivo GX tendran valores absolutos de nivel y
capacidad, pero no pueden configurarse con RV-C.

Baterias de RV-C: Lithionics es la Unica bateria RV-C compatible (compatible también con DVCC)

En el apéndice [148] puede consultar parametros avanzados y programacion RV-C.

15.4. Configuraciéon de RV-C

El RV-C se configura mediante el dispositivo GX.:

1.
2,

Abra la consola remota y vaya a Ajustes — Servicios — Puertos VE.Can — Perfil CAN-bus.

Abra el perfil CAN-bus y seleccione el perfil RV-C (250 kbit/s).

El perfil RV-C empezara a funcionar y el perfil seleccionado anteriormente se apagara (los equipos asociados, como los
dispositivos VE.Can, ya no estaran disponibles en la interfaz grafica del usuario).

< Services % 10:19

Modbus TCP Disabled >
MQTT on LAN (SSL)
BMS-Can port >

< VE.Can port 72 13:08 < CAN-bus profile 2 13:08
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) Disabled O
Devices > VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) @
NMEA2000-out VE.Can & CAN-bus BMS (250 kbit/s) o
Unique identity number selector 1 ) CAN-bus BMS (500 kbit/s) O

Above selector sets which block of unique identity Oceanvolt (250 kbit/s) O
numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in

the PGN 60928 NAME field. Change only when using =

Q
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15.4.1. Configuracién de dispositivos con RV-C out

€ VE.Can port Q = 13:12
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s) )
Unique identity number selector 1

4

Above selector sets which block of unique identity
numbers to use for the Serial number in the DGN 60928
ADDRESS_CLAIM field. Change only when using multiple

GX Devices in one RV-C network

Al Pages v = Menu
Los dispositivos con RV-C out pueden configurarse desde el submenu Dispositivos del menu del Puerto VE.Can.

El submenu Dispositivos contiene todos los dispositivos de la red RV-C incluidos los dispositivos RV-C out. Estos Ultimos se
identifican mediante su [VRM# instance], que puede usarse para identificar los dispositivos “reales” del menu raiz del dispositivo
GX. El hexadecimal de la parte derecha es la Direccion de origen.

< RV-C Devices Q = 13:27

MultiPlus 12/1600/70-16 v500 [VRM# 276] OxE1 P2

BlueSolar Charger MPPT 150/35 r... [VRM# 278] 0x24 >
SmartSolar Charger MPPT 75/15 r... [VRM# 290] 0x25 >
SmartSolar Charger MPPT 75/15 v... [VRM# 291] 0x26 >
Phoenix Smart IP43 Charger 12|5... [VRM# 279] 0x27 >
Lynx Smart BMS 500 v1.06 [VRM# 0] 0xA0 >

4l Pages v = Menu

Cuando entre en el submenu de un dispositivo RV-C, vera la informacion general del dispositivo RV-C y, desplazandose hacia
el final de la pagina, el menu de configuracién. Para poder ver el menu de configuracion se necesita tener acceso de usuario e
instalador por lo menos. Véase el apartado Estructura del menu y parametros configurables.

MultiPlus 12/1600/70-16 ...

Source Address OxE1l
Firmware Version 500
Serial Number --
Unique Identity Number 506
VRM Instance 276

I

Configuration

4l Pages A = Menu

La instancia para los DGN correspondientes puede modificarse en el submenu de Configuracion.

< Configuration Q = 14:04
Charger instance 1 )
Inverter instance
Line instance L1 )
DC source instance 1

| [N

4l Pages = Menu

(1) victron eneray
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15.5. Compatibilidad de Garnet SeeLevel Il 709-RVC y el dispositivo GX de
Victron

Con la compatibilidad de RV-C con Venus OS, también se puede usar el Garnet SeelLevel 709-RVC y mostrar sus datos en el
dispositivo GX y en VRM. Todos los modelos 709-RVC y el SeelLevel Soul son compatibles con el GX.

Tenga en cuenta las limitaciones descritas en el apartado de Limitaciones [122]. Esto significa que cuando se usa un puerto
CAN-bus en el dispositivo GX para RV-C no puede usarse para otros fines al mismo tiempo, como las opciones VE.Can y
NMEA 2000 comunes. Hay que elegir entre VE.Can/N2K o RV-C, a no ser que se trate de un Venus GX que tiene dos puertos
VE.Can completos. Si esto limita demasiado el uso del dispositivo GX en lo que respecta a la conectividad mediante VE.Can, es
recomendable usar el Garnet SeelLevel 709-N2K en su lugar.

Tenga en cuenta que los niveles de depdsito mostrados en el GX de Victron se expresaran como porcentaje y no como volumen
real en litros, galones o alguna otra unidad de volumen.

15.5.1. Conexion del sensor del nivel de depdsito Garnet SeeLevel Il 709-RVC a un dispositivo
GX

Antes de conectarlo a un dispositivo GX, compruebe que el Garnet SeeLevel 709-RVC se ha instalado y configurado
correctamente de conformidad con las instrucciones de instalacion de Garnet.

Mientras que el puerto VE.Can necesita un conector RJ45, el panel del Garnet SeeLevel cuenta con un conector multipin RV-C o
una conexion por cable con un cable negro, uno azul y uno blanco cada una. Para poder conectarlos, se debe montar un cable
adaptador segun la asignacioén de pines de la tabla siguiente.

Lo mas adecuado es un cable CAT5 Ethernet, que se puede adquirir en las tiendas, en el que antes se corta uno de los extremos
y se conecta al panel del Garnet.

Cadigo de colores de Conector RV-C VE.Can RJ45 de Codigo de colores de los
los cables del panel del Victron cables de CAT5 Ethernet
Garnet
Negro 4 3 Verde/blanco Puesta a tierra
Azul 3 8 Marrén CAN-L
Blanco 2 7 Marrén/blanco CAN-H
1 Not connected 87654321 12345678
2 Not connected LTTTTTT
3 NET-C (V-)
4 Not connected
5 Not connected
6 NET-S (V+) Fioure 1 Fioure
i igure £. igure 2:
7 CAN-H End view of RI45 Plug  Looking into an RJ45 Jack
8 CAN-L

Pinout VE.Can de Victron

15.5.2. Instalacién y configuracién

1. Lleve el cable desde el panel del Garnet hasta el dispositivo GX.
2. Asegurese de que el Garnet y el dispositivo GX estan apagados.
3. Conecte el enchufe RJ45 al puerto VE.Can al dispositivo GX y el otro extremo al cable adaptador del panel del Garnet.

4. Asegurese de que la terminacion del bus es correcta. Para el dispositivo GX: Use el conector VE.Can RJ45 que se incluye.
La terminacion correcta del bus es imprescindible para el Garnet SeeLevel si es el Gnico dispositivo RV-C.

5. Una vez que todo esté correctamente instalado, encienda los dos dispositivos.

6. Realice la configuracion del RV-C como se explica en el apartado de configuracion de RV-C [123] para configurar
correctamente el puerto VE.Can para el perfil RV-C.
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16. Entradas digitales

Las entradas digitales del Cerbo GX se muestran en el Resumen de conexiones.

Las entradas no estan aisladas. Funcionan a niveles de 3,3 V y pueden soportar hasta 5 V de entrada. Cada entrada tiene
una resistencia pull-up interna de 10.000 hasta 3,3 V. Recomendamos conectarlo a un relé sin potencial o a una salida colector/
optoacoplador abierta.

16.1. Configuracion

Cada una de las entradas digitales puede configurarse como uno de los diferentes sensores predeterminados, que también
pueden configurarse como alarmas.

Tenga en cuenta que el Cerbo GX no admite el contador de pulsos.

Las posibles funciones que se pueden configurar son:

Alarma de puerta Abierta/cerrada

Bomba de sentina On/Off

Alarma de sentina OK/Alarma
Alarma de robo OK/Alarma
Alarma de humo OK/Alarma

Alarma de incendio OK/Alarma
Alarma de CO2 OK/Alarma

Generador En funcionamiento/parado

Se puede configurar la funcion de cada entrada en la Consola remota en Configuracion— 1/O — Entradas digitales.

£ Digital inputs 11:37
Digital input 1
Digital input 2 Disabled )
Digital input 3 Pulse meter )
Digital input 4 Door alarm )
Digital input 5 Disabled )

Una vez que se ha configurado el uso previsto de la entrada, aparecera con otros dispositivos.

Device List
Bilge alarm
Bilge pump On >
Pulse meter 145m3 >
Notifications >
Settings >
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Se pueden configurar otros parametros relacionados con esa funcién desde la Configuraciéon del menu del dispositivo.

Para otros sensores y alarmas, puede decidir si quiere que la entrada se trate como una condicion de alarma, si se deben invertir
las etiquetas o si se deben invertir los niveles l6gicos.

» Para cambiar las etiquetas asignadas a la alarma, ponga Invertido en “on”.

» Si debe considerarse una entrada baja légica (0 V) como una condicion positiva, ponga la légica de la alarma Invertida en “on”.

<

Enable alarm

Inverted OFF
Invert alarm logic OFF

16.2. Lectura de las entradas digitales mediante Modbus TCP

Los valores/estados de las entradas digitales estan disponibles en Modbus TCP. Para obtener mas informacién sobre esto,
descargue una copia del documento “Lista de registro de Modbus TCP” de nuestro sitio web. Y consulte las preguntas frecuentes
sobre Modbus TCP del manual de GX Modbus TCP.
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17. GX - Arranque/parada automatica del generador

17.1. Introduccién al arranque/parada automatica del generador

Se puede usar un relé interno de un dispositivo GX (p. ej.: Cerbo GX) para arrancar y detener de forma automatica un generador.
Este relé (o interruptor) puede “accionarse” con una serie de condiciones definidas por el usuario. Este apartado explica qué
condiciones se pueden usar y describe los pasos que se han de seguir para configurar esta util funcion.

Puede obtener mas informacién general sobre el uso de un generador con Victron en Preguntas frecuentes sobre el generador
MultiPlus.

17.2. Cableado

En primer lugar, conecte el relé al generador. El relé se encuentra en la parte posterior del Cerbo GX - marcado como Relé.
Si se usa un Cerbo GX, vera dos relés en la parte inferior de la unidad, pero solo el relé 1 puede usarse para la funcién de
arranque/parada automatica del generador.

El cableado entre el Cerbo GX y el generador ha de ser “permanente” para que el generador siga funcionando; y también para
permitir la “parada” automatica cuando se cumplan los parametros de parada automatica.

Ademas de accionar el relé interno, la funciéon de arranque/parada automatica también puede habilitarse para controlar
directamente generadores Fischer Panda compatibles. Para mas informacién sobre la conexién de generadores Fischer Panda,
véase la documentacion GX- generadores Fischer Panda.

Hay muchas variaciones del cableado en la parte del generador. También debe consultar el manual de su generador o a su
distribuidor acerca de su configuraciéon de arranque por cable a distancia.

17.3. Activacion de la funcién de arranque/parada

Vaya a: Configuracion — Relé y configure las opciones de funcién en “Arranque/parada del generador”

A
Sy o
[}

Function (Relay 1) Q = 10:32
Alarm relay ()
Generator start/stop ®
Tank pump O
Manual O

O

Temperature

Una vez activada esta funcién, podra encontrar todos los ajustes relativos a la funcién arranque/parada automatica del generador
en el menu principal en: Configuracién — Arranque/parada del generador.

Generadores Fisher Panda
1. Habilite la funcién “AutoStart” en el panel de control del generador Fischer Panda.

2. Vaya a la pagina del generador Fischer Panda y fije el ajuste de Modo en “Arranque/parada automatica”

Una vez ajustado el Modo, todos los ajustes apareceran en la entrada del menu de Arranque/parada automatica situado en la
parte inferior de la pagina.

£ Fischer Panda Genset 19:40
Mode Auto start/stop
Status Standby
Error Code #0 No error
AC o oA 0.00kW
Auto start/stop >
Engine >
Device >
4 Pages ~ = Menu
o f(@ Vic.t':?", energy GX - Arranque/parada automatica del
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17.4. Menu de arranque/parada del generador

Vaya a Configuracioén - Arranque/parada del generador:

£ Generator start/stop Q = 12:02
Error No error
Run time im
Time to service 2765h
Auto start functionality ‘)
Manual start >
Daily run time >
Settings >
4l Pages A =Menu

Esta es la pagina de resumen general de la funcién de arranque/parada del generador. Esta pagina puede usarse para
monitorizar el estado del generador, ver el estado de los errores y el historial de los ultimos siete dias, y hacer los ajustes
necesarios.

Para ir a la pagina de resumen, vaya a Configuracion — Arranque/parada del generador.

Los elementos del menu individual tienen las siguientes funciones:

Estado: Indica el estado actual del MPPT.
Posibles mensajes de estado:

Parado, Calentamiento, Arrancado manualmente, Funcionamiento condicionado, Enfriamiento, Parando

.

Error: Descripcién del error.

Tiempo de funcionamiento: Tiempo de funcionamiento del generador desde el Ultimo arranque.

Tiempo total de funcionamiento: Tiempo de funcionamiento acumulado desde el primer arranque. Esto también se ve
afectado por el Tiempo total de funcionamiento del generador (horas) del Menu de tiempo de funcionamiento e intervalo de
mantenimiento [130].

Tiempo restante hasta la revision de mantenimiento: muestra el tiempo que falta hasta la préoxima revision de
mantenimiento segun lo definido en el Menu de tiempo de funcionamiento e intervalo de mantenimiento [130].

.

Funcion de arranque automatico: Permite el arranque/parada automatico del generador a partir de unas condiciones
definidas fijadas en el Menu de condiciones [131].

Arranque manual: Véase la secciéon Opcion de arranque manual [133] para mas informacion.

Tiempo de funcionamiento diario: Historial de tiempo de funcionamiento de los ultimos 7 dias.

Ajustes: Este es el acceso a todas las demas opciones.

17.5. Menu de ajustes

En el menu de Arranque/parada del generador, desplacese hacia abajo y pulse la barra de espacio en Configuracion para que
aparezca el menu de Configuracion.

< Generator start/stop settings @ ~ 08:17
Conditions >
Minimum run time om y
Warm-up time 60s J
Cool-down time 180s )

Detect generator at AC input
Alarm when generator is not in auto start mode
Quiet hours

Run time and service

‘

Al Pages ~ = Menu

Condiciones: Véase el apartado de Condiciones [131].

Tiempo minimo de funcionamiento: Es bueno que, una vez arrancado, el generador alcance su temperatura de
funcionamiento. Cuando se arranca manualmente, este ajuste se ignora.

(M), . victron energy GX - Arranque/parada automatica del
@I}} " '
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Periodo de calentamiento y periodo de enfriamiento: Permite establecer un periodo configurable para que el generador se
caliente o se enfrie mediante un control de relé mientras que el relé de entrada CA esté abierto y el inversor/cargador no

esté conectado a él. Tenga en cuenta que esta opcién precisa la actualizacion del inversor/cargador VE.Bus al firmware 502 o
posterior.

Detectar generador en la entrada CA: Al habilitar esta opcion se generara una alarma en el dispositivo GX y se enviara un
correo electronico de alarma desde el portal VRM:

» Cuando no se detecte energia en el terminal de entrada CA del inversor/cargador. Esta funcioén alertara sobre una gran
variedad de problemas como falta de combustible o un fallo mecanico o eléctrico del generador. Esta funcién no esta
disponible en los Multi/Quattro conectados por VE.Can.

» Es necesario que el seguimiento automatico de alarmas en VRM esté habilitado. Por defecto, lo esta.

Alarma cuando el generador no esté en modo arranque automatico: Véase la seccion de Alarma cuando el generador no
esté en modo arranque automatico [130] para mas informacion.

Periodos de silencio: Véase el apartado Periodos de silencio [134] del capitulo Condiciones [131].

Tiempo de funcionamiento y mantenimiento: Véase el Menu de tiempo de funcionamiento e intervalo de mantenimiento [130]
para mas informacion.

17.5.1. Alarma cuando la funcién de arranque automatico se deshabilite

< Generator start/stop settings 7 23:55 < Generator start/stop settings ~ 10:35 Notifications = 23:55
Conditions > Warm-up time 60s , Generator start/stop

- : 3 Alarm 2023-05-25 23:55
Minimum run time Oom ] Cool-down time 180s y Auto start function is disabled
Detect generator at AC input Detect generator at AC input ‘)
Alarm when generator is not in autostart mode @ et s S

An alarm will be triggered when auto start
function is left disabled for more than 10
minutes

Quiet hours.

Run time and service > Ri and v >

Si esta opcion esta habilitada, saltara una alarma cuando la funcién de arranque automatico permanezca deshabilitada durante
mas de 10 minutos. Esto es especialmente util cuando el generador se acaba de reparar y el técnico ha olvidado ponerlo de
nuevo en modo de arranque automatico.

17.5.2. Menu de tiempo de funcionamiento e intervalo de mantenimiento

< Generator start/stop Q = 09:29 < Q = 09:32 Notifications A = 12:57

State Stopped Reset daily run time counters Press to reset ) Generator start/stop
. Warning 2023-05-15 12:56

Error No error Generator total run time (hours) 175 ) Service interval exceeded
Run time Oom Generator service interval (hours) 2778
Total run time 12h 54m Reset service timer Press to reset )
Time to service 2765h
Auto start functionality ()

al Pages - e i Pages = menu

Todos los generadores necesitan tareas de mantenimiento tras un determinado periodo de tiempo. La frecuencia recomendada
del mantenimiento de un generador depende en particular de su uso y su tiempo de funcionamiento. Este intervalo de tiempo
puede fijarse a través de este menu, que luego inicia un contador que, una vez cumplido el plazo, genera un aviso para indicar
que hace falta mantenimiento.

Elementos del menu en detalle:
Reiniciar los contadores de tiempo de funcionamiento diario: Reinicia el historial de tiempo de funcionamiento de 7 dias.

Tiempo total de funcionamiento del generador (horas): Restablecer o cambiar el nimero total de horas de funcionamiento
para que se ajuste a las del generador. Esto también afecta al dato de “Tiempo total de funcionamiento” que se muestra en el
resumen de arranque/parada del generador.

Intervalo de mantenimiento del generador (horas): Establezca el intervalo de las revisiones de mantenimiento (en horas) del
generador. Consulte instrucciones especificas en el manual del generador.

Reiniciar el temporizador de mantenimiento: Reinicia el temporizador de mantenimiento. Use esta opcién cuando el
generador se haya reparado para que el contador de “Tiempo restante hasta la revision de mantenimiento” empiece de nuevo.

(M), victron energy GX - Arranque/parada automatica del
Qyreraner
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17.6. Condiciones: Parametros que puede definir el usuario para que se active
el arranque/parada automatica del generador.

Para ir a Condiciones desde el menu principal vaya a: Configuracion — Arranque y parada del generador— Configuracion —
Condiciones

< Conditions Q = 09:22
On loss of communication Stop generator y
Stop generator when AC-input is available Disabled )
Battery SOC Disabled >
Battery current Disabled >
Battery voltage Disabled »
AC load | Disabled 3
Inverter high temperature Disabled >
Inverter overload Disabled >
Periodic run Disabled >
Al Pages ~ =Menu

Si se pierde la comunicacion: Si en alguna ocasién se rompe la comunicacion entre el Cerbo GXy el inversor/cargador VE.Bus
y se han establecido parametros que dependen de esta informacion, elija entre las siguientes acciones:

» Detener el generador: Si el generador estéa funcionando, se detendra (por defecto).
» Arrancar el generador: Si el generador no esta funcionando, arrancara.

» Mantener en funcionamiento: Si el generador esta funcionando en el momento de la pérdida de datos, este ajuste lo
mantendra funcionando.

Detener el generador cuando haya entrada de CA disponible: Esta opcién es ideal para sistemas auxiliares en los que un
Quattro tiene electricidad de la red conectada a su terminal AC-in 1 o0 AC-in 2 y un generador conectado al otro terminal AC-in.
Con esta opcion activada, el generador no se detendra hasta que se restablezca el suministro tras un fallo de la red. Esta funcion
no esta disponible para Quattro conectados por VE.Can.

El usuario puede definir los siguientes parametros para accionar el arranque/parada automatica del generador:

- Manual [133]

Detener el generador cuando haya entrada de CA disponible [131]

Estado de carga de la bateria [132]

Carga CA* [132]

.

Corriente de la bateria [132]

.

Tension de la bateria [132]

.

Alta temperatura del inversor [133]

.

Sobrecarga del inversor [133]
¢ Puesta en marcha periddica [133]

(* El valor medido aqui sera el consumo de CA total del sistema.)

Se da prioridad a los parametros de cada condicion en el orden mostrado anteriormente. Cuando se cumplan varias condiciones
al mismo tiempo, solo se mostrara la condicién de mayor prioridad como activa. Se evaluaran todas las condiciones habilitadas,
incluso si el generador ya esta en funcionamiento. Cuando se haya cumplido la condicién activa, un parametro no satisfecho de
una condicion de menor prioridad mantendra el generador en funcionamiento.

17.6.1. Parada del generador cuando hay entrada de CA disponible tras un fallo de red

[en] This option is ideal for backup systems where a Quattro has one AC input connected to mains power and the other AC input
connected to a generator. If this option is activated and the AC input to which the grid is connected has been defined, the
generator stops as soon as the grid is available again after a grid failure. In this case, the generator is first disconnected. The
generator is then given the configured cool-down time before shutting it off. An additional 15 seconds is allowed for the generator
to complete the process.

* Deshabilitado
» Entrada CA 1

* Entrada CA 2

{((m victron energy GX - Arranque/parada automatica del
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17.6.2. Relés activados por el estado de carga de la bateria

Usar el valor de estado de la carga de la bateria para arrancar/detener: Esta opcidon puede encenderse o apagarse.
Arrancar cuando el estado de carga de la bateria sea inferior a: Fije el nivel de agotamiento para el arranque automatico.

Valor de arranque durante los periodos de silencio: Durante los periodos de silencio puede ser adecuado retrasar el
arranque automatico hasta que sea inevitable. Si se ha definido un periodo de silencio fije un nivel de arranque automatico
inferior, a un nivel mas critico.

Detener cuando el estado de carga de la bateria sea superior a: Fije el nivel de recarga para la parada automatica.

Valor de parada durante los periodos de silencio: Si se ha definido un periodo de silencio fije un nivel de parada automatica
inferior para que el tiempo de funcionamiento del generador sea mas corto.

17.6.3. Relés activados por la corriente de la bateria

.

Usar el valor de tension de la bateria para arrancar/detener: Esta opcion puede ponerse en on o en off.

Arrancar cuando la tensién de la bateria sea inferior a: Cuando se experimente una alta demanda de CA que vaya a
agotar pronto la bateria, el generador puede arrancarse automaticamente para ayudar a cubrir esa demanda. Establezca el
nivel de corriente al que sucedera esto.

Valor de arranque durante los periodos de silencio: Si se ha definido un periodo de silencio fije un valor de corriente mayor,
a un nivel mas critico.

Arrancar cuando se cumpla la condicion para: Fije un intervalo previo al arranque automatico. Algunos dispositivos CA
extraeran una corriente pico elevada pero breve en el arranque. Al forzar un intervalo de tiempo previo al arranque automatico
se impedira que el generador arranque innecesariamente.

Detener cuando la corriente de la bateria sea inferior a: Fije la corriente para la parada automatica.

Valor de parada durante los periodos de silencio: Si se ha definido un periodo de silencio fije un nivel de corriente mas
elevado para que el tiempo de funcionamiento del generador sea mas corto.

Detener cuando se cumpla la condicién para: Fije un intervalo de tiempo para garantizar que la condicion de reduccion de
corriente es estable.

17.6.4. Relés activados por la tensidn de la bateria

.

4 Battery voltage 13:00
Use battery voltage value to start/stop (v @

Start when battery voltage is lower than 12.0\!"
Start value during quiet hours 11.8'\!“
Start after the condition is reached for 1208 A
Stop when battery voltage is higher than 14.4v L
Stop value during quiet hours 14.0v A
Stop after the condition is reached for 120s 3
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Usar el valor de tension de la bateria para arrancar/detener: Esta opcion puede ponerse en on o en off.

Arrancar cuando la tensién de la bateria sea inferior a: Cuando la tensién de la bateria caiga por debajo del valor
introducido el relé arrancara el generador.

Valor de arranque durante los periodos de silencio: Si se ha definido un periodo de silencio introduzca un valor inferior
(mas critico) para garantizar que el generador solo arrancara de forma automatica cuando sea absolutamente necesario.

Detener cuando se cumpla la condicién para: Esta opcion introduce un intervalo de tiempo antes de detener el generador
cuando se alcanza el valor de “parada”. Asi se garantiza que la subida de tensién es estable.

17.6.5. Relés activados por la carga CA

Los activadores de la carga CA funcionan de forma similar a otros activadores, pero la funcién esta refinada por un ajuste de
Medicién. Este ajuste de Medicion esta disponible en la versién de firmware v2.0 y posteriores y tiene tres valores posibles:

1.

Consumo total (Opcion predeterminada)

2. Salida de CA total del inversor

3. Fase mas alta en la salida CA del inversor
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< AC output 12:28 4 Measurement 12:28

Use AC Load to start/stop m Total consumption =)
lnl.re:ter AC out highest phnsel Inverter total AC out
Start value during quiet hours 1900w i
Start after the condition Is reached for 55 J
Stop when power is lower than ow J
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17.6.6. Relés activados por la alta temperatura del inversor

» Arrancar si hay un aviso de alta temperatura: Esta opcién puede ponerse en on o en off.

« Arrancar cuando haya un aviso activo para: Fije un intervalo de tiempo para evitar subidas de temperatura temporales,
ocasionadas por demandas elevadas pero breves de CA.

» Una vez que el aviso ha desaparecido, detener tras: Fije un intervalo de tiempo para garantizar que la reduccion de
temperatura del inversor - normalmente causada por una menor demanda de energia - es estable.

17.6.7. Relés activados por la sobrecarga del inversor

» Arrancar cuando haya un aviso de sobrecarga: Esta opcién puede ponerse en on o en off.

« Arrancar cuando haya un aviso activo para: Fije un intervalo de tiempo para garantizar que el aviso de sobrecarga del
inversor no se debe a una demanda elevada de CA de corta duracion.

* Una vez que el aviso ha desaparecido, detener tras: Fije un intervalo de tiempo para garantizar que la reduccion de la
demanda de CA es estable.

17.6.8. “Puesta en marcha de prueba” periédica automatica

Esta opcion permite arranques automaticos del generador de forma periddica como una “Puesta en marcha de prueba”.

£ Enable periodic test run 12:23
Enable
Test run interval l(iaﬁ‘
Skip test run if has been running for Start always H
Test interval start date 2015-10-07 ,
Start time 11:44 M
Test duration (hh:mm}) 00:01 i
Run until battery is fully charged OFF
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Intervalo de Puesta en marcha de prueba: Fije el intervalo entre las Puestas en marcha de prueba.

Ignorar puesta en marcha si ha estado funcionando durante: Se ignorara la prueba si durante el intervalo entre puestas en
marcha de prueba el generador ha funcionado durante un tiempo por lo menos igual al de la “Puesta en marcha de prueba”.

Fecha de inicio del intervalo entre pruebas: El contador del intervalo entre “Puestas en marcha de prueba” empezara en la
fecha indicada aqui. No se hara ninguna Puesta en marcha de prueba hasta que se alcance esta fecha.

Hora de arranque: Hora del dia a la que empezara la “Puestas en marcha de prueba” del generador.

Duracién de la prueba: Tiempo que durara la prueba.

Mantener en funcionamiento hasta que la bateria esté totalmente cargada: Al habilitar esta opcioén, la “Puesta en marcha
de prueba” se alargara hasta que la bateria esté totalmente cargada, en vez de tener una duracion fija.

17.6.9. Opcién de arranque manual

Use la opcion de arranque manual para arrancar el generador a distancia. También puede pulsar Arranque cuando el generador
ya esté funcionando, de este modo se asegurara de que el generador no se detendra automaticamente cuando la condicién
que ocasiond su arranque haya pasado. En otras palabras, la opcion de arranque manual anulara los parametros de parada
automatica.

Hay dos formas de arrancar el generador de forma manual:

(M), . victron energy GX - Arranque/parada automatica del
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1. Con el menu de arranque manual: Vaya a Arranque/parada del generador — Arranque manual; y a continuacion pulse el
grafico para arrancar el generador.

2. Con el grafico del Generador de la “Pagina de inicio” del GX: Pulse el botdn de la esquina superior izquierda del Cerbo
GX o de la consola remota Cerbo GX y active la pagina del Generador. A continuacion, pulse el botén del centro. En primer
lugar ha de elegir como desea detener el generador: de forma manual o introduciendo un tiempo de funcionamiento. Una vez
que haya hecho su seleccion, empezara una cuenta a atras de cinco segundos durante la que podra cancelar el arranque
manual pulsando el botén del centro.

£ Manual start El
erator not

Start generator running

Stop generator after (hh:mm)

' button to: tor after
START 1h 10m

Generat

r
conditic

STATH
nerator not
running

r button to

STOP

nual run will end in:
1hEm

ADVERTENCIA: Si el generador se arranca manualmente (a distancia) sin el temporizador de parada, seguira funcionando
hasta que se accione manualmente el boton de “Off”.

El temporizador de parada esta disponible para los dos métodos de arranque manual a distancia del generador y su uso
garantizara que el generador se detendra automaticamente y no se olvidara por descuido.

Tenga en cuenta que la parada manual del generador solo puede usarse cuando no hay ninguna condicién de “funcionamiento
insatisfecha activa. Si desea forzar la parada del generador, primero debe deshabilitar la funcion que lo estd manteniendo en
funcionamiento - o deshabilitar la funcién de arranque/parada del generador.

17.6.10. Periodos de silencio

Periodo de silencio permite definir un periodo durante el que el ruido de un generador en funcionamiento seria una molestia, y
determinar diferentes valores para las condiciones que ocasionarian un arranque automatico durante este periodo, garantizando
asi que el generador solo funcionara durante un periodo de silencio si es absolutamente necesario.

Desde el menu principal vaya a Configuracion — Arranque/parada del generador — Ajustes; y a continuacion active la opcion de
Periodo de silencio. Defina las horas de inicio y fin del Periodo de silencio en los cuadros que aparecen a continuacion.

Generator start/stop settings

Conditions >

Minimum run time Om
Quiet hours D
Quiet hours start time m

Quiet hours end time 07:00 f
Reset daily run time counters Press to reset M
M Pages w = Maenu

El Periodo de silencio sera la condicion permanente (cuando se habilite) si las horas de “inicio” y “fin” determinadas son la
misma.

Uso del Periodo de silencio como herramienta para definir dos grupos de preferencias del usuario

La opcién de periodo de silencio también puede usarse para definir como quiere que responda su sistema en diferentes
circunstancias, por ejemplo:

» Primera hora de la mafiana/bajo estado de carga: A menudo, el estado de carga de la bateria esta en su nivel mas bajo
por la mafana. Esto, junto con un tiempo nuboso - o paneles con inclinacion al oeste que suelen funcionar mejor por la tarde
- hace que el generador pueda arrancar automaticamente por la mafana activado por una condicién de bajo estado de carga
de la bateria - aunque mas tarde o cuando el dia se despeje, la energia solar se desperdicie porque el generador ya ha
hecho el trabajo. Configurar la opcién de periodo de silencio para cubrir este periodo, junto con unas condiciones mas bajas de
arranque automatico, ayudara a evitar arranques automaticos innecesarios del generador.
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» Segundas residencias: Las segundas residencias que solo estan ocupadas en algunos periodos experimentan una
extraccion de energia mucho mas profunda cuando estan en uso. La opcion de periodo de silencio puede usarse para
configurar parametros de arranque automatico mucho mas bajos cuando la casa esta en uso que cuando estéa vacia. El
periodo de silencio debe establecerse como la condicién permanente (véase mas arriba) durante la ocupacién y puede
ponerse en “off” cuando la casa esté vacia.

17.7. Resolucion de problemas

Fischer Panda: El generador no arranca y aparece el error de “Control del interruptor remoto deshabilitado”
Habilite la funcién “AutoStart” en el panel de control del Fischer Panda.

Fischer Panda: La funcion de arranque/parada automatica ha dejado de funcionar tras un error

Asegurese de que se ha resuelto el problema, borre el error y la funcion de arranque/parada automatica volvera a funcionar.

{{(m victron energy GX - Arranque/parada automatica del
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18. Procedimiento para restablecer los valores de fabrica

El restablecimiento de los valores de fabrica de un dispositivo GX se realiza introduciendo una memoria USB o una tarjeta SD
con el archivo de restablecimiento especifico.

Para restablecer los valores de fabrica se necesita la version de firmware Venus 2.12 o superior. No se necesitan ni botones ni
una pantalla.

Restablecimiento de los valores de fabrica de un dispositivo GX:
1. Descargue el archivo venus-data.tgz.

2. Copie el archivo venus-data.tgz en una tarjeta SD o memoria USB FAT32 vacia y recién formateada (no descomprima ese
archivo ni le cambie el nombre).

3. Encienda con la tarjeta SD o la memoria USB introducida y espere hasta que el dispositivo GX esté totalmente encendido.
4. Retire la tarjeta SD o la memoria USB del dispositivo GX.

5. Apague y encienda el dispositivo, 0 como alternativa y cuando se pueda, use la funcién de Reinicio en el menu
Configuracion — General.

Esto restablecera los ajustes del dispositivo GX a los valores predeterminados de fabrica.

Hay varias razones técnicas para hacer esto, como:

» Si el dispositivo se ha quedado bloqueado tras configurar y posteriormente olvidar la contrasefia de la Consola remota en un
modelo sin pantalla.

.

Si el cliente no tiene ningun problema, pero quiere empezar de cero.

» Si se ha usado un dispositivo GX en un entorno de prueba y el técnico quiere borrar la memoria residual correspondiente
(como los inversores FV CA detectados)

+ Si el dispositivo GX presenta un comportamiento raro y el restablecimiento de los valores predeterminados puede descartar la
posibilidad de un ajuste mal configurado.

« Sila particion de datos esta llena. Esto solo debe suceder si se ha modificado el dispositivo.

» Si se ha producido un error inesperado, que probablemente solo aparezca en las versiones de prueba beta.

Se restableceran las credenciales de acceso WiFi guardadas anteriormente - para un dispositivo sin una
interfaz fisica y que se conecte por WiFi, piense como obtendra acceso otra vez para volver a configurarlo.

Es posible que también tenga que restablecer el token de autorizacion de VRM tras restablecer los valores
predeterminados de fabrica. Tras el restablecimiento, abra el sitio en VRM - si es necesario restablecer el
token, aparecera una notificacion en VRM y podra seguir las instrucciones proporcionadas.

El restablecimiento de los valores de fabrica NO modifica la identificacion del sitio de VRM ni los datos
guardados en VRM. Si piensa vender su dispositivo GX o instalarlo en otro sistema y quiere borrar el historial,
puede hacerlo en el portal VRM seleccionando Ajustes del sitio -> General -> Borrar esta instalacion.

(1  victron energy Procedimiento para restablecer los
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19. Resoluciéon de problemas

19.1. Cédigos de error

Distintos origenes de los codigos de error

Algunos de los codigos de error mostrados en su dispositivo GX seran del propio dispositivo GX. En ese caso consulte la
siguiente lista. Al tratarse del panel del control del sistema, también mostrara cddigos de error de los dispositivos conectados,
como:

* Inversores/cargadores Multi y Quattro: Codigos de error VE.Bus
» Cargadores solares MPPT: Cadigos de error del cargador solar MPPT

Error #42 del GX - Almacenamiento dafiado

« Este error significa que la memoria flash del interior del dispositivo GX esta dafiada.

» Es necesario llevar el dispositivo a reparar o que lo sustituyan. No es posible solucionar este problema sobre el terreno o con
una actualizacion de firmware.

» La memoria flash afectada es la particion que aloja todos los ajustes del usuario y los datos de fabrica, como numeros de serie
y cédigos WiFi.
Error #47 del GX - Problema con la particion de datos

» Lo mas probable es que el almacenamiento interno del dispositivo GX esté roto, lo que hace que pierda su configuracion.
» Pongase en contacto con su distribuidor o instalador; véase nuestra pagina de Asistencia de Victron Energy.

Error #48 del GX - DVCC con firmware incompatible

Este error aparece cuando la opcion DVCC esta habilitada pero no todos los dispositivos del sistema estan actualizados con
un firmware suficientemente reciente. Puede encontrar mas informacion sobre DVCC y las versiones de firmware minimas
necesarias en el apartado DVCC [76] de este manual.

* Nota para sistemas con baterias Pylontech y BMZ:

En la v2.80 de VenusOS forzamos DVCC para las baterias Pylontech y BMZ. Para sistemas muy antiguos que nunca se hayan
actualizado, esto puede causar el mismo error.

Solucioén:
« Deshabilite las actualizaciones automaticas; Configuracion — Firmware — Actualizaciones desde Internet.

« Volver a la versién v2.73. Para volver a una version de firmware anterior, véase Instalar una version de firmware concreta
desde SD/USB [70].

» Y después de esto, piense en pedirle a un instalador que actualice todo el firmware.

* Nota para sistemas con baterias BYD, MG Energy Systems y Victron Lynx lon BMS:

Desde que se lanz6 Venus OS v2.40 en diciembre de 2019, la opcién DVCC se activa automaticamente si el sistema detecta
que se ha conectado alguno de los tipos de bateria o BMS compatibles. En los sistemas que necesiten que los fabricantes de
la bateria habiliten DVCC, ya no es posible apagarlo.

Esto supone un problema para sistemas instalados y puestos en marcha hace mucho tiempo, antes de que DVCC estuviera
disponible, y puede que no tengan los otros componentes o el firmware necesarios para trabajar correctamente con él
habilitado.

Solucion:

< Deshabilite las actualizaciones automaticas; Configuracion — Firmware — Actualizaciones desde Internet.

« Volver a la version v2.33; para volver a una version de firmware anterior, véase Instalar una version de firmware concreta
desde SD/USB [70].

* Compruebe que DVCC vuelve a estar deshabilitado.

Pregunte a su instalador si el sistema de bateria se maneja con un control de dos cables (un sistema de control anterior a
DVCC) o no:

Si no hay cables de carga (y descarga) entre BMS, inversores/cargadores y controladores de carga, entonces se necesita
DVCC para las marcas de baterias mencionadas, y esto también tiene ciertos requisitos minimos de firmware para los
inversores/cargadores y los controladores de carga solar conectados.

Error #49 del GX - Contador de red eléctrica no encontrado

(M), Vitron energy
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Este aviso se emite en un sistema ESS cuando se ha configurado para que la medicion de red eléctrica se haga mediante un
contador externo, pero no hay ningun contador presente. Alerta a los instaladores y a los usuarios finales de que el sistema
no esta configurado correctamente o de que no puede funcionar bien porque no puede comunicarse con el contador de red
eléctrica.

Error #51 del GX - Es necesario actualizar el firmware MK3

< Notifications A\ 11:20
2 #51 mk3 firmware needs update

Warning 2023-10-01 11:20
see Device list -> Inverter/charger ent

!

Cuando aparece esta notificacion, se recomienda actualizar el controlador MK3 embebido en el dispositivo GX. Esta
actualizacion es necesaria para nuevas opciones recientes, como los periodos de calentamiento y enfriamiento de arranque/
parada del generador.

Para ello, vaya a la lista de dispositivos, y luego al listado de MultiPlus-Quattro o EasySolar. Alli podra ver esta entrada:

< MultiPlus-1l 48/3000/35-32 00:56
Switch On ?
State Ext. control

A new MK3 version is available.
NOTE: The update might temporarily stop the system.

Update the MK3 Press to update

Input current limit 32.0 )
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Hay una pequefia probabilidad (segun nuestras estadisticas es del 5 % aproximadamente) de que esta actualizacion
desencadene un breve reinicio del sistema, es posible que su inversor/cargador se apague y se vuelva a encender.

Si no ve ese mensaje, su sistema ya esta actualizado. Tenga en cuenta que solo es necesario realizar esta actualizacion manual
una vez. Se ha hecho para que tenga que iniciarse de forma manual debido a la rara posibilidad de que el inversor/cargador se
reinicie. Las siguientes actualizaciones se podran instalar sin ese breve reinicio ocasional.

19.2. Preguntas Mas Frecuentes

19.2.1. P1: No puedo apagar o encender el sistema Multi o Quattro.

Para solucionar el problema, primero averiglie como esta conectado el sistema y después siga las siguientes instrucciones paso
a paso. Hay dos formas de conectar un sistema Multi/Quattro a un Cerbo GX. En la mayoria de los sistemas, se conectaran
directamente al puerto VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. En otros, se conectan al Cerbo GX con una interfaz VE.Bus a
VE.Can.

Instrucciones paso a paso cuando se conecta al puerto VE.Bus del Cerbo GX

-

Actualice el Cerbo GX a la versién mas reciente.

Puede ver nuestras entradas de blog en el https://www.victronenergy.com/blog/category/firmware-software/.

i

¢ Tiene un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS en el sistema? En ese caso, es normal que el on/off esté deshabilitado.

Puede ver también las notas relativas a VE.Bus en el manual de Cerbo GX

[ d

Si ha tenido un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS conectado a su sistema, el Cerbo GX lo recuerda, e incluso si esos
accesorios ya se han retirado, el interruptor on/off seguira estando deshabilitado. Para limpiar la memoria, ejecute la opcién
Volver a detectar el sistema, que se encuentra en el menu de Consola remota de su Multi o Quattro.

Para mas informacion, véase el apartado Menu avanzado.

P

En sistemas en paralelo o trifasicos formados por mas de 5 unidades: en funcién de la temperatura y de otras
circunstancias, puede que no sea posible volver a encender un sistema tras apagarlo con el Cerbo GX. Para solucionarlo
tendra que desenchufar el cable VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. Y volverlo a enchufar tras iniciar el sistema
VE.Bus. La verdadera solucion es instalar la “mochila Cerbo GX para sistemas VE.Bus grandes”, codigo de referencia
BPP900300100. Para mas informacion, puede leer sus instrucciones de conexion.
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Instrucciones paso a paso cuando se conecta a Cerbo GX mediante el puerto VE.Can.

1. Actualice el Cerbo GX a la versiéon mas reciente. Puede ver nuestras entradas de blog en la categoria de firmware.

2. Actualice la interfaz VE.Bus a VE.Can a la Ultima version. Para ello, lo mas sencillo es usar la Actualizacién de firmware a
distancia, en ese caso no es necesario disponer del CANUSB.

3. ¢ Tiene un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS en el sistema? En ese caso, es normal que el on/off esté deshabilitado.
Puede ver también las notas relativas a VE.Bus en el manual de Cerbo GX

4. En caso de que haya tenido un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS conectado a su sistema, la interfaz CAN-bus lo
recuerda. Por lo tanto, incluso si esos dispositivos ya se han retirado, el interruptor on/off seguird estando deshabilitado.
Lamentablemente, no puede limpiar esta memoria usted mismo, péngase en contacto con nosotros para que le ayudemos.

19.2.2. P2: ; Necesito un BMV para ver el estado de carga correcto?

Depende. Para mas informacion, véase el apartado Estado de carga (SoC) de la bateria.

19.2.3. P3: No tengo Internet, ; donde puedo insertar una tarjeta SIM?

El dispositivo GX no dispone de médem 3G ni 4G, de modo que no hay ranura para una tarjeta SIM. Puede comprar un router
3G/4G con puertos Ethernet en alguna tienda cercana. Puede encontrar mas informacion en el siguiente enlace a una entrada de
blog y en especial en la seccién de comentarios, puesto que los usuarios van probando diferentes equipos:

https://www.victronenergy.com/blog/2014/03/09/off-grid-color-control-gx-to-vrm-portal-connectivity/

19.2.4. P4: ; Puedo conectar un dispositivo GX y un VGR2/VER a un Multi/Inversor/Quattro?

No. Por otro lado, en lugar de esta combinacion, le recomendamos que use el Cerbo GX y afiada un router 3G/4G u otro router
movil similar. Véase Conectividad a Internet

19.2.5. P5: ¢ Puedo conectar varios Cerbo GX a un Multi/lInversor/Quattro?
No.
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19.2.6. P6: Veo lecturas de potencia o de corriente (amperios) incorrectas en mi Cerbo GX

Por ejemplo:

» Sé que una carga esta extrayendo 40 W del Multi, pero el Cerbo GX muestra 10 W o incluso 0 W.

* Veo que el Multi esta suministrando 2000 W a una carga, estando en modo inversor, pero de la bateria solo se estan sacando
1850 W. ¢ De dénde vienen esos 150 W?

La respuesta general es que los Multi y Quattro no son instrumentos de medicién, sino inversores/cargadores, y las mediciones
mostradas son la mejor aproximacion posible.

Pero entrando en mas detalle, hay varias causas que pueden explicar la falta de precisién en las mediciones:

1. Parte de la potencia que el inversor toma de la bateria puede perderse en el inversor en forma de calor, es decir, pérdida de
eficiencia.

2. El Multi realmente no mide la energia que se saca de la bateria. Mide la corriente en la salida del inversor y con ese dato
hace una estimacion de la energia que se extrae de la bateria.

3. Vatios frente a VA: en funcién de la version de firmware del Multi/Quattro y también de la version de firmware de Cerbo GX,
las mediciones se veran en VA (resultado de calcular tension CA * corriente CA) o en vatios. Para ver vatios en el Cerbo
GX, actualice su Cerbo GX a la ultima versién (v1.21 o posterior). Compruebe también que la version de firmware de su Multi
acepta lecturas en vatios. Las versiones minimas son xxxx154, xxxx205 y xxxx300.

4. Los Multi o Quattro conectados al Cerbo GX mediante una interfaz VE.Bus a VE.Can siempre daran VA, no vatios (por
ahora).

5. Sise carga un asistente de sensor de corriente en un Multi/Quattro, pero no se conecta ningun sensor, dara valores
incorrectos de potencia/kWh.

6. Sise carga un asistente de sensor de corriente en un Multi/Quattro, asegurese de que la posicién es la correcta y de que la
escala coincide con los interruptores DIP del propio sensor.

7. El asistente de sensor de corriente mide y da las lecturas en VA, no vatios.

Notas para sistemas con varias unidades en paralelo:

1. Cerbo GX Las versiones anteriores a v1.20 usan la potencia y la corriente indicadas por el maestro de una fase y las
multiplican por el nimero de dispositivos de esa fase. Desde la version v1.20 se suman los valores de todos los dispositivos
por fase, de modo que deberia ser mas preciso.

2. Se detecté un fallo en el firmware del Multi cuando operaba en paralelo. Ccgx v1.21 lo soluciona volviendo al
comportamiento original cuando ve una version de firmware afectada. Para que las lecturas sean mejores, los Multi deben
estar actualizados. El fallo se ha arreglado en las versiones de firmware VE.Bus xxxx159, xxxx209 y xxxx306. Ese firmware
sali6 el 17 de febrero de 2015.

3. Las versiones de firmware de Multi posteriores a 26xx207/xxxx300 también pueden congelar los valores de Potencia en un
momento determinado.

Consejos para evitar problemas de medicion:

1. No conecte VEConfigure mientras el Cerbo GX esté conectado

2. VE.Bus no es un sistema 100 % plug and play: si desconecta el Cerbo GX de un Multi, y lo conecta rapidamente a otro,
pueden aparecer valores erroneos. Para asegurarse de que esto no ocurre, use la opcion de “Volver a detectar el sistema”
del menu del Multi/Quattro en el Cerbo GX.

19.2.7. P7: Hay una opcion del menu llamada "Multi" en vez de tener el nombre del producto
VE.Bus

Un sistema VE.Bus puede apagarse por completo, incluida su comunicacion. Si apaga un sistema VE.Bus y luego reinicia el
Cerbo GX, el Cerbo GX no puede obtener el nombre detallado del producto y mostrara “Multi” en su lugar.

Para obtener el nombre correcto de nuevo, vaya al menu Multi del Cerbo GX y ponga la opcién del menu Interruptor en On
0, en caso de que haya un Digital Multi Control, ponga el interruptor fisico en On. Tenga en cuenta que si hay un BMS, el
procedimiento mencionado solo funciona cuando esta dentro de las tensiones de trabajo de la bateria.
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19.2.8. P8: En el menu aparece “Multi” aunque no hay ningun inversor, Multi o Quattro
conectado.

Si un Cerbo GX ha visto alguna vez un VE.Bus BMS o un Digital Multi Control (DMC), los recordara hasta que se pulse la opcién
de “Volver a detectar el sistema” del menu del Cerbo GX. Transcurrido un minuto, reinicie el Cerbo GX: Configuracion — General
— Reinicio.

19.2.9. P9: Cuando escribo la direccion de IP del Cerbo GX en el navegador aparece una pagina
web con el nombre Hiawatha.

Nuestro plan es disponer de al menos un sitio web en el que pueda cambiar la configuracion y ver el estado en cada momento.
Si todo sale como queremos, podria llegar a ser una versién completamente operativa del portal de Internet VRM que funcione
localmente en el Cerbo GX. Esto permitiria a las personas sin conexion a Internet o con una conexion intermitente disponer de
las mismas caracteristicas y funciones.

19.2.10. P10: Tengo varios cargadores solares MPPT 150/70 funcionando en paralelo. ;Desde
cual puedo ver el estado del relé en el menu del Cerbo GX?

Desde cualquiera.

19.2.11. P11: ; Cuanto tiempo debe tardar una actualizacién automatica?

La descarga suele ser de 90 Mb. Tras la descarga, se instalaran los archivos, lo que puede llevar hasta 5 minutos.

19.2.12. P12: Tengo un VGR con |0 Extender ;como puedo sustituirlo por un Cerbo GX?

Aun no es posible sustituir la funcién 10 Extender.

19.2.13. P13: ¢ Puedo usar VEConfigure remoto, como hacia con el VGR2?

Si, consulte el manual de configuracion de VE Power

19.2.14. P14: El panel Blue Power podia encenderse a través de la red VE.Net ¢ puedo hacer lo
mismo con un Cerbo GX?

No, un Cerbo GX siempre tiene que encenderse de forma independiente.

19.2.15. P15: ;Qué tipo de red usa el Cerbo GX (puertos TCP y UDP)?

Informacion basica:

» El Cerbo GX necesita una direccién de IP valida con un servidor DNS y una pasarela operativos. Por defecto, se obtiene de un
servidor DHCP. También se puede configurar manualmente.

* Puerto DNS 53 UDP y TCP

* NTP (sincronizacion de tiempo) puerto 123 UDP. NTP utiliza un grupo de servidores proporcionados por ntp.org, por lo que se
conectara a una amplia variedad de servidores.

Portal VRM:

» Los datos se envian al portal VRM mediante peticiones HTTP POST y GET a http://ccgxlogging.victronenergy.com en el puerto
443. En el menu existe la opcién de usar HTTP en su lugar, puerto 80. Tenga en cuenta que en ese caso los datos sensibles
como las claves de acceso relacionadas con la Consola remota se seguiran mandando por HTTPS/443.

Actualizaciones de firmware:

» El Cerbo GX se conecta a http://updates.victronenergy.com/ en el puerto 443.

Asistencia remota y Consola remota en VRM:

» Cuando una de estas opciones, o la dos, esta habilitada, se establece una conexién SSH inversa de salida con
supporthosts.victronenergy.com. El registro supporthosts.victronenergy.com resuelve en varias direcciones de IP, y el DNS
usa geolocalizacion para resolverlo en el servidor mas cercano. Esta conexion SSH de salida prueba varios puertos: 22, 80 o
443. Se usara el primero que funcione, y en caso de que se pierda la conexion, se volveran a probar todos otra vez.

» No es necesario enrutar puertos ni configurar de otro modo el router de Internet para usar estas funciones.

» Puede obtener mas informacion sobre la funcion de Asistencia remota en el siguiente punto de las Preguntas frecuentes.
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» Aqui puede encontrar mas informacion sobre la resolucion de problemas de la consola remota de VRM: Consola remota de
VRM - Resolucién de problemas.
Comunicacién bidireccional (actualizaciones de VEConfig y Firmware a distancia):

» Anterior a v2.20: Usa HTTPS (puerto 443) a los servidores Pubnub

» v2.20 y posterior: se conecta a mqtt-rpc.victronenergy.com en el puerto 443; y también se conecta a mqtt{1 a 128}.granja de
servidores de victronenergy.com. Véase este documento para mas informacion.

MQTT en LAN:

» Cuando esta habilitado, se inicia un agente MQTT local que acepta conexiones TCP en los puertos 8883 (SSL) y 1883 (texto
sin formato).

» Dependiendo de las circunstancias, el Cerbo GX también se conectara (lo intentard) a los servidores de la nube MQTT de
Victron. Esta conexioén siempre usa SSL y el puerto 8883.

Consola remota en LAN:

» La Consola remota en LAN necesita el puerto 80 (pequefio sitio web alojado en el dispositivo GX). Y también necesita el
puerto 81, que es el puerto de escucha para el tinel WebSocket a VNC.

Modbus TCP:

» Cuando esta habilitado, el servidor Modbus TCP escucha en el puerto designado comun para Modbus TCP, que es el 502.

Acceso araiz SSH:

* Puerto 22 - véase la documentacion de acceso a la raiz de Venus OS.

» Esta es una funcion de los desarrolladores del software.

19.2.16. P16: ¢ Cual es la funcidn del elemento del menu Asistencia remota (SSH) del menu
Ethernet?

Cuando se habilita, el Cerbo GX abre una conexidon SSH a nuestro servidor seguro, con un tunel inverso de vuelta al Cerbo GX.
Mediante este tunel, los ingenieros de Victron pueden entrar en su Cerbo GX y realizar tareas de asistencia a distancia. Esto
funciona cuando el Cerbo GX esta instalado con conexion a internet. La conexién funcionara incluso si se instala detras de un
cortafuegos.

La conexién SSH sera de salida a los puertos 80, 22 0 443 en supporthost.victronenergy.com, que resuelve miltiples direcciones
IP y depende de su ubicacion. La funcidn Asistencia remota esta deshabilitada por defecto.

19.2.17. P17: No veo la asistencia a productos VE.Net en la lista ; aun esta disponible?
No.

19.2.18. P18: ; Cuantos datos usa el Cerbo GX?

El uso de datos depende en gran medida de la cantidad de productos conectados y del comportamiento y el uso de los mismos.
Los valores indicados a continuacién son solo orientativos. Se han tomado de un sistema con un Cerbo GX, un Multi, un BMV y
un MPPT. Intervalo de registro fijado en 15 minutos. Si tiene un plan de datos caro, tome medidas de seguridad.

Consumo de datos mensual:

» Registro VRM: 15 MB descarga, 45 MB carga

 Asistencia remota 22 MB descarga, 40 MB carga

» Comprobacion de actualizaciones: 8 MB descarga, 0,3 MB carga (sin incluir la propia actualizacion)
» Comunicacién bidireccional: 26 MB descarga, 48 MB carga

La cantidad de megabytes mencionada no incluye la descarga de una actualizacién del firmware de Cerbo GX. Las
actualizaciones de firmware de 60 MB son frecuentes.

19.2.19. P19: ; Cuantos sensores de corriente CA puedo conectar en un sistema VE.Bus?

Actualmente el maximo es de 9 sensores (desde Cerbo GX v1.31). Tenga en cuenta que cada uno debe configurarse por
separado con un asistente en el Multi o Quattro al que esté conectado.
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19.2.20. P20: Problemas con un Multi que no arranca cuando se conecta un Cerbo GX/
Precaucion al encender el Cerbo GX desde la terminal AC-out de un Multi, Quattro o inversor
VE.Bus.

Compruebe que el dispositivo GX y el MultiPlus tienen la ultima version de firmware.

Si alimenta el Cerbo GX desde un adaptador de CA conectado al puerto AC-out de cualquier producto VE.Bus (inversor, Multi o
Quattro), se producira un bloqueo después de que los productos VE.Bus se apaguen por cualquier razén (algun fallo operativo o
un arranque autégeno). Los dispositivos VE.Bus no se encenderan hasta que el Cerbo GX tenga alimentacion, pero el Cerbo GX
no se encendera hasta que tenga alimentacion. Puede encontrar mas informacién sobre esto en las Preguntas frecuentes.

Este bloqueo puede solucionarse desenchufando brevemente el cable VE.Bus del Cerbo GX y en ese momento los productos
VE.Bus empezaran a encenderse inmediatamente.

Hay dos formas de evitar que se produzca este bloqueo:

1. Alimentar el Cerbo GX desde la bateria o
2. cortar el pin 7 del cable VE.Bus conectado al Cerbo GX

Cortar o retirar el pin 7 del cable VE.Bus al Cerbo GX (marrén/blanco segun el cédigo de colores del cable RJ45 estandar de
Ethernet) permite que los productos VE.Bus se enciendan sin esperar a que el Cerbo GX arranque primero.

Tenga en cuenta que si se usa una bateria Redflow ZBM2/ZCell, el pin 7 debe cortarse incluso si el Cerbo GX tiene alimentacion
CC, para evitar el mismo bloqueo en los momentos en que el grupo de baterias Redflow tenga un estado de carga del 0 %.

El inconveniente de cortar el pin 7 es que apagar el dispositivo VE.Bus sera menos eficaz: aunque dejara de cargar e invertir,
seguira en modo reposo y por lo tanto extraera mas corriente de la bateria que si se hubiera dejado el pin 7. Normalmente, esto
solo es relevante en sistemas marino o de automocion, en los que es habitual apagar el dispositivo VE.Bus regularmente. En
estos sistemas, le recomendamos que no corte el pin 7 y que simplemente alimente el Cerbo GX desde la bateria.

19.2.21. P21: Me encanta Linux, la programacion, Victron y el Cerbo GX. ;Puedo hacer mas
cosas?

Claro que si. Queremos publicar todo el cédigo en codigo abierto, pero aun no esta preparado. Lo que podemos ofrecerle ahora
es que muchas partes del software estan en Script u otros lenguajes no precompilados, como Python y QML, por lo que puede
obtenerlas en su Cerbo GX y modificarlas con facilidad. Puede obtener la contrasefia raiz y mas informacioén aqui.

19.2.22. P22: ; Cémo puedo cambiar el logotipo?

Escriba la siguiente direccion en el navegador de Internet de un dispositivo conectado a la misma red, con esta direcciéon como
plantilla: http://[ip-aqui]/logo.php (introduzca la direccion de IP de su dispositivo en los corchetes). La direccion de IP puede
encontrarse en Configuracion — Ethernet o WiFi. Una vez que se haya cargado la pagina, elija una imagen de su dispositivo.
Reinicie el Cerbo GX.

19.2.23. P23: El Multi se reinicia todo el tiempo (cada 10 segundos)

Compruebe la conexion del interruptor remoto en el PCB de control del Multi. Deberia haber un puente entre el terminal izquierdo
y el del centro. El Cerbo GX enciende una linea que habilita la alimentacién del panel de control del Multi. Trascurridos 10
segundos esta linea se libera y el Multi toma el cargo. Cuando el interruptor remoto no esta conectado, el Multi no puede
ocuparse de su propio suministro. El Cerbo GX volvera a intentarlo, el Multi arrancara y tras 10 segundos se parara, y asi
sucesivamente.
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19.2.24. P24: ; Qué significa el error n.° 427

Si el dispositivo GX muestra el error n.° 42 - Fallo de hardware, la memoria flash del dispositivo esta dafiada. Como resultado, los
ajustes no se guardaran (al reiniciarse volvera a la configuracion predeterminada) y surgiran otros problemas.

Este error no se puede solucionar en el campo ni lo pueden arreglar los departamentos de reparaciones. Pdngase en contacto
con su distribuidor para una sustitucion.

Este error no se ha observado en las versiones de firmware anteriores a v2.30. Desde la v2.30 se puede ver en el propio
dispositivo (en la interfaz grafica del usuario) y en el portal VRM.

19.2.25. P25: Mi dispositivo GX se reinicia solo. ;A qué se debe este comportamiento?

Hay varias razones por las que un dispositivo GX puede reiniciarse.
Una de las mas comunes es la pérdida de comunicacién con el portal VRM.

No obstante, esto solo ocurre si se ha habilitado la opcién de “Reiniciar dispositivo si no hay contacto” (deshabilitada por defecto)
en los ajustes del portal VRM. Si no hay contacto con el portal VRM durante el periodo de tiempo establecido en “Retardo del
reinicio si no hay contacto”, el dispositivo GX se reiniciara automaticamente. Este proceso se repite hasta que se restablece la
comunicacion con el portal VRM. Véase también el apartado Registro de datos en VRM - Vigilancia de la red: reinicio automatico.

1. Revise la conexién de la red entre su dispositivo GX y el router. Véase Registro de datos de resolucion de problemas.
2. Use preferiblemente una conexion ethernet entre su dispositivo GX y el router.

3. Las conexiones mediante anclaje a red o punto de acceso, por ejemplo, con un teléfono movil, no son fiables y a menudo se
interrumpen o no restablecen la conexion automaticamente cuando se pierde. Por lo tanto, no se recomienda su uso.

Otras causas habituales del reinicio automatico del dispositivo GX son:

» Sobrecarga del sistema (ya sea de la CPU, la memoria 0 ambos).

Para detectar de forma fiable una sobrecarga del sistema, se puede usar el parametro de tiempo de ida y vuelta (RTT) del
D-Bus, disponible en el portal VRM. Véase en la imagen siguiente como configurarlo en VRM.

Un valor de RTT de entre 1 y 100 ms es adecuado, aunque 100 ms es bastante alto.

De vez en cuando se producen picos de RTT, aunque no son un problema. Pero si se mantiene permanentemente por encima de
100 ms, si que hay un problema y es necesario investigarlo.

Si la causa es una sobrecarga del sistema, hay dos soluciones:

1. Desconectar dispositivos para reducir la carga consumidora, lo que conlleva algunos inconvenientes.

2. O cambie el dispositivo GX por uno mas potente. En la oferta de productos actual - véase nuestra gama de productos GX de
Victron -, el Cerbo GX y el Cerbo-S GX son (bastante) mas potentes que el CCGX y el Venus GX.

Los reinicios ocasionales no causan ningun dafo a la longevidad o al rendimiento del sistema. El efecto
principal es una perturbacién (transitoria) de la monitorizacion.

Como crear un widget personalizado en el portal VRM para leer el tiempo de ida y vuelta del D-Bus:

1. Conéctese al portal VRM usando un navegador.

2. Pulse sobre la pestafia Avanzados del menu de la parte izquierda.

3. Pulse sobre el simbolo de widget de la esquina superior derecha.

4. Desplacese hasta “Widget personalizado” y pulse para crear un nuevo widget personalizado.

5. Nombrelo como corresponda, seleccione “Pasarela” en la lista de Seleccion de dispositivos y “Tiempo de ida y vuelta (RTT)
del D-Bus” en Seleccion de parametros.

6. Tras pulsar en el botén de Guardar, el nuevo widget aparecera en la pestafia de Avanzados.

Consejo: Mantenga el periodo de tiempo a examinar tan breve como sea posible para obtener una alta resolucion del tiempo de
ida y vuelta.
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Edit custom widget

Widget name: *

D-Bus round trip time

y-axis
Select customisation method: @

Default y-axis scales

Select device
B Gateway
Select parameter
D-Bus Round-trip time

Select device

Select parameter

x-axis:

D-Bus round trip time

Label ©

Label

19.2.26. Nota sobre Licencia Publica General

Este producto contiene software protegido y con licencia de conformidad con la Licencia Publica General Puede solicitarnos el
caédigo fuente correspondiente durante un periodo de tres afios desde el ultimo envio de este producto.

Pagina 145

Ve Powe

{(@’}}vigtron energy

Resolucién de problemas



Cerbo GX Manual

20. Especificaciones técnicas

20.1. Especificaciones técnicas

Cerbo GX(V)
Tensién de alimentacion 8-70VCC
Montaje Pared o carril DIN (35 mm)@

Puertos VE.Direct (siempre aislados) 3 (méx. posible de dispositivos VE Direct: 15) (3)
VE.Bus (siempre aislado) 2 tomas RJ45 en paralelo

VE.Can Si - sin aislar

Puerto BMS-Can Si

Bluetooth Sié4

Frecuencias Bluetooth y potencia 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

WiFi Si

Frecuencias WiFi y potencia 2,4 GHz WiFi | Rango: 2,412 - 2,462GHz | 88,1mW

Entradas nivel depdsito combustible resistivas 4
Entradas del sensor de temperatura 4
Entradas digitales 4
Relés®) 2 x NO/NC

CC hasta30 VCC: 6 A
CChasta70VCC: 1A
CA:6 A, 125 VCA

Dimensiones externas (al x an x p) 78 x 154 x 48 mm
Rango de temperatura de trabajo -20 a +50 °C
Clasificacion IP 1P20

Seguridad IEC 62368-1
EMC EN 301489-1, EN 301489-17
Automocién ECE R10-6

Montaje Con accesorios de montaje incluidos

Resolucion de la pantalla GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600

Dimensiones externas (al x an x p) GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm
GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm

Clasificacién IP IP54 (sin conectores)

Longitud del cable 2 metros

() Para mas informacién acerca del Cerbo GX y del GX Touch, visite la pagina de la gama de productos Victron GX.
(2) Para el montaje sobre un carril DIN se necesita un accesorio adicional - adaptador DIN35.

() El méaximo indicado en la tabla anterior es el nimero total de dispositivos VE.Direct conectados, como controladores de carga
solar MPPT. El total se refiere a todos los dispositivos conectados directamente mas los dispositivos conectados mediante USB.

(1) victron eneray
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El limite esta determinado principalmente por la potencia de procesamiento de la CPU. Tenga en cuenta que también hay un
limite para los otros tipos de dispositivos de los que a menudo se conectan varios: Inversores FV. Normalmente se pueden
monitorizar hasta tres o cuatro inversores trifasicos en un CCGX. Los dispositivos con CPU mas potentes pueden monitorizar
mas.

) La funcién Bluetooth esta pensada para su uso en la asistencia con la conexién inicial y la configuracién de la red. No puede
usar el Bluetooth para conectar otros productos de Victron (p.ej. controladores de carga SmartSolar).

) En el hardware del Cerbo GX hay dos relés. Actualmente, el relé 1 puede programarse como relé de alarma, arranque/parada
del generador, bomba del dep6sito, relé controlado por la temperatura o funcionamiento manual. El relé 2 puede programarse
como relé controlado por la temperatura o funcionamiento manual en el menu Relé del GX (necesita firmware 2.80 o posterior).
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21. Apéndice

21.1. RV-C

21.1.1. DGN compatibles

En este apartado se indica qué datos de los dispositivos compatibles estan disponibles y los DGN (siglas en inglés de nimero de
grupo de datos) correspondientes.

RV-C define varios mensajes. Se puede obtener una descripcién detallada del protocolo y de la definicion de mensajes en
RV-C.com.

21.1.2. RV-C out

Genérico

La interfaz RV-C del GX principal y todos los dispositivos comunican los DGN minimos necesarios:

Product_ID OxFEEB Fabricante, nombre del producto, nimero de serie
SOFTWARE_ID OxFEDA Version de software

DM_RV 0x1FECA Diagnésticos

DMO1" O0xOFECA Diagnosticos

" Ademas de DGN DM_RV 0x1FECA, también se anuncia J1939 DGN DM01 0xOFECA para que todos los dispositivos RV-C out
puedan ser compatibles con paneles de control RV-C mas antiguos que no admitan DM_RV DGN.

Interfaz principal

La interfaz principal GX se identifica como “Panel de control” (DSA=68) en RV-C y tiene la responsabilidad de solicitar y procesar
datos de todos los nodos RV-C.

Mensajes de la fuente CC

Todos los dispositivos conectados a CC pueden comunicar DC_SOURCE_STATUS_1. Esto incluye los servicios del inversor/
cargador, el inversor, el cargador, la bateria y el cargador solar. El inversor/cargador VE.Bus y la bateria/BMS comunican
corriente y tension CC, los demas dispositivos solo comunican tension.

Segun las especificaciones RV-C, solo un nodo puede emitir mensajes de la fuente CC desde la misma instancia. Cada tipo de
dispositivo tiene su propia prioridad que se usa para determinar qué nodo debe enviar los mensajes de la fuente CC. Considere
el siguiente sistema:

* Inversor/cargador (instancia de fuente CC 1, prioridad 100)

* Inversor/cargador (instancia de fuente CC 1, prioridad 90)

» Cargador CA con 3 salidas (instancia de fuente CC 1, 2 y 3, prioridad 80)
» Monitor de baterias (instancia de fuente CC 1, prioridad 119)

En este caso el monitor de baterias emite datos de la fuente CC con la instancia 1, ya que tiene la maxima prioridad.
Adicionalmente, el cargador CA emite datos de fuente CC con las instancias 2 y 3 (salidas 2 y 3), ya que no hay otros
dispositivos con esas instancias. Puede encontrar mas informacion acerca de los mensajes de la fuente CC en el manual de
especificaciones de RV-C. En el apartado 6.5.1 se explica el sistema de prioridades.
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Inversor/cargador VE.Bus
Dispositivos

Solo VE.Bus MultiPlus/Quattro. El inversor Phoenix VE.Bus también es exportado por este servicio, pero con el nimero de
entradas CA en 0. DSA fijado en 66 (inversor n.° 1).

Instancias

« Inversor: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...13

» Cargador: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...13

» Linea n.° 1: instancia predeterminada 0 (L1), configurable desde 0...1
» Linea n.° 2: instancia predeterminada 1 (L2), configurable desde 0...1

» Fuente CC: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...250

Estado
b Joow | e
INVERTER_AC_STATUS 1 0x1FFD7 Tension, corriente y frecuencia de la salida de CA L1
Tensién, corriente y frecuencia de la salida de CA L2
No se envian datos L2 si no esta configurado
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado del inversor
CHARGER_AC_STATUS 1 0x1FFCA Tensién, corriente y frecuencia de la entrada de CA L1
Tension, corriente y frecuencia de la entrada de CA L2
No se envian datos L2 si no esta configurado
CHARGER_AC_STATUS 2 0x1FFC9 Limite de corriente de entrada
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Estado del cargador
CHARGER_STATUS_2 Ox1FEA3 Tension, corriente CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Maxima corriente de carga

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2 0x1FF96 Limite de corriente de entrada,

Maxima corriente de carga (%)

DC_SOURCE_STATUS 1 O0x1FFFD Tension, corriente CC

Prioridad fija de 100 (inversor/cargador)

Comandos
o Joow | e |
INVERTER_COMMAND ") 0x1FFD3 Habilitar/deshabilitar inversor
CHARGER_COMMAND " 0x1FFC5 Habilitar/deshabilitar cargador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND 0x1FFC4 Corriente de carga maxima Nota: este es un ajuste

volatil y vuelve al valor con el que se configuré la
unidad tras reiniciar el inversor/cargador.

CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite de corriente de entrada del cargador

1) Desde RV-C puede controlar la parte del cargador y del inversor por separado. Estos dos valores on/off se combinan entonces
en un solo valor interruptor (como se ve en la pagina VE.Bus de la interfaz de usuario GX en el elemento que figura en la parte
superior de la siguiente captura de pantalla). Si el inversor/cargador esta encendido, al apagar el cargador se quedara en Solo
inversor. Al apagar el inversor se quedara en Solo cargador (si estd conectada la alimentacion de la red).
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< MultiPlus 12/1600/70-16 Q = 08:27
Switch

State Bulk
Input current limit 16.0 )
DC Voltage 13.25Vv
DC Current 0.0A
State of charge 77.5%

4l Pages = Menu

Victron define las siguientes opciones para controlar un inversor/cargador combinado:

Apagado El inversor y el cargador estan apagados
Solo inversor Solo el inversor esta encendido
Solo cargador Solo el cargador esta encendido
Encendido El inversor y el cargador estan encendidos

Esto queda reflejado en la opcién del menu Interruptor:

< Switch Q = 08:28
Off O
Charger Only O
Inverter Only O

Inversor

Dispositivos

Inversor Phoenix VE.Direct e inversor RS. DSA fijado en 66 (inversor n.° 1).
Instancias

« Inversor: instancia predeterminada 2, configurable desde 1...13

« Linea: instancia predeterminada 0 (L1), configurable desde 0...1

» Fuente CC: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...250
Estado

INVERTER_AC_STATUS 1 0x1FFD7 Tension, corriente y frecuencia de la salida de CA L1
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado del inversor
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD Tension CC

Prioridad fija de 60 (inversor)

Comandos

INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Inversor habilitar/deshabilitar/sensor de carga

nnnnnnn
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Cargador CA
Dispositivos

Skylla-l, Skylla-IP44/1P65, cargador Phoenix Smart IP43. DSA fijado en 74 (Convertidor n.° 1).

Instancias

» Cargador: instancia predeterminada 2, configurable desde 1...13
« Linea: instancia predeterminada 0 (L1), configurable desde 0...1
» Fuente CC n.° 1: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...250
» Fuente CC n.° 2: instancia predeterminada 2, configurable desde 1...250

» Fuente CC n.° 3: instancia predeterminada 3, configurable desde 1...250

Estado
I T I
CHARGER_AC_STATUS_1 Ox1FFCA Corriente CA
CHARGER_AC_STATUS 2 0x1FFC9 Limite de corriente de entrada
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Estado del cargador
CHARGER_STATUS 2 O0x1FEA3 Fuente CC n.° 1: tensidn, corriente salida 1

Fuente CC n.° 2: tensién, corriente salida 2

Fuente CC n.° 3: tensién, corriente salida 3

Las instancias 2, 3 no se mandan si no estan presentes
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2 0x1FF96 Limite de corriente de entrada
DC_SOURCE_STATUS 1 Ox1FFFD Fuente CC n.° 1: tensién

Fuente CC n.° 2: tensién

Fuente CC n.° 3: tension

Las instancias 2, 3 no se mandan si no estan presentes
Prioridad fija de 80 (cargador)

Comandos
I
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Habilitar/deshabilitar cargador

CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite de corriente de entrada

Cargador solar

Dispositivos

BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. DSA fijado en 141 (controlador de carga solar).
Instancias

» Cargador: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...250

» Fuente CC: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...250

Estado

I T
SOLAR_CONTROLLER_STATUS 0x1FEB3 Estado operativo
SOLAR_CONTROLLER_STATUS_5 O0x1FE82 Produccion total
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS 0x1FE80 Tensién, corriente de la bateria
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS 0x1FDFF Tensién, corriente FV

nnnnnnn
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DC_SOURCE_STATUS_1 Ox1FFFD  Tensién CC

Prioridad fija de 90 (cargador + 10)

(M), Vitron energy
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Bateria/BMS
Dispositivos

BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, baterias BMS-Can. DSA fijado en 69 (monitor del estado de carga de
la bateria).

Instancias
« Principal: instancia predeterminada 1, configurable desde 1...250; prioridad predeterminada 119, configurable 0...120
» Arranque: instancia predeterminada 2, configurable desde 1...250; prioridad predeterminada 20, configurable 0...120

Estado

DC_SOURCE_STATUS 1 O0x1FFFD Tensién, corriente

La instancia de la bateria de arranque no se envia si la bateria de
arranque no esta presente

DC_SOURCE_STATUS 2 Ox1FFFC Temperatura, estado de carga, autonomia
DC_SOURCE_STATUS 4 0x1FEC9 Maxima tensién deseada, corriente

Depositos
Dispositivos

Depésitos integrados, depoésito GX, depdsitos N2K. DSA fijado en 73 (GLP) para depdsitos de GLP y en 72 (sistema de depdsito
de agua/agua residual) para todos los demas tipos de depdsito.

Instancias

» Depésito: instancia predeterminada 0, configurable desde 0...15

Estado

TANK_STATUS O0x1FFB7 Tipo de liquido, nivel relativo, nivel absoluto, tamafio del depdsito

Resolucién fijada en 100

RV-C solo admite 4 tipos de depésito (0..3), mientras que Victron admite hasta 11. La tabla con los tipos de depdsito adicionales
es especifica de Victron y es compatible con los tipos de depdsitos que usamos.

Tipos de depdsito compatibles:

Tipo de liquido Codigo del liquido Tipo

Combustible 0 4 (definido por el vendedor)
Agua potable 1 0

Aguas residuales (grises) 2 2

Vivero 3 5 (definido por el vendedor)
Aceite 4 6 (definido por el vendedor)
Aguas negras 5 1

Gasolina 6 7 (definido por el vendedor)
Diésel 7 8 (definido por el vendedor)
GLP 8 3

GNL 9 9 (definido por el vendedor)
Aceite hidraulico 10 10 (definido por el vendedor)
Agua sin tratar 11 11 (definido por el vendedor)

Tenga en cuenta que “definido por el vendedor” significa que estos tipos no estan definidos en RV-C, sino que solo se usan para
dispositivos RV-C de Victron.

Pagina1s3 Wy e Apéndice



Cerbo GX Manual

21.1.3. Numeros de identidad unicos PGN 60928

El dispositivo GX asignara un nimero de identidad unico a cada dispositivo virtual. Cambielo solo cuando vaya a instalar varios
dispositivos GX en la misma red RV-C.

El Numero de Identidad Unico se usa para que la “base de datos” del dispositivo CAN-bus interno GX compare dispositivos
durante la determinacion de direcciones. Para evitar choques en CAN-bus, se debe configurar el segundo dispositivo GX para
el rango de identidad unica de 1000-1499. Para ello, ponga el selector de identidad Unica en 2 (2 * 500). Esto funciona
exactamente igual que para VE.Can, véase el apartado Numeros de identidad unicos PGN 60928 NAME.

< VE.Can port Q = 13:12
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s) y
Unique identity number selector 1

4

Above selector sets which block of unique identity
numbers to use for the Serial number in the DGN 60928
ADDRESS_CLAIM field. Change only when using multiple

GX Devices in one RV-C network

4l Pages v = Menu

211.4.RV-Cin

Depositos

Probado con Garnet SeelLevelL Il 709 y depésitos de la funcion RV-C out de otro dispositivo GX.
Baterias

Lithionics es la unica bateria RV-C compatible (compatible también con DVCC).

21.1.5. Clases de dispositivos

Este apartado proporciona un resumen basico de cémo cada clase de dispositivo participa en la especificacion de RV-C. En
cualquier caso, la integracion de “Nivel 1” es bastante compatible (funcionamiento basico), con mejoras segun el caso.
Cargadores CA independientes

* Los cargadores de clase CA comunican su estado operativo y de configuraciéon con el grupo CHARGER_xx de mensajes
RV-C. El control del usuario debe incluir conmutacion basica on/off mediante RV-C ademas de limites de potencia (CA) de la
red ajustables.

Inversores CA independientes

» Esta clase de inversores CA comunica su estado operativo con el grupo INVERTER_xx de informes RV-C. El comando
entrante esta limitado a on/off (habilitar/deshabilitar) mediante RV-C.

Cargador/Inversor CA

« Inversor/cargador combinado - comunica mensajes CHARGER_xx e INVERTER_xx.

Controladores solares

» Los cargadores solares comunicaran su estado operativo en tiempo real.

Medidores del estado de carga

» Los medidores del estado de carga pueden usarse para comunicar las condiciones actuales de la bateria a través de RV-C:
tension, corriente, temperatura, estado de carga, etc. RV-C requiere que UN solo dispositivo hable por una determinada
bateria en cada momento, de modo que si hay un BMS adecuado instalado, sera la fuente de datos.

BMS (de Victron o de un tercero compatible con Victron)

» En muchos casos, la bateria (o baterias) del sistema estara directamente vinculada a un Cerbo GX o un Cerbo-S GX de
Victron, mediante equipo de Victron o un BMS de un tercero compatible con Victron. Estas baterias deben representarse en el
entorno RV-C mediante los mensajes DC_SOURCE_STATUSXxx.

Medidores del nivel del depésito

» Los medidores del depdsito se traducen en mensajes RV-C trasladando la identificacion de los depdsitos y los nimeros de
instancia VRM existentes.
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21.1.6. Traduccion de instancias

El RV-C utiliza instancias de distintas formas:

* Instancia de alimentacion CC
» Linea CA
* Instancia de dispositivo (depende del contexto)

Cada uso de la instancia tiene un significado concreto y un cierto dispositivo puede en ocasiones utilizar una o varias de estas
instancias.

Instancia de alimentacion CC

En RV-C, una fuente CC es algo que puede generar y almacenar (opcionalmente) energia. Normalmente una bateria, pero
también puede ser una celda de combustible o la parte de salida de un contactor/desconector CC.

Se puede entender la alimentacion CC como un sistema de bateria y su bus fisico asociado, por ejemplo, la bateria auxiliar, la
barra colectora CC y el cableado CC. Las instancias de alimentacion CC se usan para asociar posteriores dispositivos (p. €j.: un
cargador o un inversor) a la “barra colectora CC” a la que esta conectado.

De este modo es posible mapear como se conectan todos los dispositivos en relacion a su bus CC mediante el valor de su
instancia de alimentacion CC (la bateria de arranque y su alternador, la bateria auxiliar y sus cargadores, etc.).

Tenga en cuenta que en algunos casos (p. €j. un convertidor CC-CC o un contactor), un dispositivo puede estar asociado
con dos instancias de alimentacion CC diferentes. De modo que, por ejemplo, un convertidor CC-CC estaria asociado a las
dos baterias distintas a las que esta conectado, mientras que un contactor podria estar asociado a la bateria a la que esta
conectado; el bus CC del lado de la carga del contactor tiene entonces su propia instancia de alimentacién CC.

Aunque Victron puede aceptar mas de una bateria (una bateria auxiliar y una de arranque), se centra principalmente en una.
El médulo dbus-RVC presentara la bateria “principal” a RV-C como informacion de “Instancia de alimentacion CC = 1” (bateria
auxiliar).

Si los hay, los dispositivos de deteccion adicionales de Victron se presentaran con las instancias de alimentacién CC de 2. Un
ejemplo es la deteccion opcional de tension de la bateria de arranque de los SmartShunt.

Linea CA

La linea CA es mucho mas simple, ya que RV-C supone un sistema CA limitado, normalmente definido como linea 1 o linea 2.
Victron acepta sistemas trifasicos, que no estan incluidos en las especificaciones de RV-C. El médulo dbus-RVC no acepta las
instalaciones con sistemas trifasicos y los mensajes RV-C relacionados con CA se suprimen.

Instancia del dispositivo

La instancia del dispositivo es una forma de separar distintos dispositivos fisicos del mismo tipo. Por ejemplo: si una instalacion
contiene dos cargadores CA unidos a la misma bateria, a cada uno se le asignara una instancia de dispositivo diferente, aunque
los dos compartiran la misma instancia de alimentaciéon CC. Cada cargador estara también asociado con una linea CA, que
puede ser la misma o no. De este modo, esta totalmente descrito como el cargador CA esta conectado a la parte CAy CC
mientras puede ser identificado de forma Unica gracias a su instancia de dispositivo.

Las instancias de dispositivo son relevantes dentro de una determinada clase de dispositivos. Un cargador CA puede definir
instancias de dispositivo 1y 2, y estas no estan relacionadas con las instancias de dispositivo 1 y 2 de un controlador de motor
CC.

A excepcion de la monitorizacion del depdsito, las instancias de dispositivo estan codificadas como 1 para
cada clase concreta de dispositivo.

21.1.7. Fallo de RV-C y gestion de errores

Comunicacion de fallo de RV-C:

» Las condiciones de fallo se comunican con los DGN DM_RV DGN (0x1FECA) y J1939 DM01 (OX1FECA).

» En la versién1, los elementos de estado operativo, los campos de luz amarilla y roja, son compatibles porque se almacenan en
DSA.

» SPN esta en OxFFFFFF en condiciones normales, y en 0x0 en cualquier momento que haya una advertencia o condicion de
fallo en el equipo compatible de Victron.

» FMI esta en Ox1F (modo de fallo no disponible) en todo momento.
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Este mapeado sencillo permite que las pantallas de usuarios externos indiquen una alarma o fallo en un determinado dispositivo
de Victron, momento en el que el usuario tendra que usar las herramientas de diagnoéstico de Victron para obtener mas
informacién.

(1) victron eneray
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21.1.8. Prioridad de dispositivo RV-C

Un concepto critico de RV-C es la aplicacion de Prioridades de dispositivos.

Cuando se usa, la prioridad de un determinado dispositivo determinara si se le permite transmitir DGN (por ejemplo, un BMS
con mayor prioridad deberia trasmitir informacioén sobre el estado de la bateria, mientras que un controlador MPPT con menor
prioridad deberia dejar paso).

La prioridad de dispositivos también se usa en ocasiones para poder favorecer un nodo sobre otro, por ejemplo, puede ser mas
conveniente usar energia CA de la red en vez del inversor.

En la implementacién de dbus-RVC, se codificaran las siguientes prioridades en los mensajes transmitidos:
» Mensajes DC_SOURCE_STATUS_xx: Prioridad = 120 (estado de carga/BMS)

» Mensajes SOLAR_xx: Prioridad del cargador = 110

» Mensajes CHARGER_xx (inversores/cargadores): Prioridad del cargador = 100

» Mensajes CHARGER_xx (cargadores CA): Prioridad del cargador = 80
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21.2. Cerbo GX Dimensiones
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21.3. [en] Modbus holding registers for the ComAp CM-Ethernet module
[en] The following table lists the Modbus holding registers the GX device reads.
[en] In addition to the holding registers, Coil 4700 is used to start and stop the genset.

[en] Note that this Modbus table reflects the ComAp register list, not the GX device's. These are ComAp's default settings. The
register list for reading this data from the GX device can be found in the download section on the Victron website.

Tabla 1. [en] Holding registers

& | O7E | @ | [CoKdaTE
DIM Dec
0D/

01004 10153 [en] EngineSpeed [en] [en] int32 0 [en] ECU
om

01006 10155 [en] T-Coolant [en] °C [en] int32 0 [en] ECU
01008 10157 [en] P-Oil [en] bar [en] int32 2 [en] ECU
01010 10159 [en] Load % [en] int32 0 [en] ECU
01013 - 10173 [en] EngineRunHours h [en] int32 1 [en] ECU
01014(2)

01020 8202 [en] Load P [en] kW [en] int32 0 [en] Load
01021 8524 [en] Load P L1 [en] kW [en] int32 0 [en] Load
01022 8525 [en] Load P L2 [en] kKW [en] int32 0 [en] Load
01023 8526 [en] Load P L3 [en] kKW [en] int32 0 [en] Load
01036 8210 [en] Generator [en] Hz [en] uint32 1 [en] Generator

Frequency
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[en] [en]
Register(s) Com,
Obj |
01037 8192
01038 8193
01039 8194
01043 8198
01044 8199
01045 8200
01053 8213
01055 9151
01263 - 8205
01264(2)
01298 9244
01301 12944
01307 - 24501
01322(16)
01323 - 24339
01330(8)
01382 9887
03000 - 8637
03007(8)

[en] Name

[en] Generator Voltage
L1-N

[en] Generator Voltage
L2-N

[en] Generator Voltage
L3-N

[en] Load Current L1
[en] Load Current L2
[en] Load Current L3
[en] Battery Volts

[en] Fuel Level

[en] Genset kWh

[en] Engine State
[en] Connection Type

[en] ID String

[en] FW Version

[en] Controller Mode
[en] Gen-Set Name

DIV Dec
\% [en] uint32 0 [en] Generator
\% [en] uint32 0 [en] Generator
\% [en] uint32 0 [en] Generator
A [en] uint32 0 [en] Load
A [en] uint32 0 [en] Load
A [en] uint32 0 [en] Load
\% [en] int32 1 [en] Controller
/0
% [en] int32 0 [en] Controller
/0
[en] [en] int64 0 [en] Statistics
kWh
[en] enum 0 [en] Info
[en] enum 0 [en] Info
[en] String(32) 0 [en] Info
[en] String(16) 0 [en] Info
[en] enum 0 [en] Info
[en] String(16) 0 [en] Basic
Settings / Name

[en] The numbers in brackets correspond to the number of registers. The values of the enumeration are defined in the

ComAp documentation.
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